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INSTRUCTIUNI TREBUIE PASTRATE INTOTDEAUNA LA BORDA Stivuitorului SI TREBUIE CITITA SI INTELESA COMPLET DE OPERATORL.
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DATA 1-A PUBLICARE DATA 1 A PUBLICARII DATA 1-A PUBLICARE

28.06.2013 28.06.2013 28.06.2013

Data actualizarii: Actualizat la: Data actualizarii:

Reproducerea, chiar partiala, a textului Reproducerea, chiar partiald, a textului si a Reproducerea, chiar si partiala, a

si a ilustratiilor este interzisa. ilustratiilor este interzisa. textului si a ilustratiilor este interzisa.

Diferenta dintre timpii de Diferenta dintre timpii de actualizare in Diferenta dintre termenele limita de

actualizare a tiparirii si timpii modificarilor tipdrire si timpii pentru modificari tehnice (cele actualizare si tiparire si

tehnice (cele din urma variind continuu, din urma variind continuu pentru a oferi produse vremurile modificarilor tehnice (schimbarea

pentru a produce produse din ce in ce mai din ce in ce mai calificate) ne obliga sd declardm constanta a acestora din urma pentru a oferi
de calitate superioard) ne impune sa ca datele continute n aceastd editie sunt supuse produse din ce in ce mai calificate) fac necesara

declaram, pentru corectitudine, ca datele variatiilor in orice moment si, prin urmare, sunt

cuprinse in aceasta editie sunt susceptibile neobligatoriu. declara pentru a respecta corect-

de variatii in oricand si care, prin faptul ca datele cuprinse in

urmare, nu sunt obligatorii. aceasta editie, sub rezerva modificarilor

n orice moment si, prin urmare, nu sunt obligatorii.
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zincat ORH extensibil 2,25-4
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Cos Orh extensibil 2,45-5m p.12
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Brat aerian cos 2 p.18

Cos pentru asezarea cercurilor tip
A" cu limitator de sarcina p.19
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p. 27
p.30
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p.5
pagina 6

p.7

zincat cu usa Cos
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Pornirea si utilizarea cosului: Pornirea si utilizarea cosului: Porniti si folositi cosul:
fix p.32
sso pagina 32 xed pagina 32 orhp34
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Lubrifianti pagina 4 Lubrifianti pagina 4 ’ pagina 4

4 - DIMENSIUNI I DIAGRAME DE INCARCARE

4 - DIMENSIUNI ST DIAGRAME DE 4 - DIMENSIUNI SI INCARCARE
SARCINA DIAGRAME
Legenda semnelor si simbolurilor p.3
Legenda semnelor si simbolurilor pag. 3 Legenda semnelor si simbolurilor pagina 3 A) datele tehnice ale cosului C) tabelul
A) datele tehnice ale cosului A) Specificatiile tehnice ale cosului capacitétii de incarcare a
ar
B) tabelul capacitatii cosului B) Tabelul capacitatii cosului i
Diagrame de incércare a cosului Diagrame de incarcare a cosurilor Diagrame de marfa pentru pubele
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DATE DE IDENTIFICARE ALE
PRODUCATOR

Producator: MANITOU ITALIA Srl
Via C. Colombo, 2
41013 Castelfranco Emilia (MO)
Italia
Telefon +39 059 959811

Date de identificare, placute si pictograme.

Fiecare cos este identificat printr-o placuta CE pe

care sunt indicate de nesters datele referitoare
la acesta. Pentru toate comunicdrile cu Producatorul

si/sau Dealerul, citati intotdeauna aceste

referinte.

Placa de utilizare a cosului (vezi figura 1, punctul
1)in cabina (vezi figura 2, punctul 1).

PRODUCATORUL
IDENTIFICARE
DATE

Producator: MANITOU ITALIA Srl
Via C. Colombo, 2

41013 Castelfranco Emilia (MO)
Italia

Telefon +39 059 959811

Date de identificare, placute si pictograme

Fiecare cos este identificat printr-o placuta CE

care arata clar datele relative intr-un mod de
nesters. Pentru orice comunicare cu Producétorul

si/sau Dealerul, mentionati intotdeauna aceste referinte.

Placa utilizatorului cosului (vezi figura 1, punctul 1)n
cabina (vezi figura 2, punctul 1).

DETALII DE IDENTIFICARE A
PRODUCATORULUI

Producator: MANITOU ITALIA Srl
Via C. Colombo, 2
41013 Castelfranco Emilia (MO)
Italia

Telefon +39 059 959811

Date de identificare, marci si pictograme.

Fiecare cos este identificat printr-o placuta CE, pe
care datele referitoare la acesta sunt marcate de
nesters. Pentru toate comunicarile catre

Producator si/

sau Comerciantul, citati intotdeauna aceste referinte.

Placa de utilizare a cosului (vezi figura 1, articolul
1) n cabina (vezi figura 2, articolul 1).

UTILIZZO

DELVENTO

NUMERO DI PERSONE
AUTORIZZATE SUL CESTELLO

FORZA MANUALE MASS IMA
ORIZZONTALE AMME S5 A

MAS SA TOTALE DELLA MACCHINA)

VELOCITA MAS S IMA AMMIS SIBILE

INCLINAZIONE MASS IMAAMMES § &

O CESTELLO

Fig.1

1- NUMAR DE PERSOANE AUTORIZATE PE COS

2- FORTA MANUALA ORIZONTALA MAXIMA PERMISA

3- INCARCARE MAXIMA A COSULUT
4- MASA TOTALA A MASINII
5- VITEZA MAXIMA PERMISA A VANTULUI
6- INCLINAREA MAXIMA PERMISA:
6.1 - LONGITUDINALA
6.2 - TRANSVERSALA

1- NUMAR MAXIM DE PERSOANE PERMIS PE
COSUL
2- FORTA MANUALA ORIZONTALA MAXIMA PERMISA
3- INCARCARE MAXIMA A COSULUT
4- GREUTATEA TOTALA A VEHICULULUL
5- VITEZA MAXIMA PERMISA A VANTULUI
6- INCLINAREA MAXIMA PERMISA: 6.1
- LONGITUDINALA
6.2 - TRANSVERSAL

1- NUMAR DE PERSOANE AUTORIZATE A FI
MERGE IN CO$.
2- MAXIM PERMIS ORIZONTAL
PUTEREA MANII
3- INCARCARE MAXIMA A COSULUI
4- GREUTATEA TOTALA A MASINA
5- VITEZA MAXIMA PERMISA A VANTULUI
6- PANTA MAXIMA PERMISA:
6.1 - LONGITUDINALE
6.2 - TRANSVERSALE
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Placute de identificare de pe cos

« Cérlig de siguranta
Acest autocolant arata unde ar trebui sa fie
centura de siguranta

operatorii care sunt autorizati sa andocare.

* Placa de utilizare a cosului
1 - NUMARUL DE PERSOANE AUTORIZATE PE

co

2 - FORTA MANUALA ORIZONTALA MAXIMA
ADMIS

3 - INCARCARE MAXIMA A COSULUI

4 - MESA TOTALA A SCULEL
5 - VITEZA MAXIMA PERMISA A VANTULUI

« Capacitate cos in uz intern si extern

* Placuta producatorului accesoriilor

1 - MODEL
2-COD

3- AN DE FABRICATIE

4 - GREUTATE GOLA

5 - CENTRU DE GRAVITATE

6 - CAPACITATE NOMINALA

7 - PRESIUNEA DE SERVICE

8 - ATENTIE: RESPECTA CAPACITATEA

A CARUTIULUI SI A ECHIPAMENTULUI IMPREUNA”.

Fig.4

Placute de identificare pe cos

« Conectare de siguranta
aratd unde trebuie sa fie centura de siguranta

a operatorilor carora li se permite sa se

conecteze la dispozitiv.

« Placa de utilizare a cosului
1 - NUMAR DE PERSOANE PERMIS PE

CosuL
2 - MAXIM PERMIS MANUAL ORIZONTAL
FORTA
3 - SARCINA MAXIMA A COSULUI
4 - GREUTATEA TOTALA A ECHIPAMENTULUI
5 - VITEZA MAXIMA PERMISA A VANTULUI

« Capacitatea cosului pentru utilizare in interior si
exterior

+ Placuta producatorului atasamentului
1-MODEL

2-COD

3 - AN DE FABRICATIE

4 - GREUTATE FARA INCARCARE

5- CENTRU DE GRAVITATE

6 - CAPACITATE NOMINALA

7 - PRESIUNEA DE OPERARE

8 - ATENTIE: RESPECTATI CAPACITATE

A ANSAMBLUI Stivuitorului si atasamentului”.

Acest autocolant

Fig.3

Placute de identificare a cosului

« Carlig de siguranta Acest autocolant indica
locul unde trebuie atasata centura de siguranta si
determina numarul de operatori care sunt

autorizati sa o ataseze.

* Placa de utilizare a cosului
1 - Numadrul de persoane autorizate
sa se urce in cos
2 - Forta orizontala manuald maxima admisa 3
- Sarcina maxima a cosului
4 - Masa totala a dispozitivului 5 - Viteza maxima

admisa a vantului

« Capacitatea cosului utilizata n interior si in

exterior

* Placa producatorului echipamentului
(Vezi
1-MODEL2 -
COD 3-AN
DE
FABRICATIE 4 - GREUTATE FARA
INCARCA 5 - CENTRU
DE GRAVITATE 6 -
CAPACITATE NOMINALA 7 -
PRESIUNE DE UTILIZARE
8 - ATENTIE: OBSERVATI CAPACITATEA DE

MONTAJUL MOTOCICLETA SI ECHIPAMENTE".

UTILIZZO © CESTELLO

NUMERO DIPERSONE
AUTORIZZATE SUL CESTELLO

FORZAMANUALE MASS IMA
QRIZZONTALE AMME SS A

VELOCITA'MASSIMA AMMIS SIBILE qe
DEL VE NTO O

Fig.5

MAX 45k

MAX 12,5 mis
(o)

Fig.6

MANITOU

MANITOU BF, 44158 ANCENIS CEDEX, FRANCE c

“MANITOU




LISTA COS
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5 MRT EASY ST3B
TIP COS CAPACITATE MAXIMA coD
A COSULUI [kg] (Ib)
1440 1640 1840
JIB AERIAN 300 (661) 921292
JIB AERIAN 2 200 (441) 921293
ORH
ACOPERATOR 365 (805) 923309
ORH
ACOPERATOR 1000 (2205) 921294
FIXE
2x1,20m 365 (805) 921296
NEGRU DESCHIS
ORH
EXTENSIBIL
212
2254m 365 (805) 921298
GALVANIZAT
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. MRT EASY ST3B
PULUL kgl (Ib) 1440 1640 1840
ORH
EXTENSIBIL
2,25-4m 365 (805) 921299
GALVANIZAT
CU USA
ORH 923335
2254m 700 (1543)
ORH
2x1,20m 365 (805) 921304
NEGRU DESCHIS
ORH
EXTENSIBIL 1000 (2205) 921306
2,25-4m
ORH
EXTENSIBIL 1000 (2205) 921308
2,45-5m
ORH
EXTENSIBIL 365 (805) 921309
2,45-5m
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_ MRT EASY ST3B
' L 1440 [1640 1840
T -
™ | oaenssn 365 (805) 921310
- 2,45-6 m
N
3 ORH
3X1,2m 1000 (2205) 921357
= CU ACOPERIS
PENDUL
CU ROTARE 200 (441) 921311
| =emm—
CENTRE DE POZARE
I TIP A" 1000 + 200
‘ CU LIMITATOR (2205 + 441) 921287
DE INCARCARE
-—‘ﬁ
=
CENTRE DE POZARE
I TIP ,B” 1500 + 200
i CU LIMITATOR (3307 + 441) 921288
DE INCARCARE
1 ﬂ CENTRE DE POZARE
TIP D" 1500 + 200
J CU LIMITATOR (3307 + 441) 923346
DE INCARCARE
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1640 1840

CENTRE DE POZARE
TIP,C"
HIDRAULIC 1500 + 200 921290

Ccu LIMAITAVTOR (3307 + 441)
DE INCARCARE

ORH

1,8x1m 1000 (2205) 921356
GALERIE

: nu este disponibil

: disponibil
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LISTA COSURI
_ MRT EASY ST3B
? kg1 (1b) 1440 (1640 1840
JIB AERIAN 300 (661) 921292
JIB AERIAN 2 200 (441) 921293
ORH
ACOPERATOR 365 (805) 923309
ORH
ACOPERATOR 1000 (2205) 921294
FIX 2 x
1.20m 365 (805) 921296
LUMINA NEAGRA
ORH
EXTENSIBIL
2,25-4m 365 (805) 921298
GALVANIZAT
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y MRT EASY ST3B
TIP COS DCEAggc;T[‘I\(TE] "(’:g’)qMA cop:
J 1440 1640 1840
ORH
EXTENSIBIL 2,25-4
m ZINCAT 365 (805) 921299
U USA
o 700 (1543) 923335
2,254m
ORH
2x1,20m 365 (805) 921304
LUMINA NEGRA
ORH
EXTENSIBIL 2,25-4 1000 (2205) 921306
m
ORH
EXTENSIBIL 2,45-5 1000 (2205) 921308
m
ORH
EXTENSIBIL 2,45-5 365 (805) 921309
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’ MRT EASY ST3B
TIP COS D‘;ACP:\)CSIT‘I\(TE MIAbXIMA cop:
oLl 1440 [1640 1840
T
T\ l‘i', b = S EXTENSIBIL 365 (805) 921310
bl 2,456 m
N
b ORH
3X1,2m 1000 (2205) 921357
- CU ACOPERIS
PENDUL
CU ROTARE 200 (441) 921311
T
COMERCITORI DE COASTA
I TIP A 1000 + 200
! CU SARCINA (2205 + 441) 921287
LIMITATOR
.—‘£
E—
COMERCITORI DE COASTA
I TIP,B" 1500 + 200
i CU SARCINA (3307 + 441) 921288
LIMITATOR
TT ﬂ COMERCITORI DE COASTA
TIP D" 1500 + 200
J CU SARCINA (3307 + 441) 923346
LIMITATOR
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1640 1840

COMERCITORI DE COASTA
TIP ,C"
HIDRAULIC 1500 + 200 921290

CU SARCINA (3307 + 441)
LIMITATOR

ORH
1,8x1 m 1000 (2205) 921356
GALERIE

: nu este disponibil

: disponibil
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LISTA COS

MRT EASY ST3B

INCARCARE MAXIMA A COS [kg]
TIP COS coD

(Ib)

1440 1640 1840

JIB AERIAN 300 (661) 921292

JIB AERIAN 2 200 (441) 921293
Acoperisuri ORH 365 (805) 923309
Acoperisuri ORH 1000 (2205) 921294

FIX 2 x 1,20 m LUMINA
NEGRA 365 (805) 921296

BASKET ORH STRETCH-

7| |EM 2,25-4 m GALVANIZAT 365 (805) 921298
FORJAT
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. MRT EASY ST3B
CAPACITATE MAXIMA-
TIP COS cop
GREUTATE COS [kg] (Ib)
1440 1640 1840
COS SAU EXTENSIBIL
2,25-4 m GALVANIZAT
’ 921299
FORJAT 365 (805)
CU USA
ORH 2,25-4m 700 (1543) 923335
ORH 2 x 1,20 m LUMINA
: 21304
NEGRU-NEGRA 365 (805) 92130
iNtinderea ORH
1000 (2205) 921306
2,25-4m
intinderea ORH
1000 (2205) 921308
2,45-5m
iNtinderea ORH
365 (805) 921309
2,45-5m
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- ) MRT EASY ST3B
EINCARCARE MAXIMA A COS [kg]
TIP COS . oD
(Ib)
1440 1640 1840
! ] ORH EXTENSIBIL 521310
2 45.6m 365 (805)
\
=1
BAZIN ORH 3X1.2m CU
h ACOPERIS 1000 (2205) 921357
COS ATUNTAR
ROTIBIL 200 (441) 921311

= —

COS PENTRU PUNEREA
CERCEI TIP “A” CU
LIMITATOR DE INCARCAHR

g 1000 +200 (2205 + 441) 921287

|

COS PENTRU PUNEREA
CERCEITIP “B" CU
LIMITATOR DE INCARCAHR

g 1500 + 200 (3307 +441) 921288

COS PENTRU PUNEREA
CERCEITIP “D” CU
LIMITATOR DE INCARCAH

g 1500 +200 (3307 + 441) 923346
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1640 1840

PUNEREA CO ULUI
PE INEL DE TIP “C”

HIDRAULIC CU 921290
LIMITATOR DE 1500 + 200 (3307 + 441)

SARCINA

COS ORH 1,8x1Tm
TUNEL 1000 (2205) 921356

: nu este pe stoc

+ disponibil
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Aceasta pagina este goald in mod intentionat.
Aceasta pagina este lasata goala
intentionat Aceastd pagina este lasatd goala intentionat.
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1 - SIGURANTA
SIGURANTA
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SFATURI GENERALE CONEXE
LA UTILIZAREA UNUI COS

CAND VEZI ACEST SIMBOL
INSEAMNA CA :

A

ATENTIE ! ATENTIE! ESTE in joc SIGURANTA
DVS. SAU A Stivuitorului.

- Cititi cu atentie manualul de utilizare si
intretinere.

- Folosirea cosului este interzisa
langa liniile electrice.
Pastrati intotdeauna o distanta de
siguranta de cel putin 5 metri, mai ales

daca sunt vii sau daca starea lor este
necunoscuta.

-Inainte de utilizare, verificati daca usa de
acces la cos este inchisa corect.

- Operatorul trebuie sa foloseasca centura
de siguranta si trebuie sa o prinda

de orificiul corespunzator.
- Cosul trebuie coborat la sol intr-o zona

nepericuloasa fara obstacole.

- Operatorul care foloseste cosul trebuie sa
fie asistat de o persoana instruita

corespunzator la sol.

- Operatorul este obligat sa opreasca
masina daca persoanele prezente in raza
sa de actiune, in ciuda invitatiilor sale, nu se
indeparteaza.

- Operatorul este obligat sa suspende utilizarea

masinii in conditii de vizibilitate si
iluminare slaba.

- Supraincarcarea cosului este interzisa.

- Este interzisa transportarea cosului in interior
sprijina structurile exterioare si ancorati-l de
acestea sau de sol.

- Este interzisa utilizarea masinii:
-n zonele cu risc de incendiu.
-in prezen a unei atmosfere corozive, explozive
sau cu praf daunator sanata ii operatorilor.

- n cdmpurile magnetice.
- limitarea tensiunilor laterale,
vezi capitolul ,,CARACTERISTICI COSULUT".

- Este interzisa agatarea unei incarcaturi de
cos sau de bratul caruciorului.

A

Pentru toate tipurile de cos, este interzisa
depasirea limitei de capacitate maxima
admis.

SUGESTII GENERALE PENTRU
UTILIZAREA UN COS

ACEST SIMBOLU INSEAMNA:

A

AVERTIZARE! ATENTIE!
SIGURANTA DVS. SI A Stivuitorului DVS.
ESTE IMPLICAta.

- Cititi cu atentie manualul de utilizare si
intretinere.

- Este interzisa folosirea cosului in
apropierea liniilor electrice.
Pastrati intotdeauna o distanta de siguranta
de cel putin 5m, mai ales daca liniile sunt
sub tensiune sau daca nu se cunoaste starea
acestora.

- Inainte de a utiliza echipamentul, verificati
daca poarta de acces la cos este inchisa corect.

- Operatorul trebuie sa foloseasca o centura de
siguranta si trebuie sa o prinda de
ochiul special.

- Cosul trebuie coborat pana la

pamant intr-o zona sigura, fara obstacole.

- Operatorul cosului trebuie sa fie
asistat de o persoana special instruita
la sol.

- Operatorul trebuie sa opreasca masina daca
persoanele din raza sa de actiune nu se
indeparteaza mai mult, in ciuda avertismentelor
sale.

- Operatorul trebuie sa inceteze utilizarea
vehiculului daca vizibilitatea si
conditiile de iluminare sunt slabe.

- Este interzisa supraincarcarea cosului.

- Cosul nu trebuie pus pe el
structuri exterioare iancorate de acestea
sau de sol.

- Utilizarea vehiculului este interzisa:

- in zonele cu risc de incendiu

-n coroziv, sau exploziv
atmosfera sau atmosfere care
contin pulberi care reprezintd o
amenintare pentru sanatatea operatorilor.

-in cdmpurile magnetice.

- Limitati toate tensiunile laterale; vezi
CARACTERISTICI CO  UL” capitolul.

- Este interzisa agatarea unei incarcaturi la cos
sau la bratul cosului.

A

Pentru toate tipurile de cosuri, este interzisa depasirea

limitei maxime de incarcare admisa.
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- Este interzisa deplasarea caruciorului cu una

sau mai multe persoane in interiorul cosului.

- Este interzisa actionarea cosului
din cabina cu una sau mai multe persoane in
interiorul cosului.

- Cosurile sunt conforme cu standardul
EN 280/2001; accesul si iesirea persoanelor

din cos se prevede doar cu platforma la sol.

- Cand este utilizat la altitudine, cosul nu trebuie
asezat pe nicio alta structura
inconjuratoare (de exemplu, acoperisuri,

capace, balcoane, pereti etc...).

- Nu dezactivati niciodata sistemele

siguranta pentru a efectua manevre
periculoase, care altfel nu ar fi posibile.
- Folositi masina numai cu selectorul sistemului

de siguranta in pozitia prevazuta pentru

tipul de cos montat (vezi diagrame).

- Este interzis in mod expres
manipularea dispozitivelor de
siguranta care echipeaza masina
(supape hidraulice, senzori de
proximitate etc...).

- Cosul nu trebuie sa fie
echipat cu accesorii care cresc rezistenta
la vant.

- In timpul lucrului, verificati
constant ca viteza vantului sa nu
depaseasca 45 km/h.
in caz de vant puternic, returnati imediat
vehiculul
cos, deoarece structura masinii este
supraincarcata.

- Nu folositi masina
n conditii meteorologice deosebit de
nefavorabile.

- In cazul interventiilor pe circuit
instalatii sanitare (in special la
acumulatori) contactati agentul sau
distribuitorul dvs.

- Efectuati operatiunile de

intretinere prevazute in acest manual.

- Caruciorul echipat cu cos trebuie supus unui
control periodic efectuat de catre un
organism responsabil, verificarea se va
face o data la sase luni daca cosul este folosit
continuu, anual daca cosul este folosit

din cand in cand.

- Daca masina trebuie sa ramana
nesupravegheat, inchideti usile, trapele si
capotele, scoateti cheia din contact

si nu o lasati niciodatd nesupravegheata

apasa butonul.

- Este interzisa deplasarea stivuitorului cu una
sau mai multe persoane in interiorul
cosului.

- Este interzisa actionarea cosului din interiorul
cabinei cu una sau mai multe persoane in
interiorul cosului.

- Cosurile sunt testate de tip in conformitate
cu standardul EN
280/2001; persoanele au voie sa se urce
pentru a coborf din cos numai cu cosul pe
pamant.

- Cand cosul este ridicat pentru utilizare, nu
trebuie sa se sprijine pe o structura
inconjuratoare (ex. acoperisuri,
acoperisuri, balcoane, pereti etc...).

- Nu dezactivati niciodata sistemele de siguranta

pentru a efectua manevre periculoase care altfel
nu ar fi posibile.

- Folositi vehiculul numai cu comutatorul sistemului
de siguranta in pozitia prevazuta
pentru tipul de cos montat (vezi diagrame).

- Este interzisa in mod expres manipularea
dispozitivelor de sigurantd montate pe
vehicul (supape hidraulice, senzori de

).

- Cosul nu trebuie echipat
cu atasamente care maresc rezistenta vantului.

proximitate, etc..

- In timpul functionarii, verificati constant pentru
ava asigura ca viteza vantului nu
depaseste niciodata 45 km/h. In caz de
vant puternic, retrageti imediat cosul,
deoarece structura masinii este
supraincarcata.

- Nu utilizati niciodata vehiculul in conditii
meteorologice deosebit de nefavorabile.

- Cand se lucreaza la sistemul hidraulic
circuit (in special la acumulatori) contactati
agentul sau distribuitorul dumneavoastra.

- Efectuati intretinerea
operatiunile prevazute Tn acest
manual.

- Camionul echipat cu cos trebuie verificat periodic
de catre o organizatie autorizata;
verificarea se face o data la sase luni daca
cosul este utilizat in mod continuu si in
fiecare an daca cosul este folosit doar

ocazional.

- Daca masina trebuie lasata
nesupravegheat, inchideti usile, trapele si

capacele, scoateti cheia de contact si nu parasiti
niciodata panoul de control

nesupravegheate.
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£ A

Pe langa cele de mai sus
Pe langa cerintele anterioare, pentru
cosul ORH
ACOPERATOR:

specificatii, pentru ORH
Acoperitor de baschet:

- folosirea centurilor de siguranta este obligatorie - este obllgatorlu folosirea unei centuri de -
siguranta cu o franghie siguranta cu o franghie de ancorare mai
lungimea ancorei mai mica de 1,7 m. mica de 1,7m lungime.
- este interzisa actionarea cosului cu usile
- miscarea cosului este interzisa deschise si platformele laterale intoarse.

cu usile si platformele deschise

laturile rotite.

- important, prin prisma specialului
- important, avand in vedere detaliile
Angajatorul este obligat sa respecte

al Angajatorului face uz de Directiva 2001/45/ Directiva 2001/45/CE (implementata in

CE (implementat in Italia prin Decretul Italia prin DL nr. 235/03) referitoare la

Legislativ nr. 235/03) privind locurile de munca temporare efectuate la
inaltime si Directiva 95/63/CE (implementata
Directiva 95/63/CE (implementata in Italia in Italia de catre

cu DL359/99) al cérei articol 4 permite c&, in
cazuri exceptionale, echipamentele care nu

sunt destinate acestui scop pot fi utilizate folosit in cazuri exceptionale pentru ridicare

pentru ridicarea persoanelor cu conditia sa fi fost

luate masuri adecvate pentru masurile de siguranta adecvate sunt pentru

utilizarea cosului si dincolo de
limitele specificate de EN280.

utilizati platforma chiar si dincolo de limitele

impuse de EN280.

i acest scop, Angajatorul trebuie trebuie in primul rand sa evalueze riscurile

EN280.

riscuri si antrenament acolo unde este necesar
Planul de siguranta care urmeaza sa fie prezentat la

Planul de siguranta a santierului de la

tinand cont de faptul cad masina pentru

destinatia anume masina nu serveste ca un

Platforma mobila extensibila si, prin

de Developable Mobile Bridge si asta urmare, nu este acoperita pentru aceste
functii suplimentare de Declaratia de conformitate

a EN280 emisa de producator.

conformitatea cu EN280 emis de producator.

& &

LA AGENTUL SAU DEALERUL VA RUGAM CONTACTATI AGENTUL DVS. SAU

DVS.

1-5



Machine Translated by Google




Machine Translated by Google

1-7




Machine Translated by Google

1-8




Machine Translated by Google

RECUNOASTERE AUTOMATA

A ACCESORIILOR

Aparatul este echipat cu un

sistem electronic de recunoastere
accesoriu care identifica in momentul de fata

a atasamentului tipul accesoriului

instalat.

Acest sistem faciliteaza si accelereaza

operatii de schimbare a accesoriilor.

Sistemul este caracterizat de 2 dispozitive
situat unul pe bratul masinii e

unul pe accesoriu.

(rif.1 Fig. A).

Sistemul de recunoastere, mai tarziu

identificarea tipului de accesoriu si confirmarea de
catre operator, stabileste

masina sa functioneze cu accesoriul

coroiat. Acest mod este definit

automat.

Cu toate acestea, masina poate functiona cu
un accesoriu fara dispozitiv

identificarea dar Tn acest caz este
responsabilitatea operatorului sa identifice

si confirmati tipul de accesoriu

coroiat. Acest mod este definit

manual.

IDENTIFICAREA AUTOMATA A

ATASAMENT

Vehiculul este echipat cu electronic
sistem de identificare a atasamentului

care identifica tipul de atasament

conectat.

Acest sistem face ca operatiunile de schimbare

a atasamentului sa fie mai usoare si mai rapide.

Sistemul este caracterizat de 2 dispozitive,
unul pe bratul vehiculului si celalalt pe

atasamentul.

(Ref.1 Fig. A).

Dupa identificarea tipului de

atasarea si confirmarea de catre operator, se
stabileste sistemul de identificare

vehiculul sa functioneze cu atasamentul
conectat. Acest mod este definit ca

automat.

Cu toate acestea, vehiculul poate functiona cu un
atasament lipsit de identificare

dispozitiv, dar in acest caz este responsabilitatea
operatorului sa identifice si sa confirme

tipul de atasament conectat. Acest mod

este definit ca manual.
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Mod automat

Imediat dupa atasarea unui accesoriu, sistemul de

recunoastere:

- identifica tipul de accesoriu ref.2 Fig. B,

- cere Operatorului sa confirme ref.1 Fig. B ca
accesoriul recunoscut este cel atasat efectiv la
masina, - apasati enter ref.3 Fig. B pentru
a confirma

tipul de accesoriu.

Mod manual

Imediat dupa atasarea unui accesoriu fara
dispozitivul de identificare, sistemul de
recunoastere:

- nu recunoaste accesoriul atasat,
- Operatorul trebuie sa selecteze tipul de
accesoriu atasat masinii.
Operatorul trebuie sa selecteze manual tipul de
accesoriu instalat, dupa cum urmeaza:
-apasa iESCref.1Fig. C pentruaie idin modul
»gol” ref.2 Fig. C [nr
accesoriu atasat],
- apasati sagetile sus/jos ref.3 Fig. C pentru a
selecta accesoriul care a fost atasat ref.4 Fig.
D,
- confirmati accesoriul, apasati enter ref.5 Fig. D.

Nota: masina este in modul ,gol".
poate muta bratul dar cu o capacitate
maxima de ridicare stabilita la 500kg.

in ambele moduri:

este responsabilitatea operatorului sa

se asigure ca accesoriul atasat si

afisat pe afisaj este cel identificat de sistemul
de recunoastere sau selectat manual.

Siguranta dumneavoastra si cea a stivuitorului sunt
in joc.

Nerespectarea ar putea cauza defectiuni la
stivuitor si deteriorarea lucrurilor si

persoanelor din apropierea zonei de lucru a
masinii.

Respectati procedurile descrise mai sus.

Mod automat

Imediat dupa conectarea atasamentului,
sistemul de identificare:

- identifica tipul de atasament Ref. 2 Fig. B,

- solicita Operatorului sa confirme Ref. 1 Fig. B ca
atasamentul identificat este cel conectat efectiv
pe vehicul,

- apasati Enter Ref. 3 Fig. B pentru a confirma tipul
de atasament.

Mod manual

Imediat dupa conectarea unui atasament fara
dispozitiv de identificare, sistemul de identificare:

- nu recunoaste atasamentul conectat,

- Operatorul trebuie sa selecteze tipul de
atasament cuplat pe vehicul. Operatorul trebuie
sa selecteze manual tipul de atasament instalat,
dupa cum urmeaza:

- apasati ESC Ref. 1 Fig. C pentru a iesi din
modul ,gol” Ref. 2 Fig. C [nici un

atasament conectat],

- apasati sagetile sus/jos Ref. 3 Fig. C

pentru a selecta atasamentul care este conectat Ref.
3Fig. D,

- confirmati atasarea, apdsati Enter Ref.

5 Fig. D.

Nota: in modul ,gol”, vehiculul poate
misca bratul dar cu maxim

capacitate de ridicare fixata la 500 kg.

In ambele moduri:

este responsabilitatea operatorului sa se asigure ca
atasamentul este conectat si ca afisajul arata

atasamentul identificat de sistemul de identificare
sau selectat manual.

Este in joc siguranta dumneavoastra si cea a
stivuitorului.

Nerespectarea acestor indicatii poate cauza o
defectiune de functionare a stivuitorului
dumneavoastra si vatdmarea persoanelor sau

deteriorarea obiectelor din apropierea masinii.
zona.

Urmati procedurile descrise mai sus.

max 24 FK]

1-10

max 2N FIE ton.

load 0 FEF ton.
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INSTRUCTIUNI DE FOLOSIRE INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE A

COS FIX COS FIX

Atasarea cosului pe cuplarea rapida (TS). Conectarea cosului la cuplajul cu eliberare
rapida (TS).

- Agatati cosul de TS. - Conectati cosul la TS.

- Confirmati recunoasterea - Confirmati identificarea cosului* afisat pe afisaj Fig.

cos* pe afisaj Fig. 1. 1
- Scoatefi stiftul de blocare din - Scoateti stiftul de control din suportul A Fig. 2 si

suport ref. A Fig. 2 si introduceti-on TS ref. B introduceti-l in TS B Fig. 3 pentru a bloca cosul,

Fig. 3 pentru a bloca cosul, fixandu-l cu stiftul
9-3P i i fixandu-| cu stiftul despicat C Fig. 3.

A &

corespunzator ref.
CFig. 3.

FOARTE IMPORTANT: NU UITATI SA BLOCATI

SUPPORTUL FOLOSIND PINUL SPECIAL DE FOARTE IMPORTANT: NU TINE TINE minte
BLOCARE B Fig. s& BLOCATI SUPPORTUL CU STIINTUL DE BLOCARE B
3 SIPINUL SAU CFig. 3. Fig. 3 SISTIINTUL SPLIT C Fig. 3.

DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS P Fig. 3a
COMENZIILE DIN CO  SUNT DEZACTIVATE. DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS P Fig.

3a COMENZIILE DIN CO  SUNT DEZACTIVATE. :

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE

SIGURANTA Fig. 3a -
CONSTA DIN UN MECANISM T Fig. 3a ST UN Fig. 3a )

MICROCOMRUPATOR U Fig. 3a CARE DETECTEAZA MECANISM T Fig. 3a STUN MICRO COMUTATOR

DACA PINUL DE BLOCARE ESTE CURSAT SAU DECUPLAT

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE SIGURANTA S

ig.
3a CARE VERIFICATI PENTRU A VEDE DACA PIN-UL

Fig. 3a. DE VERIFICARE ESTE INSTROS SAU NU Fig. 3a.
PIN INSERSAT COMENZIILE CO  ULUI SUNT PIN INSERSAT COMENZIILE DIN COS SUNT
ACTIVATE. ACTIVATE.

Pentru siguranta ta Pentru siguranta ta

verificati verificati starea si functionarea (3a) a
integritatea si functionarea (3a) a dispozitivului dispozitivului de siguranta de pe cos (stiftul
de siguranta de pe cos (pin introdus). introdus).

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A
ACCESORIILOR (Pagina 1-7) *: Vezi capitolul: AUTOMAT
IDENTIFICAREA ANEXARII

(Pagina 1-7)
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- Conectati cablul electric al tamburului - Conectati cablul de alimentare al cosului la

pe priza prevazuta in acest scop a priza prevazuta in partea de sus a

partea capului bratului D Fig. 3. bra ul D Fig. 3.
3.
Nota: Inainte de a introduce cablul D fig. 4 Noté: Inainte de a conecta cablul D Fig.
capacul de siguranta trebuie indepartat 4E Fig. 5
E fig. 5F fig. 4.11 pe priza F Fig. 4.

Capacul de siguranta trebuie repus la locul initial

- L - dupa utilizarea cosului.
repus in pozitia initiala dupa aceea

utilizarea cosului.

- Conectati la priza de pe panoul de control ref.
- Conectati-va la priza de pe butonul de apasare

G Fig. 6 cablul furnizat ref. H Fig. 6a
panou Ref. G Fig. 6 cablul furnizat Ref. H Fig. 6a

si apoi asamblati-l cu cablajul pus
apoi asamblati-l cu

cos ref. I Fig. 6a.
cablare pe cos Ref. I Fig. 6a.

- Din acest moment, sorii

miscari hidraulice posibile din cabina - Din acest moment, singurul

Eusunt: miscarile hidraulice posibile din cabina sunt:

- Ridicare pana la aproximativ 2,50 m.
- Ridicarea pana la aproximativ. 2,50 m.

-Lavale. - Coborarea.

- Rotire pentru montarea cosului (mai jos
2,5m).

- Rotirea turelei.

- Pan siinclinare pentru instalarea cosului (sub
2,5m).
- Rotirea turelei. - .
- Stabilizatoare coborare si urcare.
- Stabilizatoare de coborare si urcare.

Ridicati cosul de pe sol si conduceti

Ridicati cosul de la sol si conduceti
camionul pana la locul unde cosul

carucior la locul de utilizare a cosului. este de utilizat.

1-12
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INSTRUCTIUNI DE FOLOSIRE
CO ORH

Atasarea cosului pe cuplarea rapida (TS).

- Agatati cosul de TS.
- Confirmati recunoasterea cosului* pe afisaj
Fig. 1.

- Scoateti stiftul de blocare din
suport ref. A Fig. 2 si introduceti-o in TS ref. B
Fig. 3 pentru a bloca cosul, fixandu-I cu stiftul
corespunzator ref.
CFig. 3.

'

FOARTE IMPORTANT: NU UITATI SA BLOCATI
SUPPORTUL FOLOSIND PINUL SPECIAL DE
BLOCARE B Fig.
3 SIPINUL SAU C Fig. 3.

DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS P Fig. 3a
COMENZIILE DIN CO  SUNT DEZACTIVATE.

PE COS EXISTA UN DISPOZITIV DE
SIGURANTA S Fig. 3a CONSTAT DIN UN
MECANISME T Fig. 3a STUN MICROCOMRUPATOR

U Fig. 3a CARE DETECTEAZ DACA PINUL DE BLOCARE
ESTE CURSAT SAU DECUPLAT Fig. 3a.

PIN INSERSAT COMENZIILE CO  ULUISUNT
ACTIVATE.

Pentru siguranta ta
verificati integritatea si
functionarea (3a) a dispozitivului de siguranta de
pe cos (pin introdus).

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A
ACCESORIILOR (Pagina 1-7)

INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE A
COS ORH

Conectarea cosului la rapid-

cuplaj de eliberare (TS).

- Conectati cosul la TS.

- Confirmati identificarea cosului*
afisat pe afisaj Fig. 1.

- Scoateti stiftul de control din suport. A
Fig. 2 si introduceti-l in TS B Fig. 3 pentru a bloca
cosul, fixandu-l cu stiftul despicat din dotare C Fig.

3.

'\ A

FOARTE IMPORTANT: TINE minte
BLOCATI SUPPORTUL CU STIINTUL DE BLOCARE B

Fig. 3 SI STIINTUL SPLIT C Fig. 3.

DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS

P Fig. 3a COMENZIILE DIN COS SUNT
DEZACTIVATE.

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE SIGURANTA

SFig. 3a
T Fig. 3a SI UN MICRO COMUTATOR U Fig. 3a
CARE DETECTEAZA DACA PINUL DE BLOCARE

ESTE INSERAT SAU NU Fig. 3a.
PIN INSERSAT COMENZIILE DIN COS SUNT ACTIVATE.

(3a) a dispozitivului de siguranta de pe cos (stift introdus).

*: Vezi capitolul: AUTOMAT
IDENTIFICAREA ANEXARIL

(Pagina 1-7)
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- Conectati furtunurile de control - Conectati furtunurile de rotatie a cosului Ref. D

rotatie cos ref. D fig. 4 in partea de sus a bratului. . N X
Fig. 4 in partea de sus a bratului.

- Acordati atentie directiei fitingurilor. - Aveti grija sa va asigurati ca imbinarile sunt
conectate n directia corecta.
- Conectati cablul electric al cosului la priza
prevazuta in acest scop pe partea laterala a - Conectati cablul de alimentare al cosului la priza

capului bratului E Fig. 5. prevazuta in acest scop pe
partea din partea superioara a bratului E Fig. 5.

Not3: Inainte de a introduce cablul E fig. 6
este necesara indepartarea capacului de siguran  a Nota: Inainte de a conecta cablul E Fig.
F fig. 6G fig. 5. 6F Fig. 6 6

pe priza G Fig. 5.

pus inapoi in pozitia initiala dupa
Capacul de siguranta trebuie repus la locul initial

folosirea cosului.
dupa utilizarea cosului.

- Conectati la priza de pe panoul de control ref.
H Fig. 7 cablul furnizat ref. I Fig. 7a si apoi - Conectati cablul furnizat Ref. I Fig. 7a
asamblati-l cu cablajul de pe cos ref. LFig. 7a. la priza de pe panoul de apasare Ref. H Fig. 7
apoi asamblati-l cu

cablare pe cos Ref. L Fig. 7a.

- Din acest moment, sorii
miscari hidraulice posibile din cabina

Eusunt: - Din acest moment, singurele miscari hidraulice
- Ridicare pana la aproximativ 2,50 m. posibile din cabina sunt:
- Lavale.
- Pan siinclinare pentru instalarea cosului (sub - Ridicarea pana la aproximativ. 2,50 m.
2,5m). - Coborarea.

- Rotirea turelei. ) .
- Rotire pentru montarea cosului (sub 2,5 m).

- Orientare cos.

- Stabilizatoare de coborére si urcare. . .
7 - Rotirea turelei.

o . o L - Orientarea cosului.

Ridicati cosul de la sol si conduceti caruciorul pana la . .

) ] - Stabilizatoare coborare si urcare.

locul unde va fi folosit cosul.

Ridicati cosul de pe sol si conduceti camionul

pana la locul in care urmeaza sa fie utilizat cosul.
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Dezvoltare de cos ORH extensibil (daca este echipat)

Deschidere

A

Pentru a evita lovirea suporturilor pentru picioare A Fig.

1

datorita incuietorilor B Fig. 1.

- Scoateti stiftul despicat C Fig. 2 si scoateti
stift de blocare D Fig. 2 (2 stifturi pentru fiecare
parte a cosului).

- Indoiti partile mobile si blocati-le cu stifturile si
stifturile E Fig. 3 (6 stifturi si stifturi pentru
fiecare parte a cosului).

- Deblocati platformele A Fig. 1 si coborati-le in
pozitia de lucru.

- Verificati daca platformele sunt bine blocate
de zavoarele F Fig. 4.

- Cosul este gata de utilizare.

inchidere

- Deblocati platformele folosind zavorul F Fig. 4.

- Remontati suporturile pentru picioare cu ajutor
manerului G Fig. 5 si blocati-le in pozitie inalta
datorita zavorului B Fig. 1.

- Scoateti stifturile despicate si stifturile E Fig. 3.
- Indoiti partile mobile apoi blocati ansamblul
cu ajutorul stifturilor D si stifturilor
despicate C Fig. 2.

Extensie a cosului ORH EXTENSIBIL (daca

exista)

Deschidere

A

Pentru a evita lovirea

platforme A Fig. 1verificati pentru a va asigura ca
acestea sunt fixate corespunzator prin intermediul

incuietori B Fig. 1.

- Scoateti stiftul despicat C Fig. 2 si scoateti
stift de blocare D Fig. 2 (2 stifturi pe fiecare parte a
platformei).

- Indoiti partile mobile si blocati cu stifturile si stifturile
despicate (poz. E din Fig. 3) (6 stifturi si stifturi

despicate pe fiecare parte a cosului).

- Eliberati platformele (poz. Ain Fig. 1)

icobord i-lefnpozi iade operare.

- Verificati pentru a va asigura ca platformele sunt
blocat corespunzator cu ajutorul zavoarelor (poz.
Fin Fig. 4)

- Cosul este gata de utilizare.

Inchidere

- Eliberati platformele prin intermediul
zavor (poz. Fin Fig. 4)

- Remontati platformele cu ajutorul manerului
G Fig. 5 si blocati in pozitie Tnalta folosind zavorul
B Fig. 1.

- Scoateti stifturile si stifturile despicate (poz. E din
Fig. 3).

- Rabatati din nou partile mobile, apoi blocati
ansambilul cu stifturile D si stifturile despicate C
Fig. 2.
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Dezvoltarea cosului de cuverturd ORH (daca este
echipat)

Deschidere cos

Asezati picioarele palpatoare ,1” pe sol.

Extindeti bratul telescopic cu aproximativ 10 cm,
eliberati blocul ,3" pentru a permite coborarea
platformelor ,2".

Rabatati platformele ,2” inainte si deschideti usile ,4"

pentru a permite intrarea personalului.

Este posibil sa largiti platformele laterale ,5” ale
cosului si sa le blocati ,6”. Pentru a inchide

platformele laterale ,5", deblocati zavorul 6"
si continuati cu inchiderea.

Inchiderea cosului

fnchide'gi usile 4", rabatati platformele 2" si asigurati-
le cu blocurile ,3".

Retrageti bratul telescopic si incepeti manevra din cos.

Extinderea cosului ORH COUVREUR (daca este
prevazut)

Deschiderea cosului

Asezati picioarele palpatoare ,1” pe sol.

Extindeti bratul telescopic cu aproximativ 10 cm,
eliberati blocarea ,3" pentru a permite platformelor ,2”
sa coboare.

Inclinati platformele ,2” inainte si deschideti usile ,4”

pentru a permite intrarea.

Nota: Cu platformele ,2" coborate este posibila
largirea platformelor laterale ,5” ale cosului si blocarea
,6". Pentru a inchide partea laterala

apoi inchideti.

Inchiderea cosului

Inchideti usile ,4”, inclinati platformele ,,2" inapoi
si blocati-le cu blocurile ,3". Retrageti bratul telescopic
si incepeti sa miscati cosul.

OREFCOUMREUR
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INSTRUCTIUNI DE FOLOSIRE
COS PENDUL ROTATIV

Atasarea cosului pe cuplarea rapida (TS).

- Puneti stivuitorul
stabilizatoare, cu bratul extins cu aproximativ 1,5
metri, complet coborate, bine aliniate si paralele
cu cosul pendulului.

- Rotiti TS complet fnainte e
aduceti coarnele TS sub tubul de atasare al cosului
pendul Fig. 1.

- Iesiti cu extensia pentru a agata
atasamentul cosului pendulului, ridicati usor bratul si

balansati TS inapoi, ridicand suportul de la sol Fig.
2.

a

FOARTE IMPORTANT: AVAND IN VEDERE
DIMENSIUNI BRAT COs

ESTE TREBUIE FOLOSITE CU
BOLSE SI FARA CURSURI ASCUTITE PENTRU A REDUCE LA
MAXIM OSCILATIA COSULUL

- Confirmati recunoasterea cosului* pe afisaj

Fig.3.

INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE A
COS ROTARY SWINGING

Conectarea cosului la cuplajul cu eliberare rapida

(TS).

- Pozitionati stivuitorul pe stabilizatori,
cu bratul extins cu aproximativ 1,5
m, complet coborat, bine aliniat si

paralel cu cosul balansoar.

- Rotiti TS inainte la maximum
intinderea posibila si aduceti aripa TS
sub tubul de legatura al cosului balansoar

Fig. 1.

- Extindeti extensia bratului pentru a conecta
cuplarea cosului balansoar, ridicati
boom-ul usor si a omorat TS

napoi, ridicand suportul de pe

' &

FOARTE IMPORTANT: AVAND IN VEDEREA
DIMENSIUNEA COSULUI BALANT

pamant Fig. 2.

TREBUIE FOLOSIT CU BINE SI FARA
MISCARI BRUTE PENTRU A MINIMIZA OSCILATIA
COSULUL

- Confirmati identificarea cosului*

prezentat pe display Fig. 3.
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- Scoateti stiftul de blocare din
suport ref. A Fig. 4 si introduceti-o in TS ref. B

Fig. 5 pentru a bloca cosul, fixandu-| cu stiftul

£

NU UITATI SA BLOCATI SUPORTUL UTILIZAND
PINUL SPECIAL DE BLOCARE ref. B Fig. 5 SI PINUL SAU
CFig. 5.

corespunzator ref.

CFig. 5.

DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS
COMANDILE DIN COS SUNT DEZACTIVATE

Cand nu utilizati piciorul de sprijin lateral Z Fig. 4a,

introducet

ftul de autorizare la miscare X Fig.

4a si blocati-l cu stiftul despicat corespunzator Y Fig. 4a.

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE SIGURANTA
S Fig. 5a CONSTAT DIN UN MECANISM T Fig. 5a
SI UN MICROCOMUTATOR U Fig. 5a CARE DETECTEAZ

DACA PINUL DE BLOCARE ESTE INTROS SAU
DEZACTIVAT Fig.

SUNT ACTIVATE.

Pentru siguranta ta
verificati integritatea si
functionarea (5a) a dispozitivului de siguranta de pe
cos (pin introdus).

- Conectati furtunurile de control
miscari ale cosului la capul bratului D Fig. 6.
- Acordati atentie directiei fitingurilor.
- Conectati cablul electric al cosului la priza
prevazuta in acest scop pe partea laterala a
capului bratului E Fig. 6.
Nota: Inainte de a introduce cablul ref. Si Fig. 6
este necesara indepartarea capacului de siguranta ref.
FFig. 6

in pozitia initiala dupa folosirea cosului.

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A
ACCESORIILOR (Pagina 1-7)

- Scoateti stiftul de control din suport. A Fig. 4 si
introduceti-l in TS B Fig. 5 pentru a bloca cosul, fixandu-
| cu ajutorul

stiftul despicat furnizat C Fig. 5.

A

TINE minte s3 BLOCETI SUPPORTUL IN LOCAL
FOLOSIND PINUL DE BLOCARE B Fig. 5
SIPINUL SI DIVERT C Fig. 3.
DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INSERSAT COMENZIILE
DIN COS SUNT DEZACTIVATE.

Cand piciorul de sprijin lateralZ Fig. 4a

nu se foloseste introduceti stiftul X Fig. 4a pentru a
permite miscarile si blocati cu ajutorul stiftului despicat
Y Fig. 4a.

PE COS EXISTA UN DISPOZITIV DE SIGURANTA S
Fig. 5a MECANISM T, ALSTAT DIN A
Fig. 5a SI UN MICRO COMUTATOR U Fig. 5a CARE
DETECTEAZ DACA SINTUL DE BLOCARE E
INTROS SAU NU Fig. 5a. PIN INSERAT COMENZIILE DIN
COS SUNT

ACTIVAT.

Pentru siguranta ta
verificati starea si functionarea (5a) a

dispozitivului de siguranta de pe cos (stiftul introdus).

- Conectati furtunurile de control al miscarii
cosului la partea superioara a bratului D Fig. 6.
- Aveti grija sa va asigurati ca imbinarile sunt conectate
n directia corecta.

- Conectati cablul de alimentare al cosului la priza
prevazuta in acest scop pe partea din partea
superioara a bratului E Fig. 6.

Nota: Inainte de a conecta cablul E Fig.

6F Fig. 6

pe conectorul G Fig. 5. Capacul de siguranta trebuie
returnat la original

asezati dupa folosirea cosului.

*: Vezi capitolul: AUTOMAT
IDENTIFICAREA ANEXARII

4a

si

5

(Pagina 1-7)

1-18



Machine Translated by Google

- Conectati la priza de pe panoul de control ref.
H Fig. 7 cablul furnizat ref. ] Fig. 7a si apoi asamblati-I

cu cablajul de pe cos ref. K Fig. 7a.

Din acest moment sunt interzise toate miscarile din
cabina, asa ca pentru a continua este necesara

recuperarea cheii de salvare a cosului in urmatorul mod:

- Luati ciocanul ref. I Fig. 8, sparge sticla seifului ref . L
Fig. 8 situat in cabina.

- Luati cheia de salvare
si introduceti-l in contactul cheii de control

electronic situat pe bord ref. M Fig. 9.

- Tineti cheia de referinta intoarsa. M Fig. 91n pozi ia
1" pentru a activa comenzile din cabina i pentru

a permite platformei sa rémana la nivel.

A

NOTA: Odata ce procedura este finalizata

pune-l inapoi in seif.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

- Conectati cablul furnizat Ref. ] Fig. 7a la priza de pe
panoul de butoane Ref.

H Fig. 7 apoi asamblati-l cu cablajul

pe cos Ref. K Fig. 7a.

Din acest moment, toate miscarile din

cabina sunt interzise, prin urmare, pentru a putea

continua, cheia de salvare a cosului trebuie recuperata

in felul urmator:

- Luati ciocanul I Fig. 8, spargeti paharul de

cutie de siguran  a L Fig. 8 prezenta in cabina.
- Luati cheia de salvare si introduceti-o in
contactul cheii de control electronic furnizat pe

tabloul de bord M Fig. 9.
- Tineti cheia M Fig. 9 rotita in pozitia ,1” pentru
a activa comenzile cabinei si pentru a mentine

nivelul cosului.

'Y

NOTA: La pozitionarea cosului

cutia de siguranta.

TINE minte sa schimbi sticla sparta.
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- Retrageti complet extensia bratului telescopic al
masinii si balansati TS inapoi pentru a verticaliza
coloana telescopica a cosului Fig. 10.

- Ridicati sau coborati bratul
telescopic al masinii astfel incat cuplarea
rapida a cosului sa fie la aproximativ 50-55 cm
distanta de sol (Fig. 10) pentru a permite transferurile
ulterioare.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A” Fig. 11 pentru
aindeparta complet coloana telescopica a cosului
Fig. 10.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,C” Fig. 11 pentru
afinclina bratul cosului Fig. 10 cu aproximativ
90°, aducand patutul in spatele turelei.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A” Fig. 11 pentru
a retrage complet coloana telescopica a cosului Fig.
10, asigurandu-va ca bratul cosului se potriveste
n saua corespunzatoare Fig. 12.

Daca este necesar, apasati selectorul optional
n pozitia ,B” Fig. 11 pentru a roti usor bratul
cosului si a obtine alinierea corecta cu sa.

- Retrageti complet extensia bratului telescopic a
masinii si rotiti TS Tnapoi pentru a face coloana
telescopicd a cosului verticala Fig. 10.

- Ridicati sau coborati bratul telescopic al masinii
astfel incat cuplarea cu eliberare rapida a cosului sa
fie la aproximativ 50-55 cm de sol (Fig. 10) pentru a

permite transferurile ulterioare.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A”
Fig. 11 pentru a extinde complet bratul telescopic al
cosului Fig. 10.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,C" Fig. 11
pentru a inclina bratul cosului Fig. 10 cu aproximativ
90°, aducand cosul in spatele turelei.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A”

Fig. 11 pentru a retrage complet bratul telescopic al
cosului Fig. 10 avand grija sa va asigurati ca bratul
cosului este introdus in locasul sau Fig. 12.

Daca este necesar, apasati selectorul optional in
pozitia ,B" Fig. 11 pentru a roti usor bratul cosului

pentru a obtine alinierea corecta cu scaunul.

upn
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ATENTIE CA

PLACA DE COS NU MERGE

A INTERFERE CU TURRETA

SAU BALASTUL PROVOCATOR DE DAUNE
MECANICA PENTRU MASINA ST PERICOL PENTRU OPERATOR.

- Odata finalizatd procedura de asezare a
cosului in saua corespunzatoare,
comutati cheia ref. N Fig. 137n pozi ia
40", scoate i ipune i-lTnapoiin cutia
de siguran & Fig. 14.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

Destabilizati caruciorul si duceti cosul
la locul de utilizare.
Pe anvelope, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:
- Ridicarea bratului telescopic al
caruciorului pana la aproximativ 2,50 m.
- Caruciorul cu brat telescopic de coborare.
- Retragerea bratului telescopic al caruciorului.
-inclinarea fnapoi a TS (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragerea coloanei cos telescopic
(doar cos cu pendul rotativ).

- Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a
celui de-al doilea brat al cosului (numai
cosul cu pendul rotativ).

- Coborarea bratului 2 al cosului.

- Stabilizatoare de coborare si urcare.

INAINTE DE A INTRA PE COS A
PENDUL ROTIBIL PENTRU A ACTIONARE AMBELE AL
DEAsupra si dedesubtul plitei
SPRIJINA MASINA INSEST

COLONA TELESCOPICA ESTE IN POZITIE
VERTICAL (vezi Fig. 15).

UTILIZAREA CO & PENDULUI

ROTATIV ESTE INTERZISA DACA
COLONA TELESCOPICA NU ESTE IN
POZI IE VERTICALAI

Ridicati cosul de la sol si conduceti caruciorul
pana la locul unde va fi folosit cosul.

A A

AVETI GRIJA SA ASIGURATI CA COSUL NU INTERFERETE
CU TURRETA SAU BALASTUL, PROVOCAND

DETERMINARE MECANICA MASINII SI VALORIL
OPERATORULUL

- Dupa finalizarea procedurii pentru
addpostind cosul in locasul sau, rotiti cheia
N Fig. 13 1n pozitia ,0", scoateti-o si puneti-o
fnapoi in cutia de siguranta Fig. 14.

AMINTETI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

- Destabilizati camionul si aduceti
cos pana la locul unde urmeaza sa fie
folosit. Pe roti, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al camionului pana la
aproximativ 2,50 m.

- Coborare brat telescopic pentru camion.

- Retragerea bratului telescopic pentru camion.

- Rotirea TS inapoi (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Cos de retragere a coloanei telescopice
(doar cos rotativ basculant).

- Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a
bratului 2 al cosului (numai cosul balansoar rotativ).

-Co uladoua coborare abra ului.

- Stabilizatoare coborare si urcare. )

INAINTE DE A PENTRU IN ROTARE
COS BALANT PENTRU LUCRU
DEAsupra, fie dedesubtul suprafetei
PE CARE SE STA VEHICULUL

COLONA TELESCOPICA ESTE IN POZITIA VERTICALA
(Vezi Fig. 15).

FiN 'Y

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI ROTATIV DACA
COLONA TELESCOPICA NU ESTE VERTICALA!!!

Ridicati cosul de pe sol si conduceti
camionul pana la locul in care urmeaza sa
fie utilizat cosul.
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Atasarea (tip B) a cosului pendul rotativ pe cuplarea
rapida (TS) pentru lucru sub suprafata de sustinere

a vehiculului.

- Din pozitia de transport, cos in spatele turelei si
adapostit in sa corespunzatoare, scoateti
si coborati stabilizatorii Fig. 1.

Din acest moment sunt interzise toate miscarile din

cabina, asa ca pentru a continua este necesara

recuperarea cheii de salvare a cosului in urmatorul mod:

- Luati ciocanul ref. A Fig. 2, spargeti sticla seifului ref . B
Fig. 2 situat in cabina.

- Luati cheia de salvare
si introduceti-l in contactul cheii de control
electronic situat pe bord ref. C Fig. 3.

- Tineti cheia de referinta intoarsa. C Fig. 31n pozi ia
1" pentru a activa comenzile din cabind i pentru
a permite platformei sa ramana la nivel.

&

NOTA: Odaté ce procedura este finalizats

pune-l inapoi in seif.

NU UITATI SA INLOCUITT
STICLA SPARTA.

Conexiune (tip B) a cosului oscilant rotativ pendul
la cuplarea rapida (TS) pentru lucrul sub suprafata

pe care sta vehiculul.

- Din pozitia de transport, cos
n spatele turelei si adapostite in scaunul
acesteia, extindeti si coborati stabilizatorii Fig. 1.

Din acest moment, toate miscarile din
cabina sunt interzise, prin urmare, pentru a putea
continua, cheia de salvare a cosului trebuie recuperata

in felul urmator:

- Luati ciocanul A Fig. 2, spargeti sticla cutiei de
siguranta B Fig. 8 prezenta in cabina. B

- Luati cheia de salvare si introduceti-o in
contactul cheii de comanda electronica
prevazut pe tabloul de bord C Fig. 3.

- Tineti cheia C Fig. 3 rotita in pozitia , 1" pentru
a activa comenzile cabinei si pentru a
mentine cosul la nivel.

H A

NOTA: Cand procedura de inclinare a cosului
scoateti-l si puneti-l in cutia de siguranta.

AMINTETI SA TNLOCUITI CELUL SFRUPT
STICLA.
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- Intoarceti-va si intindeti-va bratul pana la sol

a cosului:

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A" Fig. 4
pentru a indepdrta complet coloana telescopica
a cosului Fig. 5.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,C" Fig. 4
pentru a verticaliza bratul cosului Fig. 5.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A" Fig. 4
pentru a retrage complet coloana telescopica a
cosului Fig. 5.

- Extindeti bratul telescopic cu aproximativ
1,5 metri.

- Intoarceti bratul cosului si extindeti-|

pana la pamant:

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A" Fig. 4
pentru a extinde complet bratul telescopic

al cosului Fig. 5.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,C" Fig. 4
pentru a face cosul vertical Fig. 5.

- Apasati selectorul optional in pozitia ,A" Fig. 4
pentru a retrage complet coloana
telescopica a cosului Fig. 5.

- Extindeti bratul telescopic cu aproximativ

1,5m.

A

A

.C"
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- Inclinati inainte pentru a intinde copilul
bratul cosului in fata caruciorului (Fig. 6).

- Atasati suportul ref. D Fig. 6 la bratul cosului
(daca nu este prezent).

- Scoateti stiftul despicat si scoateti stiftul
blocarea bratului cosului la cuplarea rapida.

- Asezati cosul pe pamant Fig. 7.

A

ATENTIE CA STANDUL E Fig. 7 SI BAZA

PLATFORMEI F Fig. 7 SUNT IN CONTACT
CU TERMENUL CONSISTENT SI PLAT PENTRU
A EVITA POSIBILE RASTURARI A STRUCTURIL

- Retrageti extensia bratului pentru a face TS sa iasa
din forma atasarii cosului Fig. 8.

-In starea TS deconectat de la
cos, verticalizati bratul inferior al cosului (apasati
selectorul optional ,C" Fig. 4 la pagina 19).

Daca este necesar, ridicati si scoateti

brat telescopic pentru a evita blocarea
conductelor hidraulice si a cablului electric.

A

NB Ave igrija sa nurupe ifurtunurile hidraulice
cablul electric G Fig. 8-9.

- Rotiti inainte pentru a aseza bratul cosului in jos
plat in fata camionului (Fig. 6).
- Agatati suportul D Fig. 6 de cos 6).

boom (daca nu este prezent). b
- Scoateti stiftul despicat si scoateti stiftul care

blocheaza bratul cosului de cuplarea cu eliberare

rapida.

- Asezati cosul pe pamant Fig. 7.

& &

AVETI GRIJA SA ASIGURATI CA STAND E Fig.

7 SI BAZA COSULUI F Fig.

7 SUNT IN CONTACT CU PAMANT COMPACT SI NIVEL PENTRU
A PREVENI POSIBILE RASTURRI A STRUCTURIL

- Retrageti extensia bratului pentru a extinde TS
in afara conturului conexiunii cosului Fig. 8.

-1n cazul in care TS este deconectat de la cos,
faceti bratul cosului inferior vertical (apasati
selectorul optional ,C"

Fig. 4 la pagina 19). Daca este necesar, ridicati si
extindeti bratul telescopic pentru a evita blocarea

<" ).
conductelor hidraulice si

Cablu de alimentare.

& A

NOTA. Ave i grijé sa nurupe i conductele

hidraulice i cablul de alimentare G Fig. 8-9.
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A

verticalizarea bratului inferior

indepartati-va de structura cosului.

Abia dupa conectarea cosului

se pot apropia pentru a introduce acul de

siguranta cu stiftul despicat corespunzator. Pana cand

stai la o distanta sigura.

- Dupa ce bratul inferior al cosului a fost complet
verticalizat, balansati TS pentru a agata

accesoriul in pozitia negativa (Fig. 10).

£

NU UITATI SA BLOCATI COSUL LA CONEXIUNEA
RAPIDA UTILIZAND PINUL SPECIAL H (Fig. 10) ST PINUL
1(Fig. 10).

- Scoateti stifturile despicate L Fig. 11 de pe
stifturile blocului de oscilatie a nacelei.

- Scoateti stifturile de blocare a balansarii
nava spatiald din pozitia , A pozitiva”.
M Fig. 12 si mutati-le in pozitia ,B negativ’ N Fig.
12, Inlocuind stifturile corespunzatoare.

- Deplasati manual cricurile P Fig.
117n pozi ia N Fig.12.
Prin eliberarea consimtamantului de
miscare, cricurile sunt blocate.

- Confirmati recunoasterea

cos* pe afisaj Fig. 13 .

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE
ACCESORII AUTOMAT

(Paginile 1-7)

A

In timpul acestei operatii de realizare a inferior

indepartati-va de structura cosului. Persoana aflatd la
sol se poate apropia de vehicul numai dupa ce cosul
a fost conectat la TS al vehiculului pentru a introduce

bol de forfecare cu bol ul despicat prevazut

pamantul trebuie sa se pastreze la o distanta sigura.

- Dupa ce bratul inferior al cosului este complet
vertical, miscati TS pentru a agata atasamentul in
pozitia negativa (Fig. 10).

A

NU UITATI SA BLOCATI COSUL LA CUPLEA RAPIDA CU
STIINTUL PREVAZUT H (Fig. 10) SI STIINTUL SPLIT I (Fig.
10).

- Scoateti stifturile despicate L Fig. 11 din
stifturile de verificare a oscilatiei cosului.

- Scoateti stifturile de verificare a oscilatiei cosului din
pozitia ,A pozitiv’ M Fig. 12 si treceti in pozitia ,B
negativ’ N Fig. 12, remontand stifturile respective.

- Deplasati manual cilindrii P Fig. 11 in pozitia N
Fig. 12. Eliberarea butonului de activare a
miscarilor va bloca

cilindri de ridicare.

- Confirmati identificarea cosului* afisat pe afisaj Fig.
13.

*: Vezi capitolul: AUTOMAT
IDENTIFICAREA ANEXARII

(Pagina 1-7)
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- Dupa finalizarea procedurii de rasturnare a cosului,
comutati cheia ref.
Q Fig. 14in pozi ia 0", scoate il i
pune il Tnapoiin cutia de siguran &
Fig. 15.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

- Destabilizati caruciorul si duceti cosul la locul
de utilizare.
Pe anvelope, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:
- Ridicarea bratului telescopic al
caruciorului pana la aproximativ 2,50 m.
- Caruciorul cu brat telescopic de coborare.
- Retragerea bratului telescopic al caruciorului.
- Inclinarea inapoi a TS (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.
- Retragerea coloanei cos telescopic (doar cos cu

pendul rotativ).
- Rotirea in sensul acelor de ceasornic a celui de-al 2-lea

brat de cos (doar cos cu pendul rotativ).

- Urcarea bratului 2 al cosului.
- Stabilizatoare de coborare si urcare.

INAINTE DE A INTRA PE COS A
PENDUL ROTIBIL PENTRU A ACTIONARE AMBELE AL
DEAsupra si dedesubtul plitei
SPRIJINA MASINA INSASI

COLONA TELESCOPICA ESTE IN POZITIE VERTICALA (vezi

Fig. 16).

UTILIZAREA CO  ULUI PENDULUI ROTATIV ESTE
INTERZISA DACA COLONA TELESCOPICA NU ESTE
IN POZI  IE VERTICALAN

Ridicati cosul de la sol si conduceti caruciorul
pana la locul unde va fi folosit cosul.

- Pentru a plia cosul in pozitia de transport,
efectuati toate operatiunile descrise mai sus in

secventa opusa.

INAINTE DE A INCEPE A LUCRU CU

STII DE BLOCARE A PLATFORMA M (Fig. 12 la pagina

23) IN POZITIA ADECVA PENTRU UTILIZARE DE TIP
»A" SAU TIP ,B".

NERESPECTAREA ACESTUI REGULAMENT POATE
PROVOCA DETERMINARE MECANICA
MASINII ST PERICOL PENTRU OPERATOR.

- Dupa finalizarea inclinarii cosului
procedura, rotiti cheia Q Fig. 13 In pozitia
,0", scoateti-o si puneti-o fnapoi in
cutia de siguranta Fig. 15.

AMINTETI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

- Destabilizati camionul si aduceti
cos pana la locul unde urmeaza sa fie folosit.
Pe roti, singurele miscari hidraulice posibile
din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al camionului pana la
aproximativ 2,50 m.

- Coborare brat telescopic pentru camion.

- Retragerea bratului telescopic pentru camion.

- Rotirea TS fnapoi (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Cos de retragere a coloanei telescopice
(doar cos rotativ basculant).

- Rotire Tn sensul acelor de ceasornic a bratului
cosului de 2° (numai cosul rotativ basculant).

-Co uladoua coborareabra ului.

- Stabilizatoare coborare si urcare. )

INAINTE DE A PENTRU IN ROTARE
COS BALANT PENTRU LUCRU
DEAsupra, fie dedesubtul suprafetei

PE CARE SE STA VEHICULUL

COLONA TELESCOPICA ESTE IN POZITIA VERTICALA
(Vezi Fig. 16).

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI ROTATIV DACA
COLONA TELESCOPICA NU ESTE IN POZITIA VERTICALAN!

Ridicati cosul de pe sol si conduceti
camionul pana la locul unde urmeaza sa fie
folosit cosul.

- Pentru a rabata cosul in pozitie de transport,
efectuati toate operatiunile descrise mai sus in
ordine inversa.

A '}

INAINTE DE A INCEPE OPERATIUNILE CU

STIUNI DE VERIFICARE A OSCILATIEI COSULUI M
(Fig. 12 la pagina 23) IN POZITIA ADECVA PENTRU M
UTILIZARE DE TIP ,A” SAU TIP ,B".

NERESPECTAREA ACESTEI CERINTE POATE

CONDUCE LA DETERMINARE MECANICA
A MASINA SI LA PERICOL PENTRU OPERATOR.
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INSTRUCTIUNI DE FOLOSIRE INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE A

COS AERIAN JIB COS AERIAN JIB

Atasarea cosului pe cuplarea rapida (TS). Conectarea cosului la cuplajul cu eliberare rapida

(TS).

- Pozitionati stivuitorul cu - Pozitionati stivuitorul cu bratul complet coborét, -
bratul complet coborat, bine aliniat si paralel cu aliniat corespunzator si paralel cu cosul Aerial
cosul Aerial Jib si rotiti TS Tnainte cat mai mult posibil Jib si rotiti TS Tnainte la maximum (Fig. 1).
(Fig. 1).

- Aduceti coarnele TS sub tubul de atasare al cosului - Aduceti aripa TS sub conducta de conectare a cosului
Aerial Jib (Fig. 2). Aerial Jib (Fig. 2).

- Pentru a atasa accesoriul pentru cosul Aerial - Pentru a conecta cosul Aerial Jib
Jib, ridicati usor bratul si balansati TS inapoi, conexiune, ridicati usor bratul, rotind TS Tnapoi
ridicandu-l de pe sol (Fig. 3). ridicandu-I de pe sol (Fig. 3).

iy A A

AVAND IN VEDERE DIMENSIUNILE CELUI AVAND IN VEDEREA DIMENSIUNILOR

TOATE COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE UTILIZATE CU
UTILIZATI CU BOLSI SI BINESTE SI FARA MISCARI BRUTE PENTRU A REDUCE LA
FARA MASURI Ascutite PENTRU REDUCERE MINIM OSCILATIA COSULUL

LA OSCILATIA MAXIMA A

co

- Confirmati identificarea cosului* afisat pe afisaj Fig. 4.
- Confirmati recunoasterea cosului* pe afisaj

Fig. 4.

**: Vezi capitolul: AUTOMAT
*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A IDENTIFICAREA ANEXARII
ACCESORIILOR (Pagina 1-7) (Pagina 1-7)
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- Scoateti stiftul de blocare din suport
ref. AFig. 4 si introduceti-o in TS ref. B Fig. 5 pentru a
bloca cosul Aerial Jib, fixandu-I cu stiftul corespunzator
ref. C Fig. 5.

/'Y

NU UITATI SA BLOCETI
SUPORT PRIN PINUL SPECIAL DE BLOCARE ref. B Fig. 5
SI PIN-ul acestuia ref.
CFig. 5.
DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS
P Fig. 4a COMENZIILE DIN CO  SUNT DEZACTIVATE.

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE
SIGURANTA S Fig. 4a CONSTAT DIN UN
MECANISM T Fig. 4a STUN MICROCOMUTATOR U

Fig. 4a CARE DETECTEAZ DACA PINUL DE BLOCARE
ESTE INTROS SAU DEZACTIVAT Fig.

Pentru siguranta ta
verifica integritatea si
func ionarea (4a) a dispozitivului de siguran & de pe co
(pin introdus).

- Deblocati piciorul de sprijin al cosului ref. D Fig. 5 i apoi
bloca i din nouin pozi iafinalta.

- Conectati furtunurile de control
miscari de cos la capul bratului ref. Si Fig. 6.

- Acordati atentie directiei fitingurilor.

- Agatati teava de scurgere a cosului in partea de sus a
bratului lateral drept ref. F Fig. 7.

- Conectati cablul electric al cosului la priza prevazuta
n acest scop pe partea laterala a capului bratului
ref. G Fig. 6.

Nota: Inainte de a introduce cablul ref. G Fig. 6
este necesara indepartarea capacului de siguranta ref.
HFig. 6
fi pus inapoi

in pozitia initiala dupa folosirea cosului.

- Scoateti stiftul de control din suport. A Fig. 4 si introduceti-
01n TS Ref. B Fig. 5 pentru a bloca cosul Aerial Jib, fixandu-l
cu ajutorul

stift furnizat Ref. C Fig. 5.

a

TINE minte s& blochezi SUPPORTUL CU STIINTUL DE
BLOCARE B Fig. 5 SI

PIN-UL SPLIT C Fig. 5.
DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS P Fig. 4a
COMENZIILE DIN COS SUNT DEZACTIVATE.

PE COS ESTE UN DISPOZITIV DE SIGURANTA
SFig.4a , CONSTAT DIN UN MECANISM

T Fig. 4a STUN MICRO COMUTATOR U Fig. 4a
CARE DETECTEAZ DACA PINUL DE BLOCARE ESTE INTROS

SAU NU Fig. 4a.
PIN INSERSAT COMENZIILE DIN CO$ SUNT ACTIVATE.

Pentru siguranta ta
verificati starea si functionarea (4a) a dispozitivului de

siguranta de pe cos (stiftul introdus).

- Eliberati piciorul cosului D Fig. 5 si

apoi blocati-l din nou in pozitia superioara.
- Montati furtunurile de control al miscarii cosului la

partea superioara a bratului E Fig. 6.

- Aveti grija sa va asigurati ca imbinarile sunt

conectate in directia corecta.

- Racordati conducta de scurgere a cosului in partea de sus
a bratului pe partea dreapta Ref. F Fig. 7.

- Conectati cablul de alimentare al cosului in priza prevazuta

n acest scop, in partea de sus

abra uluiGFig. 6.

Nota: Inainte de a conecta cablul G Fig. 6
scoateti capacul de siguranta H Fig. 6
priza. G
Capacul de siguranta trebuie remontat in pozitia

initiala dupa utilizarea cosului.

(4a)
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- Conectati la priza de pe panoul de control ref.
H Fig. 9 cablul furnizat ref. | Fig. 9a si apoi asamblati-l

cu cablajul de pe cos ref. K Fig. 9a.

- Din acest moment, pe anvelope, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al
caruciorului pana la aproximativ 2,50 m.

- Caruciorul cu brat telescopic de coborare.

- Retragerea bratului telescopic al caruciorului.

-Inclinarea fnapoi a TS (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragerea bratului cos telescopic.
- Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a

platforma.
- Coborarea bratului cosului.

- Stabilizatoare de coborare si urcare.

&

INAINTE DE A URCATI PE COSUL DE JIB AERIAN
ASIGURATI-VA CA INDICATORUL DE VERTICALITATE
A COLONEI ESTE ALINEAT ref. M Fig. 10.

UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB ESTE INTERZISA
DACA COLONA NU ESTE BINE ALINEATA!!

- Ridicati cosul la aproximativ 30 cm de la sol pentru a

aduce cosul la locul de utilizare (Fig. 11).

- Dupa folosirea cosului
nu uitati sa inlocuiti conductele hidraulice N Fig. 12,
conducta de scurgere O Fig. 12 si priza electrica P
Fig. 12In fantele corespunzatoare de pe cos.

- Conectati cablul furnizat Ref. | Fig. 9a la priza de pe
panoul de apasare Ref.
H Fig. 9 apoi asamblati-l cu cablajul

pe cos Ref. K Fig. 9a.

- Din acest moment, pe roti, singurele miscari hidraulice

posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al camionului pana la
aproximativ 2,50 m.

- Coborare brat telescopic pentru camion.

- Retragerea bratului telescopic pentru camion.

- Rotirea TS inapoi (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragere brat telescopic cos.

- Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a platformei.
- Coborare cosului.

- Stabilizatoare coborare si urcare.

'Y

INAINTE DE A URCA PE JIB AERIAN

INDICATUL DE VERTICALITATE ESTE ALINEAT Ref.

M Fig. 10.

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB DACA
COLONA NU ESTE ALINEATA CORRECT!!!

- Ridicati cosul de pe sol cu aproximativ 30 cm
pentru a-l aduce la locul de utilizare (Fig. 11).

- Dupa folosirea cosului, nu uitati sa puneti conductele
hidraulice N Fig. 12, conducta de scurgere O Fig. 12 si
priza P Fig. 12 in carcasele prevazute pe cos.
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Atasarea cosului pe cuplarea rapida (TS).

- Pozitionati stivuitorul cu

bratul complet coborat, bine aliniat si paralel cu

cosul si rotiti TS Tnainte cat mai mult posibil (Fig. 1).

- Scoateti bratul telescopic pentru a aduce coarnele
TS sub tubul de fixare a cosului si sprijiniti bratul

pe placile ref. A Fig. 2.

- Rotiti TS Tnapoi e
ridica usor bratul, ridicand cosul de pe sol.

A

AVAND IN VEDERE DIMENSIUNI

COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE SA FIE
UTILIZAT BLAND SI FARA LEI
PERIE PENTRU REDUCEREA LA MAXIM
OSCILATIA COSULUL

- Confirmati recunoasterea cosului* pe afisaj
Fig. 3.

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A
ACCESORIILOR (Pagina 1-7)

Conectarea cosului la cuplajul cu eliberare rapida (TS).

- Pozitionati stivuitorul cu bratul

coborat complet, aliniat corespunzator si paralel cu
cosul si rotiti TS fnainte la maximum (Fig. 1).

- Extindeti bratul telescopic pentru a aduce
aripa TS sub tubul de conectare al cosului si sprijiniti
bratul pe placile A Fig. 2

- Rotiti TS Tnapoi si ridicati usor bratul, ridicand cosul de

pe sol.

&

AVAND IN VEDEREA DIMENSIUNILOR ANTENIEI

COMENZIILE TREBUIE UTILIZATE CU BINESTE SI
FARA MISCARI BRUTE DE REDUCERE
OSCILATIA COSULUI LA
MINIM.

- Confirmati identificarea cosului* afisat pe afisaj Fig. 3.

*: Vezi capitolul: AUTOMAT

IDENTIFICAREA ANEXARII

(Pagina 1-7)
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- Scoateti stiftul de blocare din
suport ref. B Fig. 4 si introduceti-| in TS ref. C
Fig. 5 pentru a bloca cosul, fixdndu-I cu stiftul
corespunzator ref.
DFig . 5.

A

NU UITATI SA BLOCATI SUPORTUL UTILIZAND
PINUL SPECIAL DE BLOCARE ref. C Fig. 5 SI PIN-ul
sau ref. D Fig. 5.

DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS
COMANDILE DIN COS SUNT DEZACTIVATE.

Cand nu utilizati piciorul de sprijin lateral Z Fig. 5a,
introduceti stiftul de autorizare la miscare X

Fig. 5a si blocati-l cu stiftul despicat corespunzator Y
Fig. 5a.

EXISTA UN DISPOZITIV DE SIGURAN AS
Fig. 5a PECO UL CONSTITUIT DIN UN
MECANISME T Fig. 5a I UN MICROCOMRUPATOR

U Fig. 5a CARE DETECTEAZA DACA PINUL DE
BLOCARE ESTE CURSAT SAU DEZACTIVAT Fig. 5a.

PIN INSERSAT COMENZIILE CO  ULUI SUNT
ACTIVATE.

Pentru siguranta ta
verificati integritatea si
functionarea (5a) a dispozitivului de siguranta de
pe cos (pin introdus).

- Scoateti stiftul de control din suport. B Fig. 4 si
introduceti-o in TS Ref. C Fig. 5 pentru a bloca cosul,
fixandu-l cu ajutorul

stiftul despicat furnizat Ref. D Fig. 5.

A

TINE minte sa blochezi SUPPORTUL CU STIINTUL DE
BLOCARE C Fig. 5 $I

PIN-UL SPLIT D Fig. 5.
DACA PINUL DE BLOCARE NU ESTE INTROS COMENZIILE

DIN COS$ SUNT
DEZACTIVAT.

Cand piciorul de sprijin lateralZ Fig. 5a

nu se foloseste introduceti stiftul X Fig. 5a pentru a
permite miscarile si blocati cu ajutorul stiftului
despicat Y Fig. 5a.

PE COS ESTE SIGURANTA
DISPOZITIV S Fig. 5a , ALSTAT DIN A
MECANISM T Fig. 5a ST UN MICRO COMUTATOR
U Fig. 5a CARE DETECTEAZA DACA ESTE
INTROSAT PINUL DE BLOCARE
SAU NU Fig. 5a.
PIN-ul S-A INSERAT COMENZIILE DIN
COSUL SUNT ACTIVATL.

Pentru siguranta ta
verificati starea si functionarea (5a) a
dispozitivului de siguranta de pe cos (stiftul

introdus).

(5a)
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- Scoateti piciorul de sprijin ref. E Fig. 6 si asezati-l in
fanta laterala a cosului, fixandu-l cu stiftul
corespunzator ref. F Fig. 7.

- Conectati furtunurile de control
miscari de cos la capul bratului ref.

G Fig. 8.
- Acordati atentie directiei fitingurilor.

- Agatati teava de scurgere a cosului in partea de sus a
bratului lateral drept ref. H Fig. 8.

- Conectati cablul electric al cosului la priza
prevazuta in acest scop pe partea laterala a capului
bratului ref. I Fig. 9.

'

Nota: Inainte de a introduce cablul ref. I Fig. 9
rif. L Fig. 9

pus inapoi in pozitia initiala dupa folosirea cosului.

- Scoateti piciorul E Fig. 6 si puneti-l in locasul sau ST
pe partea laterald a cosului, fixandu-I cu stiftul 6
despicat prevazut in acest scop. F Fig. 7.

- Conectati controlul miscarii cosului

furtunuri din partea superioara a bratului G Fig. 8. G
- Aveti grija sa va asigurati ca imbinarile sunt conectate
n directia corecta.

- Racordati teava de drenaj cos in partea de sus a
bratului pe partea dreapta Ref. H

Fig. 8.

- Conectati cablul de alimentare al cosului in priza

prevazuta in acest scop pe

partea din partea superioara a bratului I Fig. 9.

A A

Nota: Inainte de a conecta cablul I Fig. 9
scoateti capacul de siguranta L Fig. 9
priza.
Capacul de siguranta trebuie repus la locul initial

dupa utilizarea cosului.
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- Conectati la priza de pe panoul de control ref.
H Fig. 10 cablul furnizat ref. ] Fig. 10a si apoi

asamblati-l cu cablajul de pe cos ref. K Fig. 10a.

- Din acest moment, pe anvelope, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al
caruciorului pana la aproximativ 2,50 m.
- Caruciorul cu brat telescopic de coborare.
- Retragerea bratului telescopic al caruciorului.
- Inclinarea inapoi a TS (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragerea bratului cos telescopic.
- Rotire in sens invers acelor de ceasornic a

co
- Coborarea bratului cosului.
- Stabilizatoare de coborare si urcare.

INAINTE DE A INTRA PECO UL AERIAN
JIB 2 PENTRU A FUNCTIONA ATAT DE SUS SI
SUB SUPRAFATA DE SUPPORT
AL MASINII INSESI (tip A sau tip

POZITIE VERTICALA
(rif. O Fig. 11).

A

UTILIZAREA COSULUI ESTE INTERZISA
JIB AERIAN 2 DACA COLONA NU ESTE IN
POZITIE VERTICALA!!!

- Ridicati cosul la aproximativ 30 m deasupra solului
cm pentru a aduce cosul la locul de utilizare (Fig.
12).

- Dupa folosirea cosului
nu uitati sa inlocuiti conductele hidraulice P Fig. 13,
conducta de scurgere Q Fig. 13 si priza electricd R
Fig. 13 n fantele corespunzatoare de pe cos.

- Conectati cablul furnizat Ref. | Fig. 10a la priza de
pe panoul de butoane Ref. H Fig. 10 apoi asamblati-l cu

cablare pe cos Ref. K Fig. 10a.

- Din acest moment, pe roti, singurele miscari hidraulice

posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al camionului pana la
aproximativ 2,50 m.

- Coborare brat telescopic pentru camion.

- Retragerea bratului telescopic pentru camion.

- Rotirea TS inapoi (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragere brat telescopic cos.

- Rotire in sens invers acelor de ceasornic a cosului.
- Coborare cosului.

- Stabilizatoare coborare si urcare.

INAINTE DE A SUCA PE AERIAN
JIB 2 COS PENTRU OPERATI SUS ST
SUB SUPRAFATA PE CARE SE

SIGUR CA COLONA ESTE IN

POZITIE VERTICALA (Ref. O Fig. 11).

A

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB 2 DACA
COLONA NU ESTE IN POZITIA VERTICALA!!

- Ridicati cosul de pe sol cu aproximativ 30
cm pentru a-l aduce la locul de utilizare (Fig.
12).

- Dupa folosirea cosului, nu uitati sa asezati
conductele hidraulice P Fig. 13, conducta de scurgere
Q Fig. 13 si priza R Fig. 12 in carcasele lor pe cos.
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Dezvoltarea cosului AERIAL JIB 2 (daca
este echipat)

Deschidere/inchidere (Fig. 17)

'

ASIGURATI-VA CA ESTE BINE ASIGURAT
MULTUMITERE BLOCAREA (Fig. 14).

Deschidere

- Scoateti stifturile despicate si scoateti
stifturile de blocare (Fig. 15) pentru
fiecare parte a cosului).

- Rabatati partea mobila ref. S Fig. 17.

- Remontati stifturile si stifturile de
blocare ref. T (Fig. 17) pentru fiecare
parte a cosului).

- Asezati platforma ref. in locasul acesteia. U
(Fig. 17) cu ajutorul manerului ref.
V (Fig. 16) si blocati-l folosind stiftul despicat
ref. Z (Fig. 16).

inchidere

- Repetati operatiunile de deschidere in ordine
inversa.

- Cosul este gata pentru a fi asezat in
saua corespunzatoare.

Prelungirea cosului AERIAL JIB 2 (daca este
prevazut)

Deschidere/inchidere (Fig. 17)

&

PENTRU A EVITA BOTEA LA

CORECT PRIN BLOCARE (Fig. 14).

Deschidere

- Scoateti stifturile despicate si stifturile de
blocare (Fig. 15) de pe fiecare parte a cosului.

- Rabatati partea mobild Ref. S Fig. 17.

- Remontati stifturile despicate si stifturile de blocare T

(Fig. 17) pe fiecare parte a cosului.

- Asezati platforma U (Fig. 17) in locasul
sau folosind manerul V (Fig. 16) si blocati-o

folosind stiftul despicat Z (Fig. 16).

inchidere

- Repetati operatiunile de deschidere in ordine
inversa.

- Cosul este gata pentru a fi asezat in locasul
sau.

JIB2

(N

cu.
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Atasarea (tip B) a cosului Aerial Jib 2 pe cuplarea rapida
(TS) pentru lucru sub suprafata de sustinere a vehiculului.

- Asezati caruciorul pe stabilizatori pe o suprafata
orizontald, cu cosul in fata masinii (Fig. 1)
conectat corect si echipat cu panou de comanda.

Din acest moment sunt interzise toate miscarile din
cabing, asa ca pentru a continua este necesara

recuperarea cheii de salvare a cosului in urméatorul mod:

- Luati ciocanul ref. A Fig. 2, spargeti sticla seifului ref. B
Fig. 2 situat in cabina.

- Luati cheia de salvare
si introduceti-l in contactul cheii de control
electronic situat pe bord ref. C Fig. 3.

- Tineti cheia de referinta intoarsa. C Fig. 31n pozi ia
1" pentru a activa comenzile din cabina.

A

NOTA: Odata ce procedura este finalizata

pune-l inapoi in seif.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

Cuplaj (tip B) al cosului Aerial Jib 2 pe cuplajul cu eliberare
rapida (TS) pentru functionarea sub suprafata vehiculului.

- Pozitionati camionul pe stabilizatori pe o suprafata
orizontald, cu cosul in fata vehiculului (Fig. 1) conectat

corect si echipat cu panou de buton.

Din acest moment, toate miscarile din
cabina sunt interzise, prin urmare, pentru a putea
continua, cheia de salvare a cosului trebuie recuperata

n felul urmator:

- Luati ciocanul A Fig. 2, spargeti sticla cutiei de

siguranta B Fig. 8 prezenta in

taxi.

- Luati cheia de salvare si introduceti-o in
contactul cheii de control electronic furnizat pe
tabloul de bord C Fig. 3.

- Tineti cheia C Fig. 3 rotita in pozitie

1" pentru a activa comenzile cabinei.

'

NOTA: Cand procedura de inclinare a cosului

scoateti-l si puneti-l in cutia de siguranta.

AMINTETI SA TNLOCUITI CELUL SFRUPT
STICLA.
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Intoarceti-va si intindeti-va bratul la pamant

a cosului functionand dupa cum urmeaza:

- Apasati selectorul optional ,C" (Fig. 4) pentru a
verticaliza bratul cosului (Fig. 5).

- Apasati selectorul optional ,,B” (Fig. 4) pentru a roti
cosul cu 180° Tn sensul acelor de ceasornic (Fig.
5).

- Extindeti bratul telescopic cu aproximativ
1,5 metri.

- Balansati pentru a aseza bratul cosului in fata
caruciorului (Fig. 6).

Inclinati bratul cosului si extindeti-l pe sol utilizand

procedura descrisa mai jos:
- Apasati selectorul optional ,,C" Fig. 4 pentru a face
bratul cosului vertical Fig. 5.
- Apasati selectorul optional ,,B” Fig. 4 pentru a roti

cosul in sensul acelor de ceasornic la 180° Fig. 5.

- Extindeti bratul telescopic cu aproximativ 1,5
m.

- Rotiti bratul cosului pentru a-l aseza in fata
camionului (Fig. 6).

S (

5).

JB7(
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- Scoateti piciorul de sustinere a cosului si - Scoateti piciorul cosului si introduceti-l in carcasa
introduceti-l in carcasa corespunzatoare (Fig. 7) prevazuta (Fig. 7) pe partea stanga a bratului. )
situatd pe partea stanga a bratului.

- Desurubati cele sase suruburi de fixare ale

- Desurubati cele 6 suruburi de fixare ale cosului cos Ref. D Fig. 8. D
ref. D Fig. 8.
- Rotiti cosul cu mana la 180° ) )-
- Rotiti cosul cu ména la 180° (Fig. (Fig. 9).
9).
- Insurubati cele sase suruburi de fixare a cosului
- Strangeti din nou cele 6 suruburi de fixare a cosului fnapoi pe Ref. D Fig. 8.
ref. D Fig. 8.
- Scoateti stiftul despicat E Fig. 10 si scoateti .
- Scoateti stiftul despicat ref. E Fig. 10 e stiftul de control al bratului cosului conectat la r
scoateti stiftul de blocare a bratului cosului de cuplajul cu eliberare rapida F Fig. 10.

la cuplarea rapida ref. F Fig. 10.
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- Atasati suportul ref. G Fig. 11 la bratul cosului
(dacé nu este prezent).

- Coborati bratul telescopic,
inclinati complet inainte pentru a obtine sprijinul
complet al cosului pe suportul corespunzator
si piciorul ref. G si H Fig. 11.

A

ATENTIE CA STUPUL SI PICIOTUL DE SUPPORT
SUNT IN CONTACT CU UN SOL CONSISTENT SI PLAT PENTRU
A EVITA POSIBILE SUPPORTURI ALE STRUCTURII ST
POSIBILE DETERIORA A PERSOANELOR SI LUCRURILOR.

- Retrageti extensia pentru a scoate TS din forma

atasarii cosului (Fig. 12).

- In starea TS deconectat de la
cos, verticalizati bratul inferior al cosului (Fig. 13)
(apasati selectorul optional ,C" Fig. 4 de la
pagina 31) .
Daca este necesar, ridicati si scoateti bratul
telescopic pentru a evita ciupirea furtunurilor
hidraulice si a cablului electric.

£

NB Aveti grija sa nu rupeti furtunurile hidraulice si
cablul electric.

-Aga a isuportul GFig. 11 deco

boom (daca nu este prezent).

- Coborati bratul telescopic, rotiti-l complet
fnainte pentru a sprijini cosul

suportul si piciorul G si H Fig. 11.

A A

Aveti grija sa va asigurati ca
STUPUL SI PICIOAREA SUNT IN CONTACT CU
UN SOL COMPACT SI NIVEL LA
A PREVENI POSIBILE RASTURNARE A
STRUCTURA SI POSIBILE DAUNE
LA PERSOANE I OBIECTE.

- Retrageti extensia pentru a extinde TS in afara

conturului conexiunii cosului Fig. 12.

- Daca TS este deconectat de la cos, puneti bratul

cosului inferior vertical

(apasati selectorul optional ,C" Fig. 4 la pagina 31).

Daca este necesar, ridicati si extindeti bratul c )

telescopic pentru a evita blocarea

a conductelor hidraulice si a cablului de alimentare.

A A

NOTA. Aveti grija s& evitati ruperea
conductelor hidraulice si a cablului de alimentare.
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A

indepartati-va de structura cosului.
Abia dupa conectarea cosului

se pot apropia pentru a introduce acul de
siguranta cu stiftul despicat corespunzator; pana cand

distanta de siguranta.
- Odata ce bratul inferior al cosului a fost complet

verticalizat, balansati TS pentru a agata
accesoriul in pozitia negativa (Fig. 14).

- Confirmati recunoasterea

A

NU UITATI SA BLOCATI COSUL LA CONEXIUNEA
RAPIDA UTILIZAND PINUL SPECIAL I (Fig. 16) SI PINUL L
(Fig. 16).

cos* pe afisaj Fig. 15.

- Dupa finalizarea procedurii de rasturnare a cosului,
comutati cheia ref.
M Fig. 17 1n pozi ia,0", scoate il i
pune i-lTnapoiin cutia de siguran a
Fig. 18.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

*: Vezi capitolul: RECUNOASTERE AUTOMATA A
ACCESORIILOR (Pagina 1-7)

In timpul acestei operatii de realizare a inferior

indepartati-vd de structura cosului. Persoana
aflatd la sol se poate apropia de vehicul
pentru a introduce boltul de forfecare cu

stiftul sdu despicat prevazut in acest scop
numai dupa ce cosul a fost conectat la TS-

ul vehiculului; pana atunci personalul trebuie
sa pastreze la o distanta sigura.

- Cand bratul inferior al cosului a fost realizat

complet vertical, rotiti TS pentru a conecta atasamentul
n pozitia negativa (Fig. 14).

- Confirmati identificarea cosului* afisat pe afisaj Fig. 15 .

A

NU TINE TINE minte sa BLOCATI COSUL LA CUPLEA
RAPIDA FOLOSIND STIINTUL PREVAZUT I (Fig. 16)
SISTIINTUL SPLIT L (Fig. 16).

- Cand procedura de inclinare a cosului

este incheiatd, rotiti cheia M Fig. 17 n

pozitia 0", scoateti-o si puneti-o fnapoi in cutia
de siguranta Fig. 18.

AMINTETI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

*: Vezi capitolul: AUTOMAT
IDENTIFICAREA ANEXARII

(Pagina 1-7)

eu()
L.




Machine Translated by Google

.- Destabilizati caruciorul si duceti cosul la locul
de utilizare.
Pe anvelope, singurele miscari
hidraulice posibile din cabina sunt:
- Ridicarea bratului telescopic al
caruciorului pana la aproximativ 2,50 m.
- Caruciorul cu brat telescopic de coborare.
- Retragerea bratului telescopic al caruciorului.
-inclinarea inapoi a TS (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragerea bratului cos telescopic.
- Rotirea cosului in sensul acelor de ceasornic.

- Ridicarea bratului cosului.
- Stabilizatoare de coborare si urcare.

INAINTE DE A URCATI COSUL AERIAN JIB 2 PENTRU
A LUCRA ATAT DEAsupra, cét si dedesubtul
SUPPORTULUI MASINII (tip A sau tip (Fig .

19) ESTE IN POZITIE VERTICALA.

A

UTILIZAREA COSULUI ESTE INTERZISA
JIB AERIAN 2 DACA COLONA NU ESTE IN
POZITIE VERTICALA!!!

- Scoateti suportul ref. N Fig. 20 si
piciorul de sprijin ref. O Fig. 20 pentru
a reduce dimensiunile cosului.

- Ridicati cosul la aproximativ 30 cm de sol
pentru a-l duce la locul de utilizare.

- Verificati nivelarea corectd a platformei
cu ajutorul nivelei cu bula de aer
corespunzatoare (Fig. 21) urmand

- Destabilizati camionul si aduceti cosul in
locul unde urmeaza sa fie folosit.

Pe roti, singurele miscari hidraulice
posibile din cabina sunt:

- Ridicarea bratului telescopic al camionului pana la
aproximativ 2,50 m.

- Coborare brat telescopic pentru camion.

- Retragerea bratului telescopic pentru camion.

- Rotirea TS Tnapoi (sub 2,5 m).

- Rotirea turelei.

- Retragere brat telescopic cos.

- Rotirea cosului in sensul acelor de ceasornic. R

- Urcare pe boom-ul de cos.

- Stabilizatoare coborare si urcare.

INAINTE DE A SUCA PE AERIAN
JIB 2 COS PENTRU OPERATI SUS SI
SUB SUPRAFATA PE CARE SE

SIGUR CA COLONA (Fig. 19) ESTE IN POZITIA
VERTICALA 0

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB 2 DACA
COLONA NU ESTE IN POZITIA VERTICALA!!

- Scoateti suportul N Fig. 20 si piciorul O
Fig. 20 pentru a reduce dimensiunile totale
ale cosului.

- Ridicati cosul de pe sol cu aproximativ 30
cm pentru a-l aduce la locul de utilizare.

- Verificati daca platforma este orizontala
folosind nivelul cu bula de aer (Fig. 21)

instructiunile de la pagina 15 din paragraful ,2 Manegeeiform indicatiilor de la pagina 15 din

- Pentru a plia cosul in pozitia de transport,
efectuati toate operatiunile descrise
mai sus in secventa opusa.

paragraful ,2 Manevre”. 0

- Pentru a rabata cosul in pozitie de transport,
efectuati toate operatiunile descrise mai sus in
ordine inversa.
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INACTIVITATEA PRELUNGATA A
MASINARIE

Daca masina trebuie sa ramana nefunctionala
pentru o perioada lunga de timp, este necesar
sa luati cateva masuri de precautie
importante pentru intretinerea acesteia.

- Alegeti un loc cu suprafata
cat mai orizontala si compacta, eventual
protejata de agentii atmosferici si accesul
persoanelor neautorizate, pe care sa iti parchezi

masina.

- Miscati maneta de viteze
n pozitie neutra.

- Trageti frana de parcare.

- Coboréti stabilizatorii pentru a usura sarcina pe
anvelope.

- Opriti motorul cu ardere si scoateti cheia din contact
de pe bord.

- Incuiati intotdeauna usile cabinei si toate usile.
- Continuati cu curatarea generala a masinii.

- Inlocuiti complet toate
lubrifianti si lubrifiati masina.

- Inlocuiti piesele deteriorate sau
uzate excesiv cu piesele de schimb originale si
retusati vopseaua, acolo unde este necesar, pentru
a preveni formarea ruginii.

- Ungeti toate piesele echipate cu fitinguri de
ungere.

- Pulverizati sau stropiti o pelicula usoara de unsoare
neutra de protectie pe tijele cilindrului hidraulic
si pe toate partile decupate ale masinii.

- Umpleti complet rezervorul de combustibil pentru

a evita formarea ruginii.

- Lubrifiati garniturile exterioare ale
caroserie cu lubrifianti speciali, pentru a evita
degradarea.

- Deconectati bornele bateriei, curatati-le si acoperiti-le
cu o peliculd de unsoare neutra.

- Scoateti bateria si depozitati-o intr-un loc temperat
si uscat.

OPRIRE LUNGI ALE
VEHICUL

Daca vehiculul urmeaza sa ramana neutilizat

pentru perioade lungi de timp, trebuie luate masuri de
precautie importante pentru a va asigura ca
ramane in stare buna.

- Alegeti un loc cu podeaua cea mai compactd, plana
disponibila, protejata impotriva intemperiilor si
accesul persoanelor neautorizate daca este posibil,
pentru a va parca camionul.

- Puneti maneta de marsarier in pozitia neutra.

- Trageti frana de parcare.

- Coboréti stabilizatorii pentru a usura sarcina pe
anvelope.

- Opriti motorul IC si scoateti cheia de contact de

pe tabloul de bord.

- Incuiati intotdeauna toate usile cabinei si toate trapele
de acces la masina.

- Efectuati curatenia generala a vehiculului.

- Schimbati complet lubrifiantii si lubrifiati vehiculul.

- Inlocuiti piesele deteriorate sau excesiv de uzate
cu piese de schimb originale si retusati vopseaua,
dacd este necesar, pentru a preveni ruginirea.

- Ungeti toate componentele prevazute cu nipluri
de ungere.

- Pulverizati sau intindeti o pelicula subtire de
unsoare neutra de protectie pe tijele cilindrilor
hidraulici si pe toate pdrtile masinii care nu sunt
vopsite.

- Umpleti rezervorul de combustibil la capacitate maxima pentru a
preveni ruginirea.

- Ungeti garniturile exterioare ale corpului

folosind lubrifianti speciali, pentru a preveni
deteriorarea.

- Deconectati bornele bateriei, curatati-le si ungeti-le
Cu unsoare neutra.

- Scoateti bateria si depozitati-o intr-un loc racoros si

uscat.

1-41



Machine Translated by Google

fnainte de a relua munca dupa o lunga inactivitate
este necesar:

- Inlocuiti bateria dupa reincarcare.

- Verificati presiunea in anvelope.

-Cura a ima inade grasimede
protec ie.

- Verificati toate nivelurile de lubrifiant si

completati daca este necesar.

- Inlocuiti filtrul de aer de ardere.

- Ungeti toate piesele echipate cu fitinguri de
ungere.

- Porniti motorul masinii si lasati-l sa functioneze la

ralanti timp de aproximativ zece minute.

- Porniti masina in gol si verificati toate miscarile.

Inainte de a relua lucrul dupé o oprire lunga:

- Remontati bateria, dupa reincarcare.

- Verificati presiunea in anvelope.

-Curd a ima inapentrua scoate

unsoare protectoare.

- Verificati toate nivelurile de lubrifiant si completati,
dacad este necesar.

- Schimbati filtrul de aer de ardere.

- Ungeti toate componentele prevazute cu nipluri de
ungere.

- Porniti motorul si lasati-l la ralanti aproximativ

zece minute.

- Operati masina fara sarcina si verificati toate
miscarile.
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CARACTERISTICICO UL

- Numarul de persoane autorizate sa urce pe
[ L vezi tabel

- Sarcina maxima de

cos inclusiv persoane..........cccoeeeceninicnninns
Vezi tabelul

- Forta manuala maxima

orizontald permisa (F) (vezi

Fige) e 200 N de persoana
(10 N = 0,98 kg) 400 N maxim

TIP DE COSURI

COS FIX 2 x 1,20 m NEGRU DESCHIS

COS ORH:
* ROOFER 365kg *
ROOFER 1000kg *
ETENSIBIL 2,25-4 m ZINCATO
« EXTENSIBIL 2,25-4 m ZINCAT CU
Aduce
« EXTENSIBIL 2,25-4 m
*2x 1,20 m NEGRU DESCHIS
* EXTENSIBIL 2,45-5 m
* EXTENSIBIL 2,45-5 m
« EXTENSIBIL 2,45-6 m
* 3X1,2m CU ACOPERIS
+1,8x1T m GALLERIA

COS PENDUL ROTATIV
COS AERIAN JIB
COS AERIAL JIB 2

COs PENTRU PERDELE,
« TIP ,A” CU LIMITATOR DE INCARCARE
« TIP ,B” CU LIMITATOR DE INCARCARE
+TIP D" CU LIMITATOR DE INCARCARE
« HIDRAULIC TIP “C" CU LIMITATOR
DE INCARCARE

£

Cosurile MANITOU (vezi pagina urmdtoare)
pot fi utilizate numai pe un camion MANITOU
cu pregadtire pentru cos (consultati agentul sau

distribuitorul dvs.).

CARACTERISTICILE COSURILOR

- Numarul de persoane autorizate sa urce la
bordul cosulUi......ccveeunn. vezi Tabel

- Sarcina maxima a cosului inclusiv persoana
ns .. vezi Tabelul

- Forta manuala orizontalad maxima permisa (F)

(vezi Fig. 1) 200 N de persoana
(10N = 0,98 KG).uuvoverrenrenes 400 N maxim

TIP DE COSURI
COS FIX 2 x 1,20 m LUMINA NEGRA

COS ORH:
+ ACOPERATOR 365kg

* ACOPERATOR 1000kg
« EXTENSIBIL 2,25-4 m ZINCAT

+ EXTENSIBIL 2,25-4 m ZINCAT CU USA

« EXTENSIBIL 2,25-4 m

*2x 1,20 m LUMINA NEGRA
« EXTENSIBIL 2,45-5m

« EXTENSIBIL 2,45-5m

« EXTENSIBIL 2,45-6 m

* 3X1,2m CU ACOPERIS

* GALERIE 1,8xT m

COSUL LEGANAT ROTIBIL
JIB AERIAN COS
JIB AERIAN COS 2

COS DE RIB SHOP,

+ TIP ,A” CU LIMITATOR DE INCARCARE

+ TIP ,B” CU LIMITATOR DE INCARCARE

+ TIP D" CU LIMITATOR DE INCARCARE

+ HIDRAULIC TIP ,C" CU LIMITATOR DE INCARCA

A

Cosurile MANITOU (vezi pagina urmatoare) pot fi
utilizate numai pe stivuitoarele MANITOU care
dispun de un cos (va rugam sa contactati
agentul sau dealerul dumneavoastra).

CARACTERISTICILE COSULUI

- Numarul de persoane care pot intra in
COSurmrmimiiennes vezi tabel

- Sarcina maxima a cosului, inclusiv a
persoanelor.
tabel

- Efort manual orizontal maxim

admisibil (F) (vezi Fig. 1) cc.ccvvvveennee 200 N de
persoand

(10N =0,98 kg) 400 N maxim

TIP COS

COS FIX 2 x 1,20 m LUMINA NEGRA

COS ORH:

+ COUVREUR 365kg *

COUVREUR 1000kg *

EXTENSIBIL 2,25-4 m ZINCAT

+ EXTENSIBIL 2,25-4 m ZINCAT S
USA

* UNTEACH 2,25-4 m

*2x 1,20 m LUMINA NEGRA

* UNTEACH 2,45-5m

* UNTEACH 2,45-5m

* UNTEACH 2,45-6 m

*3X1,2m CU CURBA

* TUNEL 1,8x1Tm

COS ATUNTAR ROTIBIL
COS AERIAN JIB
COS AERIAL JIB 2

COS PENTRU AMPLASAREA CERURILOR,
« TIP ,A” CU LIMITATOR DE INCARCARE
«TIP ,B” CU LIMITATOR DE INCARCARE
+ TIP D" CU LIMITATOR DE INCARCARE
+ HIDRAULIC TIP “C" CU LIMITATOR

PE MARFA

&

Cupele MANITOU (vezi pagina urmatoare) pot fi
utilizate numai cu un camion MANITOU cu o
configuratie de cupa furnizata
(consultati agentul sau reprezentantul de
vanzari).
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COSFIX2x 1,20 m
NEGRU DESCHIS

Descriere: Cos

pentru oameni pictat.

Caracteristici:

-Capacitatea maxima este de 365Kg.
-Numarul maxim de persoane este de trei.
-Cosul este accesibil din doua puncte
-Prezenta a doua buzunare pentru a facilita

deplasarea cu ajutorul furcilor

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina

-Senzor de prezenta pin de siguranta

COS FIX2 x 1,20 m LUMINA
NEGRA

Descriere:
Cos vopsit pentru transportul persoanelor

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este trei.

- Cosul poate fi accesat din doua
puncte

- Doua buzunare prezente pentru a facilita
schimbarea cu furcii

Dispozitive de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.

COS FIX 2 x 1,20 m LUMINA
NEGRA

Descriere:

Cos vopsit pentru oameni.

Caracteristici: -

Capacitatea sa maxima de incdrcare este de 365 Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei. -

Cosul este accesibil din doua puncte -

Prezenta a doua buzunare pentru a facilita
deplasarea cu furci

Dispozitive de sigurantd: - Senzor de
suprasarcina - Senzor de prezenta
stift de siguranta

24
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ACOPERIS CESTELLO ORH 365
kg

Descriere:

Cos pentru oameni cu deschidere frontala
care va permite sa lucrati in siguranta

pe acoperisuri.

Posibilitatea de incarcare a unui europalet in
doua pozitii diferite.

Rotire 90°+90°.

Caracteristici:
- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.
- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide din fata

Sigurante:

-Sistem mecanic de consimtamant pentru
deschiderea usilor doar cand cosul
este sprijinit in fata.

- Senzor de suprasarcina.
-Senzor de prezentd pin de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea usii

ORH ACOPERIS DE BASCHET
365 kg

Descriere:

Cos pentru transportul persoanelor, cu deschidere
frontala pentru a lucra in siguranta pe acoperisuri.
Posibilitatea de Tncarcare a unui europalet in
doua pozitii diferite.

Rotire 90°+90°.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.
- Numarul maxim de persoane permis
este de trei.

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Usa poate fi deschisa din fata

Dispozitivele de siguranta:

-Sistem mecanic de consimtamant pentru
deschiderea usilor doar cand cosul se sprijina
n partea din fata.

- Senzor de suprasarcina.

~Senzor de prezent3 a stiftului de forfecare.

- Senzor pentru inchiderea usii.

KOLU Acoperisuri ORH
365 kg

Descriere:

Un cos cu deschidere frontala pentru lucru
n siguranta pe acoperisuri.

Posibilitatea de a incarca un Europalet in doua
pozitii diferite.
Rotire 90°+90°.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incarcare este de 365 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Usa se deschide din fata

Dispozitivele de siguranta:

- Sistem de eliberare mecanica pentru
deschiderea usilor numai atunci cand cosul se
sprijind pe partea frontala.

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.

- Senzor pentru inchiderea efectiva a
usa
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Acoperisuri CESTELLO ORH
1000 kg

Descriere:

Cos pentru oameni cu deschidere frontala
care va permite sa lucrati in siguranta

pe acoperisuri.

Posibilitatea de incarcare a unui europalet in
doua pozitii diferite.

Rotire 90°+90°.

Caracteristici:
- Capacitatea maxima este de 1000 kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.
- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide din fata

Sigurante:

-Sistem mecanic de consimtamant pentru
deschiderea usilor doar cand cosul
este sprijinit in fata.

- Senzor de suprasarcina.
-Senzor de prezentd pin de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea usii

ORH ACOPERIS DE BASCHET
1000 kg

Descriere:

Cos pentru transportul persoanelor, cu deschidere
frontala pentru a lucra in siguranta pe acoperisuri.
Posibilitatea de ncarcare a unui europalet in
doua pozitii diferite.

Rotire 90°+90°.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 1000 kg.
- Numarul maxim de persoane permis
este de trei.

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Usa poate fi deschisa din fata

Dispozitivele de siguranta:
-Sistem mecanic de consimtamant pentru
deschiderea usilor doar cand cosul se sprijina
n partea din fata.

- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezent3 a stiftului de forfecare.

- Senzor pentru inchiderea usii.

KOLU Acoperisuri ORH
1000 kg

Descriere:
Un cos cu deschidere frontala pentru lucru
n siguranta pe acoperisuri.

Posibilitatea de a incarca un Europalet in doua
pozitii diferite.
Rotire 90°+90°.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incarcare este de 1000 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Usa se deschide din fata

Dispozitivele de siguranta:

- Sistem de eliberare mecanica pentru
deschiderea usilor numai atunci cand cosul se
sprijind pe partea frontala.

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.

- Senzor pentru inchiderea efectiva a
usa
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m
ZINCAT

Descriere:
Cos de oameni extensibil zincat cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul este extensibil de la 2,25m (inchis) la
4,00m (deschis).

- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Cosul este accesibil din trei puncte

- Posibilitatea de a urca chiar si fara a fi nevoie
extinde cosul

- Prezenta a doud buzunare pentru a facilita
deplasarea cu ajutorul furcilor

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina
-Senzor de prezenta pin de siguranta

COS EXTENSIBIL ORH
2,25-4 m ZINCAT

Descriere:
Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru
transportul persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis este de trei.

- Cosul poate fi extins de la 2,25m
(inchis) pana la 4.00m (deschis).

- Rotire hidraulicd 90°+ 90°.
- Cosul poate fi accesat din trei

puncte

- Posibilitate de urcare chiar si fara a fi nevoie
sa extindeti cosul

- Doud buzunare prezente pentru a facilita
schimbarea cu furcii

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.

COS SAU EXTENSIBIL
2,25-4 m ZINCAT

Descriere:
Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.

Caracteristici:

Capacitatea maxima este de 365 Kg.

Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul se extinde de la 2,25 mt (inchis)
la 4,00 mt (deschis).

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Cosul este accesibil din trei puncte

- Capacitate de a urca fara a fi nevoie sa
desfaceti cosul

- Disponibilitatea a doua buzunare pentru a
facilita deplasarea cu furcile

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina
- Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m

ZINCAT
CU USA

Descriere:

Cos de oameni extensibil galvanizat
cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul este extensibil de la 2,25 m (inchis)
la 4.00m (deschis).

- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei.

- Cosul este accesibil din trei puncte
- Posibilitatea de a urca chiar si fara a fi nevoie

extinde cosul

- Prezenta a doud buzunare pentru a facilita
deplasarea cu ajutorul furcilor

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta pin de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea usii.

COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m
ZINCAT CU USA

Descriere:

Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru transportul

persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis este
de trei.

- Cosul poate fi extins de la 2,25m (inchis) la 4,00m
(deschis).

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Usa poate fi deschisa pe o parte a cosului.

- Cosul poate fi accesat din trei puncte

- Posibilitate de urcare chiar si fara a fi nevoie sa
extindeti cosul

- Doud buzunare prezente pentru a facilita
schimbarea cu furcii

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezentd a stiftului de forfecare.
- Senzor pentru inchiderea usii.

COS ORH EXTENSIBIL 2.25-
4 m ZINCAT, CU USA

Descriere:
Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul se extinde de la 2,25 m (inchis) la 4,00 m
(deschis).

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a platformei.

- Cosul este accesibil din trei puncte

- Capacitate de a urca chiar si fara
necesita desfacerea cosului

- Prezenta a doua buzunare pentru a facilita
deplasarea cu furci

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.
-Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea efectiva a usii.

L1

N
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COS EXTENSIBIL
ORH 2,25-4 m 700 kg

Descriere:
Cos de oameni extensibil zincat cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 700Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul este extensibil de la 2,25m (inchis) la
4,00m (deschis).

- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei.

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina

-Senzor de prezenta pin de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea usii.

COS EXTENSIBIL ORH
2,25-4 m 700 kg

Descriere:
Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru
transportul persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 700 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este trei.

- Cosul poate fi extins de la 2,25m (inchis) la
4,00m (deschis).

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Usa poate fi deschisa pe o parte a
o .

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.
- Senzor pentru inchiderea usii.

COS EXTENSIBIL ORH
2,25-4 m 700 kg

Descriere:
Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incarcare este de
700 Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul se extinde de la 2,25 mt (inchis)
la 4,00 mt (deschis).

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a platformei.

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina
-Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.

-Senzor pentru inchiderea efectiva a usii.
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COSSAU2x 1,20 m
NEGRU DESCHIS

Descriere:
Cos de oameni pictat cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Cosul este accesibil din doua puncte

- Prezenta a doud buzunare pentru a facilita
deplasarea cu ajutorul furcilor

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina
- Senzor prezenta ac de siguranta

COSSAU 2 x 1,20 m
LUMINA NEAGRA

Descriere:
Cos vopsit cu rotatie pentru transportul
persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este trei.

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Cosul poate fi accesat din doua
puncte

- Doud buzunare prezente pentru a facilita
schimbarea cu furcii

Dispozitivele de sigurant:
- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.

COSORH2x 1,20 m
LUMINA NEGRA

Descriere:
Cos pentru ridicarea persoanelor, vopsit, cu
rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incarcare este de
365 Kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Rotire hidraulica de 90° + 90°.

- Cosul este accesibil din doua puncte

- Prezenta a doud buzunare pentru a facilita
deplasarea cu furci

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina
- Senzor pentru prezenta unui dispozitiv de siguranta

pin
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COS EXTENSIBIL ORH 2,45-5 COS EXTENSIBIL ORH COS ORH EXTENSIBIL
m 1000kg 2,45-5 m 1000kg 2,45-5 m 1000kg

Descriere: Descriere: Descriere:
Cos de oameni extensibil zincat cu rotatie. Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.
transportul persoanelor.

Caracteristici: Caracteristici: Caracteristici:
- Capacitatea maxima este de 1000 kg. - Capacitatea maxima este de 1000 kg. - Capacitatea maxima este de 1000 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de trei. - Numaérul maxim de persoane permis - Numarul maxim de persoane este de trei.
- Cosul este extensibil de la 2,45m (inchis) la este de trei. - Cosul se extinde de la 2,45 mt

5,00m (deschis). - Cosul poate fi extins de la 2,45m (inchis) la (inchis) la 5,00 mt (deschis).
- Rotire hidraulica de 90°+ 90°. 5,00m (deschis). - Rotire hidraulica de 90° + 90°.
- Usa care se deschide pe o parte a - Rotire hidraulicd 90°+ 90°. - Usa care se deschide pe o parte a platformei.

platformei. - Usa poate fi deschisa pe o parte a

co
Sigurante: Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina Dispozitivele de siguranta: - Senzor de suprasarcina
- Senzor prezenta ac de siguranta. - Senzor de suprasarcina. - Senzor pentru prezenta unui dispozitiv de siguranta
- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare. Pin~
- Senzor pentru inchiderea usii. - Senzor pentru inchiderea usii. - Senzor pentru inchiderea efectiva a
lacuna.
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COS EXTENSIBIL ORH 2,45-5
m 365kg

Descriere:
Cos de oameni extensibil zincat cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane este de trei.

- Cosul este extensibil de la 2,45m (inchis) la
5,00m (deschis).

- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei.

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.

- Senzor prezenta ac de siguranta.

- Senzor pentru inchiderea usii.

COS EXTENSIBIL ORH
2,45-5 m 365kg

Descriere:
Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru
transportul persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este de trei.

- Cosul poate fi extins de la 2,45m (inchis) la
5,00m (deschis).

- Rotire hidraulica 90°+ 90°.

- Usa poate fi deschisa pe o parte a
co

Dispozitivele de siguranta:

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.
- Senzor pentru inchiderea usii.

COS ORH EXTENSIBIL
2,45-5 m 365kg

Descriere:
Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.

Caracteristici:
- Capacitatea maxima este de 365 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de trei.
- Cosul se extinde de la 2,45 mt (inchis)
la 5,00 mt (deschis).
- Rotire hidraulica de 90° + 90°.
- Usa care se deschide pe o parte a platformei.

Dispozitivele de siguranta:

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor pentru prezenta unui dispozitiv de siguranta
pin.

- Senzor pentru inchiderea efectiva a usii.
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[

Descriere:
Cos de oameni extensibil zincat cu rotatie.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.
" Numarul maxim de persoane este de trei.

" Cosul este extensibil de la 2,45 m (inchis)

la 6,00 m (deschis).
- Rotire hidraulica de 90°+ 90°.

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei.

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.
- Senzor prezenta ac de siguranta.

- Senzor pentru inchiderea usii.

Descriere:
Cos extensibil galvanizat cu rotatie pentru
transportul persoanelor.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 365 kg.

- Numarul maxim de persoane permis este
de trei.

- Cosul poate fi prelungit de la
2,45 m (inchis) pana la 6,00 m (deschis).
- Rotire hidraulica 90°+ 90°.
- Usa poate fi deschisa pe o parte a cosului.

Dispozitivele de siguranta:

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.
- Senzor pentru inchiderea usii.

Descriere:
Cos de ridicare, extensibil, zincat, cu rotatie.

Caracteristici:
- Capacitatea maxima este de 365 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de trei.
- Cosul se extinde de la 2,45 mt (inchis)
la 6,00 mt (deschis).
- Rotire hidraulica de 90° +

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei.

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.
- Senzor pentru prezenta
unui ac de siguranta.
- Senzor pentru inchiderea efectiva a usii.

2-13



Machine Translated by Google

CESTELLO ORH 3X1,2m
CU ACOPERIS

Descriere:

Cosul permite siguranta maxima in lucrarile in
tunel si acolo unde este necesara protectia
operatorului.

Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din

interiorul cosului de orice cadere a materialelor.

Acoperisul poate fi complet demontat si cosul
devine un ORH de 3m.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg inclusiv 3 persoane
Accesibil dintr-o parte

Reglabil hidraulic: + 90° / - 90°
Dimensiuni: 3mx 1,4 m
inaltime pana la protectie: 2,14 m

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta pin de siguranta.

COS ORH 3X1.2m CU ACOPERIS

Descriere:

Cosul permite sigurantd maxima pentru lucrul
n tuneluri si acolo unde este necesara protectia
operatorului.

Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din
interiorul cosului de caderea materialelor.

Acoperisul poate fi indepartat complet si cosul
devine un ORH de 3m.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg inclusiv 3 persoane
Accesibil dintr-o parte

Poate fi orientat hidraulic: + 90°/ - 90°
Dimensiuni: 3 mx 1,4 m

Inaltime de protectie: 2,14 m

Dispoxitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.

BAZIN ORH 3X1.2m CU
ACOPERIS

Descriere:

Cosul ofera siguranta maxima in lucrul
in tunel si acolo unde este necesara
protectia operatorului.

Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din cos de
posibile caderi de materiale.

Acoperisul poate fi complet demontat si
cosul devine ORH 3m.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg, inclusiv 3
persoana

Acces dintr-o parte

Reglabil hidraulic: + 90° / - 90°
Dimensiuni:3mx 1,4m
Inaltime de protectie: 2,14 m

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.
- Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.
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COS ORH 1,8x1 m
GALERIE

Descriere:
Cosul permite siguranta maxima in exploatare in
lucrarile de tunel.

Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din
interiorul cosului de orice cadere a materialelor.

Ridicarea din partea frontala a platformei
cosului permite operatorului sa-si extinda
operatiunile atat pe orizontala, cat si

vertical.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg inclusiv 3 persoane.
Accesibil de la 2 puncte.

Reglabil hidraulic: + 90° / - 90°.
Dimensiuni: 1,8 mx 1 m.

inaltime pana la protectie: 2,12 m.
Ridicare fata fata pe platforma: 0,3 m.
Ridicarea parapetului din fata: 0,3 m.

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta pin de siguranta.

COS ORH 1,8x1T m
GALERIA

Descriere:

Cosul permite o siguranta maxima de
functionare in timpul lucrului in tuneluri.
Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din
interiorul cosului de caderea materialelor.
Datoritd partii indltate din partea din fata a
platformei cosului, operatorul poate extinde
operarea orizontal si vertical.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg inclusiv 3 persoane

Accesibil de la 2 puncte.

Poate fi orientat hidraulic: + 90° / - 90°.

Dimensiuni: 1,8 mx 1 m

inaltime de protectie: 2,12 m

Partea frontala ridicata a platformei: 0,3 m. Parapet
inaltatin fata: 0,3 m

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

-Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.

COS ORH 1,8x1T m
TUNEL

Descriere:

Cosul asigura siguranta maxima in
exploatare in lucrarile de tunel.

Acoperisul FOPS protejeaza operatorii din cos de
posibile cdderi de materiale.

Ridicarea din fata a platformei

cupei permite operatorului sa-si extinda
optiunile de lucru atat pe orizontald, cat si
pe verticala.

Caracteristici:

Capacitate: 1000 kg, inclusiv 3
persoana.

Acces din 2 puncte.

Reglabil hidraulic: + 90° /- 90°.
Dimensiuni: 1,8 mx 1 m.

Inaltime de protectie: 2,12 m.
Ridicare din fata platformei: 0,3 m.

Ridicati balustrada pe partea din fata: 0,3 m.
Dispozitivele de siguranta:

- Senzor de suprasarcina.
-Senzor pentru prezenta unui ac de siguranta.
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COS PENDUL
CU ROTARE

Descriere:

Cos de transport de persoane montat pe un
brat detasabil care méasoara 11 m cand este
inchis si 12 m cand este deschis. Bratul este

echipat cu o rotatie care permite cosului sa se
roteasca la 340° fara a fi nevoie sa miste

masina.

Accesoriul poate fi atasat in doua pozitii: una va
permite sa mariti raza de actiune a masinii in
inaltime cu 12m, in timp ce cealalta va permite
sa lucrati in negativ.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 200 kg.
- Numarul maxim de persoane este de doua.
- Dimensiunile cosului sunt: 1m x 0,7m.

- Rotire hidraulica la 340°.
Sigurante:

- Senzor de detectare a pozitiei
a bratului

COS LEAGANT CU
ROTATIE

Descriere:

Cos pentru transportul persoanelor

montat pe brat extensibil care masoara

11m cand este inchis si 12m cand este
deschis. Rotirea bratului este astfel incat cosul

sa poata fi rotit la 340° fara a fi nevoie sa
deplasati vehiculul.

Atasamentul poate fi fixat in doua pozitii:
una face posibila cresterea razei de actiune a
masinii in ndltime la 12m, in timp ce cealalta

face posibila functionarea mai buna in negativ.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 200 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este doi.

- Dimensiunile cosului sunt:
1Tmx0,7m.
- Rotire hidraulica la 340°.

Dispozitivele de siguranta:

- Senzor pentru detectarea pozitiei bratului.

COS ATARAT
CU ROTATIE

Descriere:

Cos de ridicare pentru persoane montat
pe un brat retractabil care are 11 m

cand este inchis si 12 m cand este
deschis. Bratul are o rotatie care

permite cosului sa se roteasca la 340° fara
a fi nevoie sa miscati masina.

Dispozitivul poate fi atasat in doua pozitii:
una permite cresterea razei de actiune

a masinii la o indltime de 12 m, iar
cealalta permite lucrul la parametri
negativi.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incdrcare este de 200
Kg.

- Numarul maxim de persoane este de doua.

- Dimensiunile cosului sunt: Tm x 0,7m.

- Rotire hidraulica la 340°.

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor pentru citirea pozitiei
sageata
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COS AERIAN JIB

Descriere:

Cos de transport persoane cu rotatie de 90° + 90°
montat pe un brat detasabil care mdsoara 4,5 m

cand este inchis si 6 m cand este deschis.
Bratul este echipat cu un cilindru care permite

ridicarea acestuia, marind astfel raza de
actiune a utilajului cu 7 m.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 300 kg.
" Numarul maxim de persoane este de doua
- Dimensiunile cosului sunt

25mx1m
- Rotire hidraulica de 90° + 90°

- Usa care se deschide pe o parte a
platformei

Sigurante:
- Senzor de suprasarcina.
- Senzor prezenta ac de siguranta.

- Senzor pentru inchiderea usii.

COS AERIAN JIB

Descriere:

Cos pentru transportul persoanelor cu

rotatie de 90°, montat pe brat extensibil care
masoara 4,5m cand este inchis si 6m cand este
deschis.

Bratul este echipat cu un cilindru care permite
ridicarea marind astfel raza de actiune a masinii
la 7m.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 300 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este de doua.

- Dimensiunile cosului: 2,5 m x1T m

- Rotire manuala 90° + 90°

- Usa poate fi deschisa pe o parte a
co

Disporitivele de siguranta:
- Senzor de suprasarcina.

- Senzor de prezenta a stiftului de forfecare.
- Senzor pentru inchiderea usii.

COS AERIAN JIB

Descriere:

Cos pentru ridicarea persoanelor cu rotire
90° + 90°, montat pe un brat retractabil care
masoara 4,5 m in pozitie inchis si 6 m in
pozitie deschis. Bratul este echipat cu un
cilindru care permite ridicarea acestuia,
marind astfel raza de actiune a utilajului cu 7
m.

Caracteristici:

- Capacitatea sa maxima de incarcare este de 300 Kg.
- Numarul maxim de persoane este de doua

- Dimensiunile cosuluisunt2,5mx 1 m

- Rotire hidraulica de 90° + 90°

- Usa care se deschide pe o parte a platformei

Dispozitivele de siguranta:

- Senzor de suprasarcina.

- Senzor pentru prezenta unui dispozitiv de siguranta
pin.

- Senzor pentru inchiderea efectiva a usii.
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COS AERIAL JIB 2

Descriere:

Cos de transport de persoane montat pe un
brat detasabil care masoara 4,5
m cand este inchis si 6,8 m cand este deschis.
Bratul este echipat cu o rotatie care permite
cosului sa se roteasca la 340° fara a fi nevoie
sa miste masina. Accesoriul poate fi atasat
n doua pozitii: una va permite sa mariti
gama de indltime a masinii cu 10

m,
n timp ce celdlalt va permite sa lucrati in

negativ.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 200 kg.
- Numarul maxim de persoane este de doua.
- Dimensiunile cosului sunt de 1,1 mx
0,8 m.
- Rotire hidraulica la 340°.

Sigurante:

-Senzor de detectare a pozitiei bratului

COS AERIAL JIB 2

Descriere:

Cos pentru transportul persoanelor
montat pe brat extensibil care masoara 4,5
m cand este inchis si 6,8 m cand este deschis.
Rotirea bratului este astfel incat cosul sa poata
fi rotit la 340° fara a fi nevoie sa deplasati
vehiculul. Atasamentul poate fi fixat in doua
pozitii:

unul face posibila cresterea razei de actiune
a masinii in Tndltime la 10 m, Tn timp ce celalalt
face posibila functionarea mai buna in
negativ.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima este de 200 kg.

- Numarul maxim de persoane permis
este doi.

- Dimensiunile cosului: 1,1 mx
0,8 m.
- Rotire hidraulica la 340°.

Dispozitivele de siguranta:
- Senzor pentru detectarea pozitiei bratului.

COS AERIAL JIB 2

Descriere:

Un cos pentru ridicarea persoanelor montat
pe un brat retractabil care are 4,5 m
cand este inchis si 6,8 m cand este
deschis. Bratul are o rotatie care permite
cosului sa se roteasca la 340° fard a fi nevoie
sa deplasati masina. Dispozitivul poate fi
atasat in doua pozitii: una permite cresterea
razei de actiune a masinii la o inaltime de
10 m, iar cealalta permite lucrul la
parametri negativi.

Caracteristici:

- Capacitatea maxima de incarcare este de
200 Kg.

- Numarul maxim de persoane este de doua.

- Dimensiunile cosului sunt 1,1 mx 0,8 m.

- Rotire hidraulica la 340°.

Dispozitivele de siguranta:
-Senzor pentru citirea pozitiei
sageata
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COS DE POZARE CENTRALA
TIP A"
CU LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de asezare a nervurilor de 1500x800 mm
cu baldachin de protectie a omului detasabil
fixat pe baza bratului de asezare a nervurilor,
complet cu panou cu butoane cu

comenzi pentru extensie, ridicare brat,

rotire turela, comenzi brat de asezare a
nervurilor si limitator de sarcina.

Brat de asezare a nervurilor cu cuplare
rapida la capul bratului cu brat

rabatabil hidraulic de 95° si brat

telescopic manual de 540 mm cu

blocare cu stift in 3 pozitii si clema hidraulica
pentru prinderea nervurilor.

TIP A"
COS DE MANIPUL COSTILOR CU

LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de manipulare a nervurilor, 1500x800 mm, cu
acoperis de protectie detasabil fixat pe baza

bratului de manevrare a nervurilor, complet cu panou
de butoane cu comenzi pentru extinderea bratului,
ridicarea bratului, rotirea turelei, comenzile

bratului de manevrare a nervurilor si limitator de sarcina.

Brat de manevrare a nervurilor cu

cuplare rapida la partea superioara a

bratului cu brat care poate fi rabatat hidraulic
la 95° si manual telescopic de 540 mm cu
blocare prin stift in 3 pozitii si clema
hidraulica pentru prinderea nervurilor.

COS PENTRU PUNEREA
CERCEI TIP “A" CU
LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos cu cerc de 1500x800 mm cu

acoperis de protectie pentru om

detasabil, fixat pe baza bratului cerc, echipat
cu panou de buton cu tragere, ridicare

brat, rotire dom, cercuri comenzi de plasare
brat si limitator de sarcina.

Atasati rapid bratul inelului pe capul
bratului cu brat rabatabil hidraulic la
95° si manual telescopic de 540 mm,

cu blocare cu stifturi in 3 pozitii si clema
hidraulica.
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COS DE POZARE CENTRALA
TIP ,B"
CU LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de asezare a nervurilor de 1500x800 mm
cu baldachin de protectie a omului detasabil
fixat pe baza bratului de asezare a nervurilor,
complet cu panou cu butoane cu

comenzi pentru extensie, ridicare brat,

rotire tureld, comenzi brat de asezare a
nervurilor si limitator de sarcina.

Brat de asezare a nervurilor cu cuplare
rapida la capul bratului cu brat

rabatabil hidraulic de 95° si brat

telescopic manual de 540 mm cu

blocare cu stift in 3 pozitii si clema hidraulica
pentru prinderea nervurilor.

TIP ,B"
COS DE MANIPUL COSTILOR CU

LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de manipulare a nervurilor, 1500x800 mm, cu
acoperis de protectie detasabil fixat pe baza

bratului de manevrare a nervurilor, complet cu panou
de butoane cu comenzi pentru extinderea bratului,
ridicarea bratului, rotirea turelei, comenzile

bratului de manevrare a nervurilor si limitator de sarcina.

Brat de manevrare a nervurilor cu

cuplare rapida la partea superioara a

bratului cu brat care poate fi rabatat hidraulic
la 95° si manual telescopic de 540 mm cu
blocare prin stift in 3 pozitii si clema
hidraulica pentru prinderea nervurilor.

COS PENTRU PUNEREA
CERCEI TIP “B” CU
LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos cu cerc de mm 1500x800 cu

acoperis detasabil pentru protejarea
persoanei, fixat pe baza bratului pentru
amplasare

cercuri, completate cu o consola cu butoane
cu comenzi de retragere, ridicare brat,
rotire dom, comenzi pentru brat de

plasare a cercului si limitator de sarcina.

Atasati rapid bratul inelului pe capul
bratului cu brat rabatabil hidraulic la
95° si manual telescopic de 540 mm,

cu blocare cu stifturi in 3 pozitii si clema
hidraulica.
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COS DE POZARE CENTRALA
TIP D"
CU LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de asezare a nervurilor versiunea ,U” cu
baldachin de protectie a omului detasabil fixat pe
baza bratului de asezare a nervurilor, complet cu
panou de butoane cu comenzi pentru

extensie, ridicare brat, rotire tureld, comenzi brat
de asezare a nervurilor si limitator de sarcina .
Brat de asezare a panglicii cu cuplare rapida la
capul bratului de ridicare compus din:

- brat de ridicare basculant
hidraulic 95° cu cilindru de inclinare laterala
+/-15°

- Brat telescopic extensibil hidraulic de
460 mm

- prindere hidraulica a arcului cu rotire a
capului de +/- 15°.

TIP ,D"
COS DE MANIPUL COSTILOR CU

LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cosul de manipulare a nervurilor in forma de

,U", cu acoperis de protectie detasabil fixat pe

baza bratului de manevrare a nervurilor, complet cu

panou de butoane cu comenzi pentru extinderea

bratului, ridicarea bratului, rotirea turelei, comenzile

bratului de manipulare a nervurilor si limitatorul de

sarcind. Brat de manevrare a nervurilor cu cuplare cu

eliberare rapida la bratul de ridicare, constand din:

- brat de ridicare care poate fi inclinat hidraulic cu
95° cu cilindru de inclinare laterala +/- 15°

- brat telescopic care poate fi extins hidraulic
cu 460 mm

- clema hidraulica de manevrare a nervurilor cu
rotire a capului de +/- 15°.

COS PENTRU PUNEREA
CERCEITIP “D" CU
LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos cu cerc in forma de ,U” cu acoperis

detasabil pentru protejarea persoanei,

fixat la baza bratului cercului, complet cu

un panou cu buton cu comenzi pentru retragere,
ridicare brat, rotire cupola, control brat cerc si
limitator de sarcina. Brat cu cerc cu cuplare
rapida la capul bratului de ridicare, constand din:

- brat de ridicare inclinabil hidraulic la 95°
cu cilindru cu inclinare laterala de +/-
15°

- retractabil hidraulic la 460 mm
bra telescopic

- clema hidraulica pentru prindere
cercuri cu rotire a capului de +/- 15°.
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COS DE POZARE CENTRALA
HIDRAULIC TIP “C” CU
LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de asezare a nervurilor versiunea ,U"

cu baldachin de protectie a omului detasabil
fixat pe baza bratului de asezare a nervurilor,
complet cu panou de butoane cu

comenzi pentru extensie, ridicare brat,
rotire tureld, comenzi brat de asezare a
nervurilor si limitator de sarcina .

Brat de asezare a nervurilor cu cuplare
rapida la capul bratului cu brat

rabatabil hidraulic de 95° si brat

telescopic manual de 540 mm cu

blocare cu stift in 3 pozitii si clema hidraulica
pentru prinderea nervurilor.

MANIPUL RIB DE TIP ,C".
COS HIDRAULIC CU

LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos de manipulare a nervurilor, 1500x800 mm, cu
acoperis de protectie detasabil fixat pe baza

bratului de manevrare a nervurilor, complet cu panou
de butoane cu comenzi pentru extinderea bratului,
ridicarea bratului, rotirea turelei, comenzile

bratului de manevrare a nervurilor si limitator de sarcina.

Brat de manevrare a nervurilor cu
cuplare rapida in partea superioara a
bratului care poate fi indoit hidraulic

la 95° si manual 540 mm cu blocare prin
stift n 3 pozitii si clema hidraulica pentru
prinderea nervurilor.

COS PENTRU PUNERE CERCELE

TIP “C” HIDRAULIC CU
LIMITATOR DE INCARCARE

Descriere:

Cos cu cercin forma de ,U" cu

acoperis detasabil pentru protejarea
persoanei, fixat la baza bratului

cercului, complet cu un panou cu buton cu
comenzi pentru retragere, ridicare brat,
rotire cupola, control brat cerc si limitator
de sarcina.

Atasati rapid bratul inelului pe capul
bratului cu brat rabatabil hidraulic la
95° si manual telescopic de 540 mm,

cu blocare cu stifturi in 3 pozitii si clema
hidraulica.
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FUNCTII DE CONTROL iN CABA

1 - Inclinarea fnainte a cosului Fisso-Orh / bratul 1

cos pendul.

2 - inclinarea spre spate a cosului Fisso-Orh / bratul 1

cos pendul.

3 - Coborare cos.

4 - Ridicarea cosului.

5 - Retur extractie.

6 - Iesire extensie.

7/A - Rotire cos Orh / Iesire extensie cos cu pendul
rotativ, Brat aerian, Brat aerian 2.

7/B - Rotirea bratului in sens invers acelor de ceasornic
cos cu pendul rotativ, Aerial jib 2 / Rotire in
sens invers acelor de ceasornic a cosului Aerial
jib.

7/C - Ridicarea celui de-al doilea brat rotativ al

pendulului, bratul aerian, bratul aerian 2.

8/A - Rotire cos Orh / Retur
cos cu pendul rotativ, brat aerian, brat aerian
2.

8/B - Rotirea bratului in sensul acelor de ceasornic
cos cu pendul rotativ, brat aerian 2/ Rotire
in sensul acelor de ceasornic a cosului cu
brat aerian.

8/C - Coborarea bratului al 2-lea cos a

pendolo rotante, brat aerian, brat aerian 2.

9 - Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a turelei.
10 - Rotirea in sensul acelor de ceasornic a turelei.

i

inainte de a utiliza cosul, setati selectorul 18" din

cabind in pozitia ,A".

FUNCTII DE CONTROL iN CABA

1 - Inclinarea inainte a Fixed-ORH

cos/primul cos basculant.
2 - Inclinarea fnapoi a cosului fix-ORH/primul brat

basculant al cosului.

3 - Coborare cos.

4 - Ridicarea cosului.

5 - Extensie in.

6 - Extensie afara.

7/A - Rotire cos ORH/extensie rotativa a cosului in afara,
Brat aerian, Brat aerian 2.

7/B - Rotirea rotativa in sens invers acelor de ceasornic
brat basculant cos, brat aerian 2/

Rotire in sens invers acelor de ceasornic a cosului cu
brat aerian.

7/C - Cos rotativ basculant A doua ridicare a bratului, brat
aerian, brat aerian 2.

8/A - Rotire cos ORH/Balanare rotativa
retragere cos, brat aerian, brat aerian 2.

8/B - Rotire n sensul acelor de ceasornic a bratului rotativ al
cosului oscilant, bratul aerian 2/Rotirea fn sensul
acelor de ceasornic a cosului bratului aerian.

8/C - Cos rotativ oscilant A doua coborare a bratului,

brat aerian, brat aerian 2.
9 - Rotirea in sens invers acelor de ceasornic a turelei.

10 - Rotirea in sensul acelor de ceasornic a turelei.

A

inainte de a utiliza cosul, setati selectorul ,18" din cabina
n pozitia ,A".

brat 2.

Bratul aerian 2.

Bratul aerian.

Ar®Lm
| A
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11 - Buton de oprire a miscarii de urgenta. 11 - Buton pentru oprirea de urgenta a
miscarilor.

12 - Buton stabilizator frontal 12 - Buton stabilizator fata dreapta.

dreapta.

. 13 - Buton stabilizator frontal stanga.
13 - Buton stabilizator frontal

N 14 - Buton stabilizator spate dreapta.
stanga.

14 - Buton stabilizator spate dreapta. 15 - Buton stabilizator spate stanga.

16 - Stabilizatoare Buton Urcare/Coborare.

15 - Buton stabilizator spate stanga. 17 - Contact cheie electronica pentru
procedura de salvare
16 - Buton Sus/Jos 18 - Selector optional de comanda (ABC)
stabilizatori.

19 - Comutator de urgenta pentru motopompa cos

17 - Contact cheie electronica pentru procedura . . o i
20 - Buton pentru restabilirea alimentarii cu energie

de salvare.
18 - Selector de control optional (ABC) electrica de la baterie si pentru a permite
19 - Comutator de urgenta al cosului repornirea motorului IC.

electric al pompei 20 - 21 - Comutator pornit/oprit pentru control radio

Buton pentru restabilirea alimentarii
cu energie electrica din baterie si pentru
a permite repornirea motorului
cu ardere.

21 - Comutator pornire/oprire radiocomanda
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CONTROLUL FUNCTIILOR DIN COS
CONTROL RADIO

1 - Afisarea functiilor masinii si a starii sarcinii

2 - Joystick, selectoare, butoane de
functionare a masinii

3 - Buton de oprire de urgenta

4 - Buton de pornire pentru controlul radio e
corn

5 - Pornirea motorului

6 - Buton pompa electrica de urgenta pentru salvarea
cosului

7 - Prizé pentru control prin cablu

8 - Carti de miscare a cosului

FUNCTII DE CONTROL DIN COS
CONTROL RADIO

1 - Afiseaza functiile masinii si starea incarcaturii
2 - Joystick, selectoare, butoane functii masina

3 - Buton de oprire de urgenta
4 - Buton de pornire radiocomanda
si sunet de avertizare
5 - Pornirea motorului
6 - Buton pompa de urgenta pentru motor
pentru salvarea cosului
7 - Priza pentru cablu de comanda
8 - Diagramele miscarilor cosului 7-
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1 - Afisaj si LED-uri pentru functiile masinii si starea 1 - Afisaj si functii ale masinii si LED-ul de stare a
sarcinii sarcinii

1.1- pagina: 0 1.1 - pagina: 0

- LUMINI DE FUNCTIE STALARMA - INDICATORI DE FUNCTII ST ALARME

Motor de avertizare

Opriti motorul
Avertizare motor
Oprirea motorului Iﬁ lm P ertizare motol

iTaep
Excitarea alternatorului Regenerarea DPF este inhibata
Excitarea alternatorului — ad) - Regenerarea DPF este inhibata
Presiunea uleiului de motor termic IC
Supraincarcare cos Presiunea uleiului de motor
Supraincarcare cos > HMRAX 1 <
—_

Suport cos Rezerva de combustibil
Usa cosului Rezerva de combustibil
— | =+ -~

Temperatura apei motorului fierbe

Pinul nu este introdus
. . Temperatura de fierbere a apei de motor
Pinul nu este introdus — ol - P P

Temperatura uleiului hidraulic

Anomalii ale lantului bratelor o )
Anomalii ale lanturilor de brat —_— < Temperatura uleiului hidraulic
Alarma generica Stabilizatori nu pe sol
Alarma generica > - . )

Stabilizatori nu pe sol

Accesoriu nu este recunoscut —_—

Atasamentul nu este identificat
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-CITIREA DATELOR DE MUNCA

PRINCIPAL

- Inaltimea de la sol (H)

(citire in ,Metri”, cu o zecimala)
- Unghiul bratului (A)

(citire in ,Grade”, cu o zecimala)
- Lungimea bratului (L)

(citire in ,Metri”, cu o zecimala)
- Raza de lucru (R)

-CITIREA DATELOR PRINCIPALE DE OPERARE

- Inaltimea fata de sol (H)

(citire in ,Metri”, cu o zecimala)
- Unghiul bratului (A)

(citire in ,Grade”, cu o zecimala)
- Lungimea bratului (L)

(citire in ,Metri”, cu o zecimala)
- Raza de operare (R)

Masurarea distantei de la centrul rotii a Masurarea distantei de la centrul rotii a cincea
cincea pana la proiectia punctului de

aplicare a sarcinii.

pana la proiectia punctului de aplicare a sarcinii.

(citire in ,Metri”, cu o zecimala). (citirea in ,Metri”, cu zecimala).
- Greutatea sarcinii ridicate (W)
(citire in ,tone”, cu o zecimala).
zecimal). - Sarcina maxima admisa (M)

- Sarcina maxima admisa (M)

- Greutatea sarcinii ridicate (W)
(citind in ,tone”, cu a

configuratia curentd a masinii. (citire in
in configuratia curenta a masinii. (citind Ltone”, cu o zecimala).
in ,tone”, - Configurare de lucru

cu zecimald). - Prima cifra se refera la modul de functionare:
- configuratie de lucru

- Prima cifra se refera la modul de 1 - Pe stabilizatori

functionare: 2 - Pe roti (turela fata).
1 - Pe stabilizatori 3 - Pe roti (turela rotita).
4 - Pe stabilizatori partial extinsi.

- A doua cifra se refera la atasamentul

2 - Pe anvelope (turela fata).
3 - Pe anvelope (turela rotita).
4 - Pe stabilizatori partial extinsi. utilizat (PT, furculite, cos
- A doua cifra este relativa etc...).

la echipamentul utilizat - Cifre relative la echipament

(PT, furculite, cos etc...). 1.a - Incdrcarea bateriei radiocomanda
- Cifre referitoare la echipamentele in uz. 1.b - Semnal radio

1.a - Incarcator de baterie cu radiocomanda

1.b - Semnal radio

1.2 - pagina: 1
pag 1.2 - pagina: 1
1.c - Alarma/anomalie .
N 1.c - Alarma/defectiune
1.d- Incdlzeste temperatura apei motorului

. o . 1.d-T t i torului IC
1.e - Nivelul combustibilului emperatura apel motoruiul

1.e - Nivelul combustibilului

1.3 - Buton de afisare: .
B . ~ 1.3 - Buton de afisare:
- activeaza iluminarea afisajului daca este oprita
| disol - activeaza iluminarea afisajului daca este oprit
- parcurge paginile 0,1, pe displa: - L e
P 9¢ pag P piay - deruleaza prin paginile 0,1, in afisaj

. 1.4 - LED verde (indicatii privind starea de functionare)
1.4 - LED verde (indicatii de stare de functionare)

MICRO LED verde care clipeste o datd, de doua
ori, de trei ori, de patru sau de cinci ori la fiecare
doua secunde; sunt active setate procentele de
viteza ale miscarilor hidraulice.

MICRO LED verde clipeste una, doua, trei, patru
sau cinci ori la fiecare doua secunde; procentele
setate ale vitezei miscarilor hidraulice sunt active.

1.5 - LED rosu (indicatii de stare de functionare) 1.5 - LED rosu (indicatii privind starea de functionare)

LED rosu aprins; panoul de control este activ si LED rosu aprins; Butonul este activ si transmite

transmite date catre unitatea centrala prin radio. date catre unitatea centrala prin radio.

LED-ul rosu clipeste o data la fiecare secunda; bateria LED rosu care clipeste o data la fiecare
se epuizeaza. secunda; bateria se epuizeaza. Aceasta indicatie
este precedatd de trei sunete de avertizare emise

de soneria interna.

Aceastd indicatie este precedata de trei
semnale acustice emise de soneria interna.
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1.6 - CONDITII DE INCARCARE, % ALARME , ED

Bara care indica procentul de sarcind ridicata fatd
de sarcina maxima care poate fi ridicata in
acele conditii de lucru.
- Referinta verde: Zona de siguranta.
- Referinta galbena: zona de alarma.
Sarcina ridicatd care depdseste 90% din sarcina

admisa. (claxon extern activ)

- Referinta rosie: Zona de blocare.
Sarcina ridicata care depaseste 100% din sarcina

admisa. (claxon extern activ)

1.6 - CONDITII DE INCARCARE, % SI ALARME

Baré care indica procentul de sarcina ridicat in

raport cu sarcina care poate fi ridicata in acele conditii
de functionare.

- Referinta verde: Zona de siguranta.

- Referinta galbena: zona de alarma.

Sarcina ridicata cu 90% mai mult decat sarcina permisa.
(sunet de avertizare extern activ)

- Referinta rosie: zona blocului.

Sarcina ridicatd cu 100% mai mult decat sarcina

permisa. (sunet de avertizare extern activ)
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2 - Joystick, selectoare, butoane de functionare a 2 - Joystick, selectoare, butoane functii masina 2-
masinii
2.1 - Buton rosu ,stop”. 2.1 - Buton rosu ,Oprire de urgenta”.
de urgenta”.
Functii: Functii:
- Vd permite sa opriti motorul cu ardere. - Face posibil oprirea motorului IC.
- In caz de pericol, permite utilizatorului cosului sa - In caz de pericol, permite operatorului cosului sa
intrerupa miscarile controlate de carucior. deconecteze miscarile controlate de la camion.
- Pentru a restabili miscarile, rotiti butonul rosu - Pentru a restabili miscarile, intoarceti rosul
n sensul acelor de ceasornic. buton in forma de ciuperca in sensul acelor de ceasornic.
2.2 - Manipulator. 2.2 - Manipulator.
- Operati manipulatorul pentru a efectua miscarile - Operati manipulatorul pentru a efectua miscarile
dorite urmand sagetile colorate. necesare urmand sagetile colorate.
Miscarile cosurilor trebuie considerate Miscarile cosurilor trebuie considerate inversate in
inversate atunci cand se lucreaza in pozitia timpul functionarii in pozitia negativa ,B” (cos rotativ,
negativa ,B” (cos cu pendul rotativ, cos Aerial Jib 2). cos Aerial Jib 2).
2.3 - Comutator de miscare. 2.3 - Comutator de miscari.
- Fiecarei pozitii (ABCD) ii corespunde o pereche de - Fiecare pozitie (ABCD) are o pereche
comenzi care pot fi executate simultan. corespunzatoare de comenzi care pot fi executate
simultan.
- PENTRU COSUL FIX: - PENTRU COSUL FIX: Comutator de miscari
Comutator de miscare a: pentru:
- extensii retur/iesire, ridicare/coborare - extensii in/out, ridicare/coborare cos.
o . - rotatie turela.
- rotatie turela. - rotire pentru cos de nivelare (D)

-inclinare pentru a nivela platforma cosului (D)
- PENTRU COSUL ORH: Comutator de miscari

pentru;
- Pentru cosul ORH: - extensii in/out, ridicare/coborare cos.
Comutator de miscare a: - rotatie turela, rotatie cos pe plan orizontal

- extensii retur/iesire, ridicare/coboréare cos.

- rotire pentru cos de nivelare (D+T)
- rotatie tureld, rotatie cos pe plan orizontal

- PENTRU COS ROTATIV: Comutator de miscari
-inclinati pentru a nivela platforma cosului (D+T) pentru:

- extensii in/out, ridicare/coborare cos.

- rotire tureld, extensie cos inauntru si in afara.

- Pentru cosul cu pendul rotativ: - cos brat 2 urcare/coborare.
Comutator de miscare a: - rotatia bratului al 2-lea cos

- extensii retur/iesire, ridicare/coborare - rotire pentru cosul inclinat primul brat (D+0)
co

- rotatie turela, iesire si retur prelungirea cosului.

- ridicarea/coborarea bratului al 2-lea cos.

- rotirea bratului al 2-lea cos

-inclinati pentru a inclina primul brat al cosului
(D+0)
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- PENTRU COSUL AERIAN JIB: - PENTRU COS AERIAN JIB:
Comutator de miscare a: Comutator de miscari pentru:
- extensii retur/iesire, ridicare/coborare cos. - extensii in/out, ridicare/coborare cos.

- rotatie turela, extensie cos in si
- rotatie turela, iesire si retur prelungirea cosului. afara.

- cos brat 2 urcare/coborare.

- ridicarea/coborarea bratului al 2-lea cos. - rotirea cosului
- rotirea platformei cosului - rotire pentru cos inclinat primul brat/
- inclinati pentru a inclina primul brat de cos / inclinare pentru cos de nivelare (D+0).

inclinati pentru a nivela platforma cosului (D+0).

- PENTRU COSUL AERIAL JIB 2: - PENTRU COS AERIAL JIB 2:
Comutator de miscare a: Comutator de miscari pentru:
- extensii retur/iesire, ridicare/coborare cos. - extensii in/out, ridicare/coborare cos.

- rotatie turela, extensie cos in si

- rotatie turela, iesire si retur prelungirea cosului. afara.
- cos brat 2 urcare/coborare.
- ridicarea/coborarea bratului al 2-lea cos. - rotatia bratului al 2-lea cos
- rotirea bratului al 2-lea cos - rotire pentru cos inclinat primul brat/
- inclinati pentru a inclina primul brat de cos / inclinare pentru cos de nivelare (D+0).

inclinati pentru a nivela platforma cosului (D+0).

2.4 - Accelerator RPM motor 2.4 - Accelerator RPM motor

2.5 - Numai viteza de deplasare hidraulica 2.5 - Viteza miscarilor hidraulice doar cu atasarea
Cu accesoriu macara macaralei

2.6 - Selector de miscare de inclinare TS (T) sau nivelare 2.6 - Miscarea de rotire TS (T) sau selectorul de nivelare
cos (0). a cosului (O).

& £

Balanarea cosului sau inclinarea platformei sunt . o . . .
. . . Rotirea sau inclinarea cosului sunt permise numai sub
permise numai sub 3 metri inaltime. L
3m indltime.

2.7 - Miscari multiple 1-2-3 numai cu accesoriu macara N . .
2.7 - Miscari multiple 1-2-3 cu doar atasarea macaralei
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3 - Buton de pornire pentru controlul radio e
semnalizator acustic

Apasati butonul pentru a porni radiocomanda,

apoi functioneaza ca semnal acustic.

4 - Pornirea motorului.

- Inainte de pornire, butonul OPRIRE DE URGENTA 21"
trebuie apasat fnapoi in sus.

- Apasati butonul ,5" apoi apasati butonul ,4” pentru a

porni motorul.

5 - Buton pompa electrica de urgenta pentru salvarea

cosului
Consultati INSTRUCTIUNI DE SALVARE.

6 - Priza pentru control prin cablu
Consimtdmant pentru manevre din cos

7 - Cérti de miscare a cosului
Schimbati cardul de miscare in functie de cosul

instalat.

3 - Buton de pornire radiocomanda si sunet de
avertizare
Apasati butonul pentru a porni radioul

control, apoi functioneaza ca sunet de avertizare.

4 - Pornirea motorului.

- Inainte de pornire, ridicati butonul OPRIRE DE URGENTA
4217

- Apasati butonul ,,5” apoi apasati butonul ,4” pentru a

porni motorul.

5 - Buton pompa motor de urgenta pt
salvare cos
Consultati INSTRUCTIUNI PENTRU SALVARE.

6 - Priza pentru cablu de comanda
Consimtamant pentru miscarile din cos

7 - Diagramele miscarilor cosului

Schimbati diagrama de miscari in functie
pe cosul instalat.

2-31



Machine Translated by Google

Pornirea caruciorului si utilizarea cosului fix Pornirea stivuitorului si utilizarea cosului fix
- Cuplati frana de mana. - Trageti frana de mana.
- Puneti cutia de viteze in pozitie neutra. -Pune itreapta de vitezd in pozi ia neutra.
- Lasati motorul cu ardere pornit. - Lasati motorul IC pornit. Deplasati comutatorul de pe

Deplasati comutatorul de pe tastatura (Fig. 1). pentru panoul de butoane (Fig. 1).

a mentine motorul termic accelerat. Pentru a mentine motorul IC accelerat.

(

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati - Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati

stivuitorul pe un teren solid si plan. stivuitorul pe un teren ferm si plan.

- Nivelati stivuitorul:

- Nivelati caruciorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala Corectati inclinarea laterala si longitudinala cu

cu ajutorul stabilizatorilor, verificand ajutorul stabilizatorilor, verificand pe

nivelarea pe indicatorul cu bule situat in dreapta indicatorul la dreapta operatorului ca stivuitorul este
operatorului (Fig. 2). nivelat (Fig. 2).

Nota: Toleranta maxima admisa pe orizontalitatea
longitudinala si transversal este de + 3°. Noté: Toleranta maxima permisa pentru orizontalitatea
longitudinald si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA TI TI RIDICATI ROTILE DE LA SOL.
ASIGURATI-VA CA ROTILE SUNT RIDATE DE LA SOL.

- Verificati pozitia orizontala a cosului.
- Verificati pentru a va asigura cd cosul este

orizontala.

Optional
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- Deschiderea trapei.

- Rotiti parghia A Fig. 3, apoi impingeti usa spre
interiorul tamburului.

- Urca-te pe cos.

- Inchide trapa.

- Cititi cu atentie sfaturile
dispozitive de siguranta plasate in cos, in
stanga postului de comanda.

- Agatati centurile personale de siguranta de orificiile
corespunzatoare de pe cos B Fig. 4.

- Pana cand trapa va fi
inchis si daca masina nu indica defecte (lumina

rosie pe telecomanda), toate comenzile care pleaca
de la cos sunt autorizate. Este posibil sa aduceti
cosul in pozitia LUCRU.

A

Daca cosul este supraincarcat, toate comenzile
de miscare a platformei sunt inhibate.

Este necesar sa se elimine sarcina excesiva

pentru a restabili miscarea.

FOARTE IMPORTANT: PENTRU SIGURANTA DVS.,
INAINTE DE UTILIZARE, ASIGURATI-VA CA
POZITIA ALESA PE PLONEDA DE BORD SISTEMUL DE

SIGURANTA DIN CABA CORRESPONDE CU
POZITIA COSULUI UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN
CABA SI IN ACEST MANUAL).

A

IMPORTANT: La folosirea cosului, din motive de

siguranta, prezenta unei persoane la sol este
obligatorie.

- Daca in pozitia de LUCRU inclinarea caruciorului
depaseste limita de siguranta (tasarea solului), nu

sunt autorizate miscari agravante.

In primul rand este necesara retragerea extensiilor
apoi aduceti cosul in pozitia de transport pentru a
putea corecta inclinarea prin controlul
stabilizatorilor caruciorului.

NOTA: Cos extensibil:

- Este necesara plierea cosului pentru transport.

- Este necesar sa desfaceti cosul pentru a urca prin trapa.

- Deschizand usa.
- Rotiti maneta A Fig. 3, apoi impingeti usa in cos.

- Urcé-te pe cos.

- Incuia usa.

- Cititi cu atentie recomandarile
de siguranta de pe cos, la stanga postului de
comanda.

- Agatati centurile de siguranta de suruburile
prevazute pe cosul B Fig. 4.

-In momentul in care usa este inchisa si nu exista
anomalii la vehicul (martorul luminos rosu pe
telecomanda), sunt permise toate comenzile pornind
de la cos. Cosul poate fi adus in pozitia de LUCRU.

A

In cazul supraincarcarii cosului, toate comenzile de
miscare a cosului sunt inhibate.

Sarcina excesiva trebuie indepartatd pentru a putea
restabili miscarile.

FOARTE IMPORTANT: PENTRU SIGURANTA
DVS., INAINTE DE A INCEPE LUCRARI, ASIGURATI-
VA CA POZITIA SELECTATA PE PANOUL DE
INSTRUMENTE AL SISTEMULUI DE SIGURANTA DIN
CABA CORRESPONDE CEI NECESARE PENTRU
COSUL UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA
SIIN ACEST MANUAL).

a

IMPORTANT: La utilizarea cosului, din motive de
siguranta, este obligatoriu ca o persoana sa fie
prezenta la sol.

- Daca in pozitia de LUCRU inclinarea stivuitorului
depaseste limita de siguranta (cedarea solului)
miscarile grele nu sunt permise.

in primul rand, extensiile trebuie sa fie
retras inainte de aducerea cosului in pozitia de
transport pentru a putea corecta inclinarea prin
intermediul comenzii stabilizatoare stivuitor.

NOTA: Cos extensibil:

- Cosul trebuie sa fie pliat pentru transport.
- Cosul trebuie sa fie desfasurat pentru a putea urca

prin usa.
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Pornirea caruciorului si utilizarea cosului ORH

- Cuplati frana de mana.

- Puneti cutia de viteze in pozitie neutra.
- Lasati motorul cu ardere pornit.

Deplasati comutatorul de pe tastatura (Fig. 5). pentru

a mentine motorul termic accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe un teren solid si plan.

- Nivelati caruciorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala

cu ajutorul stabilizatorilor, verificand

nivelarea pe indicatorul cu bule situat in dreapta
operatorului (Fig. 6).

Nota: Toleranta maxima admisa pe orizontalitatea

longitudinald si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA TI TI RIDICATI ROTILE DE LA SOL.

- Verificati pozitia orizontala a cosului.

Pornirea stivuitorului si utilizarea cosului ORH

- Trageti frana de mana.

- Pune itreapta de viteza in pozi ia neutra.

- Lasati motorul IC pornit. Deplasati comutatorul de pe
panoul de butoane (Fig. 5).

Pentru a mentine motorul IC accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati

stivuitorul pe un teren ferm si plan.

- Nivelati stivuitorul:

Corectati inclinarea laterald si longitudinala cu
ajutorul stabilizatorilor, verificand pe

indicatorul la dreapta operatorului ca stivuitorul este
nivelat (Fig. 6).

Nota: Toleranta maxima permisa pentru orizontalitatea

longitudinala si transversala este de + 3°.

ASIGURATIVA CA ROTILE SUNT RIDATE DE LA SOL.

- Verificati pentru a va asigura ca cosul este

orizontala.

Optional
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- Deschiderea trapei

- Bara de ridicare A Fig. 7 pentru a accesa cosul.

- Urca-te pe cos.

- Lasati bara si asigurati-va ca este sustinuta corect A
Fig. 7.

cu atentie sfaturile

dispozitive de siguranta plasate in cos, in stanga

postului de comanda.

- Agatati centurile personale de siguranta de orificiile
corespunzatoare de pe cosul B Fig. 8.

- Cand bara de acces se afld in pozi ia de repaus i
daca ma ina nu indica defecte (lumindro ie
pe telecomanda), toate comenzile care pleaca de la
co suntautorizate. Este posibil s& aduceti
cosul in pozitia LUCRU.

A

Daca cosul este supraincarcat, toate comenzile
de miscare a platformei sunt inhibate.

Este necesar sa se elimine sarcina excesiva

pentru a restabili miscarea.

FOARTE IMPORTANT: PENTRU SIGURANTA DVS.,

INAINTE DE UTILIZARE, ASIGURATI-VA CA
POZITIA ALESA PE PLONEDA DE BORD SISTEMUL DE
SIGURANTA DIN CABA CORRESPONDE CU

POZITIA COSULUI UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN
CABA SI N ACEST MANUAL).

A

IMPORTANT: La folosirea cosului, din motive de

siguranta, prezenta unei persoane la sol este
obligatorie.

- Daca in pozitia de LUCRU inclinarea caruciorului
depaseste limita de siguranta (tasarea solului), nu

sunt autorizate miscari agravante.

In primul rand este necesara retragerea extensiilor
apoi aduceti cosul in pozitia de transport pentru a
putea corecta inclinarea prin controlul
stabilizatorilor caruciorului.

NOTA: Cos extensibil:

- Este necesara plierea cosului pentru transport.

- Este necesar sa desfaceti cosul pentru a urca prin trapa.

- Deschizand usa

- Bara de ridicare A Fig. 7 pentru a intra in cos.
- Urca-te pe cos.
- Lasa barul si asigura-te cd vine
sa se odihneasca corect A Fig. 7.
- Cititi cu atentie recomandarile
de siguranta de pe cos, la stdnga postului de
comanda.

- Agatati centurile de siguranta de suruburile
prevazute pe cosul B Fig. 8.

- In momentul in care bara de acces se afla in pozitia
de repaus si nu exista anomalii la vehicul (martorul
luminos rosu pe telecomanda), toate comenzile
incepand de la cos sunt permise. Cosul poate fi adus
in pozitia de LUCRU.

/'

in cazul supraincarcarii cosului, toate comenzile de
miscare a cosului sunt inhibate.

Sarcina excesiva trebuie indepartata pentru a putea
restabili miscarile.

FOARTE IMPORTANT: PENTRU SIGURANTA DVS.,
INAINTE DE A INCEPE LUCRARI, ASIGURATI-VA CA
POZITIA SELECTATA PE PANOUL DE INSTRUMENTE AL
SISTEMULUI DE SIGURANTA DIN CABA CORRESPONDE
CEI NECESARE PENTRU COSUL UTILIZAT (VEZI
DIAGRAMELE DIN CABA SI IN ACEST MANUAL).

A

IMPORTANT: La utilizarea cosului, din motive de
sigurantd, este obligatoriu ca o persoana sa fie
prezenta la sol.

- Daca in pozitia de LUCRU inclinarea stivuitorului
depaseste limita de siguranta (cedarea solului)
miscarile grele nu sunt permise.

In primul rand extensiile trebuie retrase
inainte de aducerea cosului in pozitia de
transport pentru a putea corecta inclinarea prin
intermediul comenzii stabilizatoare stivuitor.

NOTA: Cos extensibil:

- Cosul trebuie sa fie pliat pentru transport.
- Cosul trebuie sa fie desfasurat pentru a putea urca

prin usa.
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Pornirea caruciorului si folosirea lui

aco ului pendul rotativ din pozi ia de transport

- Cuplati frana de mana.

- Asezati cutia de viteze in pozitie
neutru.

- Lasati motorul cu ardere pornit.
Deplasati comutatorul de pe panoul de
comanda (Fig. 9) pentru a mentine motorul cu
ardere accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe un teren solid si plan.

- Nivelati caruciorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala

cu ajutorul stabilizatorilor, verificand

nivelarea pe indicatorul cu bule situat in dreapta
operatorului (Fig. 10).

Nota: toleranta maxima admisa
pe orizontalitatea longitudinala i
transversala este de + 3°.
ASIGURATI-VA TI TI RIDICATI ROTILE DE LA SOL.

&

FOARTE IMPORTANT: AVAND IN VEDERE
DIMENSIUNI BRAT COs
PENDUL, TOATE COMENZIILE HIDRAULICE
ESTE TREBUIE FOLOSITE CU
BANDE SI FARA MASURI ASCUTITE PENTRU
REDUCE OSCILATIA LA MAXIM
ACO ULUL

Pornirea stivuitorului si folosirea cosului rotativ basculant
din pozitia de transport

- Trageti frana de mana.

- Pune itreapta de viteza in pozi ia neutrd.

- Lasati motorul IC pornit. Deplasati comutatorul de pe
panoul de butoane (Fig. 9) pentru a mentine motorul
IC accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe un teren ferm si plan.

- Nivelati stivuitorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala cu
ajutorul stabilizatorilor, verificand pe

indicatorul la dreapta operatorului ca stivuitorul este
nivelat (Fig. 10).

Nota: Toleranta maxima permisa pentru orizontalitatea

longitudinala si transversala este de + 3°.

ASIGURATIVA CA ROTILE SUNT RIDATE DE LA SOL.

A

FOARTE IMPORTANT: AVAND IN VEDEREA
DIMENSIUNEA COSULUI BALANT
BOOM, TOATE COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE
UTILIZATI CU BOL SI FARA BUT
MISCARI PENTRU MINIMIZAREA COSULUI
OSCILA IE.
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A A A

INAINTE DE A URCATI COSUL PENDULUI INAINTE DE A PENTRU IN ROTARE
ROTATIV PENTRU A LUCRA ATAT DEAsupra, cat si COS BALANT PENTRU LUCRU
dedesubtul suprafetei de sustinere a MASINII (tip A DEAsupra, fie dedesubtul suprafetei
sau tip B), ASIGURATI-VA CA COLONA ESTE IN POZITIE PE CARE SE STA VEHICULUL
VERTICALA (tip A sau tip B), ASIGURATI-VA CA
COLONA ESTE IN POZITIA VERTICAL A
Fig. 11. Fig. 11.

- Ridicati bara de acces la cos - Ridicati bara de acces la cosul C Fig. 12 si coborati c
C Fig. 12 si scara inferioara B scara B Fig. 12. B
Fig. 12. - Urcati pe cos, rabatati scara care o fixeaza pe cos si 12

- Urcati-va pe patut, pliati scara, fixand-o de cos si inchideti bara de acces C Fig. 12.

inchideti bara de acces C Fig. 12.

- Cititi cu atentie instructiunile de siguranta

- Cititi cu atentie sfaturile de siguranta date prezente pe cos. ¢
pe tambur. - Agatati centurile de siguranta de manerele

- Agatati centurile de siguranta personala de prevazute pe cos D Fig. 13.
manerele corespunzatoare de pe cos D Fig. 13. - In momentul in care usa este inchisa si acolo

nu exista anomalii la vehicul (martorul luminos
- Pana cand trapa va fi rosu pe telecomanda), toate comenzile pornind de
inchis si dacd masina nu indica anomalii (lumina la cos sunt permise. Cosul poate fi adus in pozitia de
rosie pe telecomanda), toate comenzile care LUCRU.
pleaca de la cos sunt autorizate. Este posibil sa aduceti

cosul in pozitia LUCRU.

A A A

PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE A INCEPE
UTILIZARE, ASIGURATI-VA CA POZITIA ALESA LUCRARI, ASIGURATI-VA CA POZITIA
PE PLUNDA DE BORD SISTEMUL DE SIGURANTA SELECTATA PE TABLOUL DE INSTRUMENTE
DIN CABA CORRESPONDE CEA PREVAZUTA PENTRU AL SISTEMULUI DE SIGURANTA DIN CABA
COSUL UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA SI iN CORRESPONDE CEI NECESARE PENTRU COSUL
ACEST MANUAL). UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA SIIN

ACEST MANUAL).

La folosirea cosului, din motive de siguranta, prezenta
unei persoane la sol este obligatorie. La utilizarea cosului, din motive de sigurantd, este

obligatoriu ca o persoana sa fie prezenta la sol.
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Pornirea caruciorului si utilizarea cosului Aerial Jib

- Cuplati frana de mana.
- Puneti cutia de viteze in pozitie neutra.
- Lasati motorul cu ardere pornit.
Deplasati comutatorul de pe tastatura (Fig. 14).

pentru a mentine motorul termic accelerat. .

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe teren solid si

apartament.
- Nivelati caruciorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala
cu ajutorul stabilizatorilor, verificand
nivelarea pe indicatorul cu bule

situat in dreapta operatorului (Fig. 15).

Noté&: Toleranta maxima admisa pe orizontalitatea

longitudinala si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA TI TI RIDICATI ROTILE DE LA SOL.

A

AVAND IN VEDERE DIMENSIUNILE CELUL
BRACTUL COS AERIAN JIB
TOATE COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE
UTILIZATI CU BOLSI SI
FARA MASURI Ascutite PENTRU REDUCERE
LA OSCILATIA MAXIMA A
co

Pornirea stivuitorului si utilizarea cosului Aerial Jib

- Trageti frana de mana.

- Pune itreapta de viteza in pozi ia neutra.
- Lasati motorul IC pornit. Deplasati comutatorul
de pe panoul de butoane (Fig.

14). Pentru a mentine motorul IC accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe un teren ferm si plan.

- Nivelati stivuitorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala cu
ajutorul stabilizatorilor, verificand pe

indicatorul la dreapta operatorului ca stivuitorul este
nivelat (Fig. 15).

Nota: Toleranta maxima permisa pentru orizontalitatea

longitudinala si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA CA ROTILE SUNT RIDATE
DE LASOL.

/'

AVAND IN VEDEREA DIMENSIUNILOR BRATULUL
DE COS AERIAN JIB, TOATE COMENZIILE
HIDRAULICE TREBUIE UTILIZATE CU BOL SI
FARA MISCARI BRUTE PENTRU A REDUCE LA MINIM
OSCILATIA COSULUL
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A

INAINTE DE AINTRA PE CO UL AERIAN
JIB PENTRU A OPERA , ASIGURATI-VA CA
COLONA IN POZITIA VERTICAL A
Fig. 16.

UTILIZAREA CO  ULUI AERIAN JIB ESTE INTERZISA
DACA COLONA NU ESTE IN POZI  IE VERTICALA!!

Deschiderea usii.

- Rotiti maneta B Fig. 17, apoi impingeti usa spre
interiorul cosului.

- Urca-te pe cos.

- Inchide trapa.

- Cititi cu atentie sfaturile
dispozitive de siguranta plasate in cos, in
stanga postului de comanda.

- Agatati centurile personale de siguranta de orificiile
corespunzatoare de pe cos C Fig. 18.

- Pana cand trapa va fi
inchis si daca masina nu indica anomalii (lumina

rosie pe telecomanda), toate comenzile care pleaca
de la cos sunt autorizate. Este posibil s aduceti
cosul in pozitia LUCRU.

'

Daca cosul este supraincarcat, toate comenzile
de miscare a platformei sunt inhibate.

Este necesar s& se elimine sarcina excesiva pentru a

restabili miscarile.

PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE
UTILIZARE, ASIGURATI-VA CA POZITIA ALESA
PE PLUNDA DE BORD SISTEMUL DE SIGURANTA

DIN CABA CORRESPONDE CEA PREVAZUTA PENTRU
COSUL UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA SIIN
ACEST MANUAL).

A

La folosirea cosului, din motive de siguranta, prezenta

unei persoane la sol este obligatorie.

- Verificati nivelarea corecta a platformei folosind

nivelul cu bula de aer corespunzator D Fig. 19.

A

INAINTE DE A SUCA PE COSUL AERIAN JIB
PENTRU OPERARE, ASIGURATI-VA CA COLONA
ESTE fN POZITIA VERTICALA A Fig. 16.

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB DACA
COLONA NU ESTE IN POZITIA VERTICALAN!

Deschizand usa.
- Rotiti maneta B Fig. 17, apoi impingeti usa in cos.

- Urca-te pe cos.

- Incuia usa.

- Cititi cu atentie recomandarile
de siguranta de pe cos, la stadnga postului de
comanda.

- Agatati centura/ centurile de siguranta de
suruburile prevazute pe cosul B Fig. 18.

- In momentul in care usa este inchisa si nu exista
anomalii la vehicul (martorul luminos rosu pe
telecomanda), sunt permise toate comenzile pornind
de la cos. Cosul poate fi adus in pozitia de LUCRU.

A

in cazul supraincarcarii cosului, toate comenzile de
miscare a cosului sunt inhibate.

Sarcina excesiva trebuie indepartata pentru a putea
restabili miscarile.

PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE A INCEPE
LUCRARI, ASIGURATI-VA CA POZITIA SELECTATA
PE TABLOUL DE INSTRUMENTE AL SISTEMULUI
DE SIGURANTA DIN CABA CORRESPONDE
CEI NECESARE PENTRU COSUL UTILIZAT (VEZI
DIAGRAMELE DIN CABA SI IN ACEST MANUAL).

'

La utilizarea cosului, din motive de siguranta, este

obligatoriu ca o persoana sa fie prezenta la sol.

- Verificati pentru a asigura o nivelare corecta a
cos cu ajutorul nivelei cu buld de aer D Fig. 19.
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Pornirea caruciorului si folosirea Aerial Jib 2

- Odata ajuns la locul de munca, ac iona ifréna
o viclenie.

- Puneti cutia de viteze in pozitie neutra.

- Lasati motorul cu ardere pornit.
Deplasati comutatorul de pe tastatura (Fig. 20).
pentru a mentine motorul termic accelerat. .

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe teren solid si

apartament.
- Nivelati caruciorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala
cu ajutorul stabilizatorilor, verificand
nivelarea pe indicatorul cu bule

situat in dreapta operatorului (Fig. 21).

Noté&: Toleranta maxima admisa pe orizontalitatea

longitudinala si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA TI TI RIDICATI ROTILE DE LA SOL.

&

AVAND N VEDERE DIMENSIUNILE CELUI
AERIAL JIB 2 BASKET BRAM,
TOATE COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE
UTILIZATI CU BOLSI SI
FARA MASURI Ascutite PENTRU REDUCERE
LA OSCILATIA MAXIMA A
co

Pornirea stivuitorului si utilizarea cosului Aerial Jib 2

- Cand ajungeti la locul de munca, actionati
frana de mana.

- Pune itreapta de viteza in pozi ia neutra.
- Lasati motorul IC pornit. Deplasati comutatorul
de pe panoul de butoane (Fig.

20). Pentru a mentine motorul IC accelerat.

- Coborati stabilizatorii, avand grija sa stabilizati
stivuitorul pe un teren ferm si plan.

- Nivelati stivuitorul:

Corectati inclinarea laterala si longitudinala cu
ajutorul stabilizatorilor, verificand pe

indicatorul la dreapta operatorului ca stivuitorul este
nivelat (Fig. 21).

Nota: Toleranta maxima permisa pentru orizontalitatea
longitudinald si transversala este de + 3°.

ASIGURATI-VA CA ROTILE SUNT RIDATE
DE LASOL.

£

AVAND IN VEDEREA DIMENSIUNILOR
AERIAL JIB 2 BASKET BOOM, TOATE
COMENZIILE HIDRAULICE TREBUIE UTILIZATE CU
BINESTE SI FARA MISCARI BRUTE PENTRU A REDUCE
LA MINIM OSCILATIA COSULUL
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A

INAINTE DE A SA URTA PE COSUL AERIAN JIB 2 PENTRU
A LUCRA ATAT DEAsupra, cat si dedesubtul SUPPORTULUI
MASINII (tip A sau tip B), ASIGURATI-VA CA COLONA

ESTE IN POZITIE VERTICALA A Fig. 22 .

UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB 2 ESTE INTERZISA
DACA COLONA NU ESTE IN POZITIE VERTICALA!!

Deschiderea usii.

- Ridicati bara de acces la cos
B Fig. 23.

- Urca-te pe patut si inchide barul
acces B Fig. 23.

- Cititi cu atentie sfaturile de siguranta date pe
tambur.

- Agatati centurile personale de siguranta de orificiile
corespunzatoare de pe cos C Fig. 24.

- Pana cand trapa va fi
nchis si dacd masina nu indicd anomalii (lumina
rosie pe telecomanda), toate comenzile care
pleaca de la cos sunt autorizate. Este posibil sa
aduceti cosul in pozitia LUCRU.

'

PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE
UTILIZARE, ASIGURATI-VA CA POZITIA ALESA
PE PLUNDA DE BORD SISTEMUL DE SIGURANTA
DIN CABA CORRESPONDE CEA PREVAZUTA PENTRU
COSUL UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA SIIN
ACEST MANUAL).

La folosirea cosului, din motive de siguranta, prezenta

unei persoane la sol este obligatorie.

- Verificati nivelarea corecta a
platforma folosind nivelul cu bula de aer
corespunzator D Fig. 25.

£ &

INAINTE DE A URCATI PE COSUL AERIAN JIB 2
PENTRU A FUNCTIONA DEAsupra si dedesubtul
suprafetei pe care se sprijind autovehiculul (tip A

sau tip B), ASIGURATI-VA CA COLONA ESTE IN POZITIA
VERTICALA A Fig. 22.

ESTE INTERZISA UTILIZAREA COSULUI AERIAN JIB 2 DACA
COLONA NU ESTE IN POZITIA VERTICALA!!!

Deschizand usa.

- Ridicati bara pentru intrarea in cos B Fig. B
23.

- Urca-te pe cos si inchide
bara de acces B Fig. 23. B

- Cititi cu atentie instructiunile de siguranta
prezente pe cos.

- Agatati centura/ centurile de siguranta de
suruburile prevazute pe cos C Fig. 24.

-In momentul in care usa este inchisa si
nu sunt anomalii la vehicul (martorul luminos rosu
pe telecomanda), toate comenzile pornind
de la cos sunt permise. Cosul poate fi adus in
pozitia de LUCRU.

A A

PENTRU SIGURANTA DVS., INAINTE DE A INCEPE
LUCRARI, ASIGURATI-VA CA POZITIA
SELECTATA PE TABLOUL DE INSTRUMENTE
AL SISTEMULUI DE SIGURANTA DIN CABA
CORRESPONDE CEI NECESARE PENTRU COSUL
UTILIZAT (VEZI DIAGRAMELE DIN CABA SI iN
ACEST MANUAL).

La utilizarea cosului, din motive de siguranta, este

obligatoriu ca o persoana sa fie prezenta la sol.

- Verifica i pentru a asigura nivelarea corecta a
co ului cu ajutorul nivelei cu bula de aer D Fig.
25.
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INSTRUCTIUNI DE SALVARE

In cazul unui accident sau imbolnavire a
utilizatorului:

- Luati ciocanul A, fig.26, spargeti sticla seifului B
fig.26
situat in cabina.

- Luati cheia de salvare C. fig.26

- Introduceti-l in contactul cheii de comanda
electronica situat pe tabloul de bord
D.fig.26

- Rotiti cheia C fig.26 in pozitia 1.

- Este posibild retragerea extensiilor, mutarea si
ridicarea sau coborarea cosului, din cabina

caruciorului.

NOTA: Dupa finalizarea procedurii de salvare,
comutati cheia in pozitia 0", scoateti-o si puneti-
o inapoi in seif.

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

A

Daca apasati butonul ,oprire de urgenta” din
cos, alimentarea cu energie electrica a bateriei
este Intrerupta si motorul cu ardere se opreste.

Cu motorul cu ardere oprit, succesiunea
operatiunilor de recuperare a cosului din masina
este urmatoarea:

- Luati ciocanul A fig.26, spargeti sticla seifului B
fig.26
situat in cabina.

- Luati cheia de salvare C fig.26.

- Introduceti-l in contactul cheii de comanda
electronica situat pe tabloul de bord D
fig.26.

- Tineti apasat butonul E” fig.26 pentru a
restabili alimentarea cu energie electrica din
baterie si a permite repornirea motorului cu
ardere.

- Cumotorul cu ardere pornit si butonul E fig.26
apasat

- Rotiti cheia C fig.26 in pozitia , 1", apoi retrageti
bratul, mutati si ridicati sau coboréati cosul,
controland miscarile prin intermediul
manipulatoarelor din cabina.

INSTRUCTIUNI PENTRU SALVARE

in caz de accident sau daca operatorul se simte
rau:

- Luati ciocanul A Fig.26, spargeti sticla casetei de
sigurantd B Fig.26 prezenta in cabina.

- Luati cheia de salvare C. Fig.26

- Introduceti-o in contactul cheii de comanda
electronica de pe tabloul de

bord - Rotiti cheia C Fig.26 in pozitia 1.

- Extensiile se pot retrage, cosul poate fi mutat
si ridicat sau coborat, din cabina stivuitorului.

A

NOTA: Dupé finalizarea procedurii de salvare,
rotiti cheia in pozitia ,0”, scoateti-o si puneti-o in cutia
de siguranta.

AMINTETI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

A -

Daca butonul ,oprire de urgenta” este
apasat din cos, alimentarea cu energie electrica
din baterie este intrerupta si motorul IC se opreste.

Cu motorul IC oprit, secventa operatiunilor de
recuperare a cosului din vehicul este urmatoarea:

- Luati ciocanul A Fig.26, spargeti sticla casetei de
sigurantd B Fig.26 prezenta in cabina.

- Luati cheia de salvare C. Fig.26

fig.26.

- Introduceti-l in contactul cheii de comanda
electronica de pe tabloul de bord D Fig. 26.

- Tineti butonul F” Fig. 26 pentru

restabilind alimentarea cu energie electrica a

bateriei si permitand repornirea motorului IC apasat.

- Cu motorul IC Pornit si butonul E Fig.26 apasat

- Roti icheia C Fig.26 in pozi ia,1", apoi
retrageti bratul, deplasati si ridicati sau coborati
cosul, controland miscarile cu ajutorul
manipulatoarelor din cabina.
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INSTRUCTIUNI DE MANEVRARE
URGENTA DIN cé&rucior

Daca motorul se opreste:

in aceasta situatie, intoarcerea cosului la sol se poate
face doar prin intermediul pompei electrice.

Urmati instructiunile de mai jos:

A

Aceasta procedura de urgentd trebuie efectuata
numai cu motorul cu ardere oprit.

Pentru a retrage extensiile.

- Apasati intrerupatorul ,electric pompa de urgenta”
ref. E. fig.27

- Luati ciocanul A fig.27 si spargeti paharul seifului ref.
B
fig.27situat in cabina.

- Recuperati cheia de salvare ref. C
fig.27.

- Introduceti- in contactul cheii

control electronic ref. D fig.27 situat pe bord.

- Rotiti cheia Tn pozitia I.
- Pastrati cheia ref. C fig.27 in pozi ia 1"

- Utilizati comenzile de pe cotiera

scaun pentru a intoarce cosul la pamant.

A

Odata ce procedura de salvare a fost
finalizata, comutati cheia in pozitia 0", scoateti-
o si puneti-o Tnapoi in seif.

-in final, opriti intrerupatorul ,electric

pompa de urgentd” ref. E.fig.27

NU UITATI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

INSTRUCTIUNI PENTRU
MANEVRE DE URGENTA
DIN CAMION

in cazul in care motorul se opreste:

In aceasta situatie cosul poate fi readus la
pamant doar cu ajutorul electropompei.

Urmati indicatiile de mai jos:

A A

Aceasta procedura de urgenta trebuie efectuata
numai cu motorul IC oprit.

Pentru a retrage extensiile.

- Apésati ,pompa electrica de urgenta”
comutator Ref. E. Fig.27
- Luati ciocanul A Fig.26, spargeti sticla casetei de Sl

siguranta B Fig.26 prezenta in cabina.

- Luati cheia de salvare Ref. C Fig.27
- Introduceti cheia in contactul cheii de control
electronic Ref. D Fig.27 pe tabloul de bord.

- Rotiti cheia in pozitia I.
- Péstreaza cheia Rif. C Fig.27 la pozitie
s

- Folositi comenzile de pe cotierele scaunului pentru a

aduce cosul inapoi la sol.

Cand procedura de salvare este finalizata, rotiti cheia

n pozitia 0", scoateti-o si puneti-o fnapoi in cutia de
siguranta.

- Apoi dezactivati ,electric de urgenta
comutator pompa” Ref. E. Fig.27

SL
AMINTETI SA INLOCUITI STICLA SPRUPA.

27

51’

Y
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INSTRUCTIUNI DE MANEVRARE
URGENTA DIN COS

Daca motorul se opreste:

In aceasts situatie, intoarcerea cosului la sol se poate
face doar prin intermediul pompei electrice.

Urmati instructiunile de mai jos:

A

Aceastd procedura de urgenta trebuie efectuata

numai cu motorul cu ardere oprit.

Pentru a retrage extensiile.

- Tineti apasat butonul ,E” pentru a activa pompa de
salvare Fig. 28.

- Efectuati doar manevrele strict necesare
revenirii la

Pamant.

Odata ce procedura de salvare a fost
finalizata, eliberati comutatorul ,E”
Fig. 28.

INSTRUCTIUNI PENTRU
MANEVRE DE URGENTA
DIN COS

in cazul in care motorul se opreste:

In aceasta situatie cosul poate fi readus la

pamant doar cu ajutorul electropompei.

Urmati indicatiile de mai jos:

&

Aceastd procedura de urgenta trebuie

efectuata numai cu motorul IC oprit.

Pentru a retrage extensiile.

- Tineti apasat butonul ,E” pentru a activa
pompa de salvare Fig. 28.
- Efectuati numai operatiunile strict necesare

revenirii la sol.

Cand procedura de salvare este incheiatd, eliberati
comutatorul ,E” Fig. 28.
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- |
PROGRAM DE INTRETINERE

Verificari si intretinere generala a cosurilor
(exemple):

- COS FIX (Fig.1, pag. 5).

- CESTELLO ORH (Fig.2, pag. 6).

- COS PENDUL ROTIT (Fig.3, pag. 7).

- JIB AERIAN CESTELLO (Fig. 4, pag. 8).

- JIB AERIAN CESTELLO 2 (Fig.5, pag. 9).

- COS DE POZARE CENTRALA (Fig.6, pag. 10).

Verificarile si intretinerea generala pentru fiecare tip de
cos sunt indicate n figura corespunzatoare.

Literele corespund operatiunilor de efectuat in
paragrafele urmatoare.

(vezi: VERIFICARI VISUALE)

FIECARE ZI SAU LA FIECARE 10 ORE DE FUNCTIONARE
MENT

a - Verificati integritatea structurii exterioare a cosului.

b - Verificati integritatea punctelor de fixare unde
trebuie fixata centura de siguranta. c - Verificati
integritatea si

functionarea dispozitivului de siguranta de pe cos
(stiftul introdus).

d - Verificati dispozitivul de suprasarcina.
Verificati vizual starea arcurilor si a
microintrerupatorului(i). Daca se gasesc anomalii,
contactati imediat agentul sau dealerul

dumneavoastra.

Nu incercati sa efectuati inlocuiri sau reparatii

fara prezenta unei persoane calificate de Manitou.

Orice manipulare neautorizata de Manitou va
anula garantia.

e - Verificati sistemul electric.

f - Verificati conexiunile hidraulice,
cuplajele rapide si starea furtunurilor flexibile (daca
exista).

g - Verificati piciorul de sprijin al cosului (daca exista).

h - Verificati functionarea rotatiei bratului cosului (daca
exista).

i - Verificati functionarea
inclinarea bratului telescopic al cosului (daca
este prezent).

j - Verificati functionarea senzorului de pozitie a cosului:

- cu masina in pozitie de lucru

stabilizat si cosul sprijinit pe sol, inclinati bratul
cosului in sus si ridicati cosul de la sol cu
aproximativ 3 m,

- din aceasta stare asigurati-va ca stabilizatorii nu
se ridica. Senzorul functioneaza corect. Daca

nu, contactati imediat agentul sau dealerul
dumneavoastra.

| - Verificati functionarea prelungirii bratului telescopic
al cosului.
m - Verificati functionarea
leagan cos (daca exista).
n - Verifica ifunc ionarearota iei
a cosului (daca este prezent).
o - Verificati piesele mecanice si articulate
a cosului (daca este prezent).

PROGRAM DE INTRETINERE

Verificarea si intretinerea generala a cosurilor
(exemple):

- COS FIX (Fig.1, pag. 5).

- COS DE SAU (Fig.2, pag. 6).

- COS ROTATIV (Fig.3, pag. 7).

- COS AERIAN JIB (Fig.4, pag. 8).

- COS AERIAL JIB 2 (Fig.5, pag. 9).

- COS DE MANIPUL COSTELOR (Fig.6, pag. 10).

Verificarile si intretinerea generala pentru fiecare tip de
cos sunt prezentate in figura respectiva. Literele
corespund operatiunilor de efectuat in paragrafele care
urmeaza.

(vezi: INSPECTII VIZUALE)

ZILNIC SAU LA FIECARE 10 ORE de
OPERATIUNE

a - Inspectati structura exterioara a cosului pentru a
va asigura ca este intacta.
b - Verifica i punctele de fixare a centurilor
de siguran 4. c - Verificati starea si functionarea
dispozitive de siguranta pe cos (stire introdusa).
d - Verificati dispozitivul de suprasarcina.
Inspectati vizual starea arcurilor si a
microintrerupatoarelor/microintrupatoarelor.
In cazul unei probleme, contactati imediat agentul
sau dealerul dumneavoastra.

Nu ncercati niciodata sa efectuati inlocuiri sau
reparatii fara asistenta
personal calificat Manitou.

Actiuni neautorizate de
Manitou va duce la expirarea garantiei.

e - Verificati sistemul electric.

f - Verificati conexiunile hidraulice, cuplajele cu eliberare
rapida si starea tevilor furtunurilor (daca exista).

g - Verificati piciorul cosului (daca exista).

h - Verificati functionarea rotatiei bratului cosului (daca
exista).

h - Verificati functionarea inclinarii bratului telescopic al
cosului (daca existd).

j - Verificati functionarea pozitiei cosului
senzor:

- cu vehiculul in pozitia de functionare stabilizat si
cosul sprijinit pe sol,

nclinati bratul cosului in sus si
Ridicati cosul la aproximativ 3m de sol, - in aceasta
stare verificati pentru a va asigura
stabilizatorii nu sunt ridicati. Senzorul
functioneaza corect. Daca nu este cazul,
contactati imediat agentul sau
distribuitorul dumneavoastra.
| - Verificati functionarea extensiei
a bratului telescopic al cosului.
m - Verificati functionarea rotarii cosului (daca este
prezent).
n - Verificati functionarea rotatiei cosului (daca existd).

o - Verificati piesele mecanice si partile imbinate ale
cosului (daca exista).

33

PROGRAM DE INTRETINERE

Verificari si intretinere generala a pubelelor (exemple):

- COS FIX (Fig.1, pag. 5).

- BASKET ORH (Fig.2, pag. 6).

- COS ATARAT ROTIT (Fig.3, p.7).

- COS AERIAN JIB (Fig.4, pag. 8).

- COS AERIAL JIB 2 (Fig.5, pag. 9).

- COS PENTRU AMPLASAREA CERCEI (Fig.6, p.10).

Inspectiile si intretinerea generald pentru fiecare tip de cos
sunt indicate in figura corespunzatoare. Literele
corespund operatiunilor care trebuie efectuate in
paragrafele urmatoare.

(vezi: VERIFICARI VISUALE)

FIECARE ZI SAU LA FIECARE 10 ORE DE LUCRU

a - Verificati integritatea structurii externe
ra pe cos.

b - Verificati integritatea punctelor de fixare
batand acolo unde trebuie pusa centura de
siguranta. c - Verificati

integritatea si functionarea unui dispozitiv de siguranta
pe cos (pentru montat).

d - Verificati dispozitivul de suprasarcina.
Efectuati o inspectie vizuala a starii arcurilor
si a microintrrupatorului(i). in cazul in care sunt
gasite anomalii, contactati imediat agentul sau

biroul de vanzari.

Nu incercati modificari sau reparatii fara
prezenta unui tehnician Manitou calificat.

Orice interventie neautorizata de Manitou va anula
garantia.

e - Verificati sistemul electric.

f - Verificati conexiunile hidraulice, cuplajele rapide si
starea tevilor flexibile (daca sunt disponibile).

g - Verificati piciorul de sustinere al cosului (daca este
echipat).

h - Verificati functionarea bratului de rotatie al cosului
(daca este disponibil).

i - Verificati functionarea inclindrii-
plasa pentru brat telescopic cos (daca este disponibila).

j - Verificati functionarea senzorului de pozitie a cosului:

- cu masina n pozitie de lucru stabilizata si cosul
asezat pe sol, inclinati bratul cosului in sus si
ridicati cosul de la sol aproximativ 3 mt,

- din aceasta pozitie verificati ca stabilizatorii sa nu
fie ridicati. Senzorul functioneaza corect. in caz
contrar, contactati imediat agentul sau
reprezentantul de vanzari.

| - Verificati functionarea telescopicului
extensie umar cos.

m - Verificati functionarea inclinarii cosului (daca este
disponibil).

n - Verificati functionarea rotatiei cosului (daca este
disponibil).

o - Verificati piesele mecanice si partile mobile ale
cosului (daca existd).
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p - Verificati ungerea glisoarelor bratului telescopic
(daca exista).

Se efectueaza la fiecare 10 ore pentru primele 50
de ore de functionare, apoi o ultima oara dupa

250 de ore.

in cazul utilizarii in atmosfera abraziva (praf, nisip,
carbune) utilizati o vopsea glisanta (referinta
MANITOU: 483536). Pentru mai multe informatii,
consultati dealerul dvs.

LA FIECARE 50 DE ORE DE FUNCTIONARE

Se efectueaza in fiecare saptamana daca camionul nu a
atins 50 de ore de functionare pe saptamana.

A

In cazul utilizarii intense intr-o atmosfera foarte
prafuita sau oxidanta, reduceti aceasta frecventa la 10
ore de functionare sau in fiecare zi.

q - Lubrifiati fiecare stift si articulatie a cosului (daca
exista)

r - Lubrifiati dintii inelului de rotatie al bratului
telescopic si a cosului (daca exista).

LA FIECARE 500 DE ORE DE FUNCTIONARE SAU 1

AN
Nu incercati sa efectuati inlocuiri sau reparatii
fara prezenta unei persoane calificate de Manitou.

Orice manipulare neautorizata de Manitou va
anula garantia.

s - Verificati functionarea corecta a sistemului de
madsurare a suprasarcinii cosului folosind o
masa echivalenta cu sarcina nominala + 10% maxim

Daca ledul de avertizare de pe afisajul tastaturii nu
se aprinde, contactati imediat agentul sau distribuitorul.

t - Ungeti partile mecanice si articulate ale cosului
(daca exista).

p - Verificati ungerea blocurilor de culisare a bratului
telescopic (daca exista).

A se face la fiecare 10 ore pentru primele 50 de ore
de serviciu, apoi ultima data dupa 250 de ore.

Daca se lucreaza intr-un mediu abraziv (praf, nisip,
carbune) utilizati un lac lubrifiant (referintd MANITOU:
483536). Pentru mai multe informatii, contactati
distribuitorul.

LA FIECARE 50 DE ORE DE FUNCTIONARE

Se efectueaza in fiecare saptamana daca stivuitorul nu
a atins 50 de ore de functionare pe saptamana.

A

Daca este utilizat in medii extrem de praf, reduceti
acest interval la 10 ore de functionare sau zilnic.

q - Lubrifiati fiecare stift si imbinare a cosului (daca
exista)

r - Lubrifiati dintii piulitei de rotatie a bratului telescopic
si a cosului (dacd exista).

LA FIECARE 500 DE ORE DE FUNCTIONARE SAU

1TAN

Nu incercati niciodata sa efectuati inlocuiri sau
reparatii fara asistenta
personal calificat Manitou.

Actiuni neautorizate de
Manitou va duce la expirarea garantiei.

s - Verificati functionarea corectd a
sistemul de masurare a suprasarcinii cosului
folosind o masa echivalenta cu sarcina
nominald + 10% din maxim

in cazul in care indicatorul de pe afisajul
panoului de butoane nu se aprinde, contactati imediat
agentul sau distribuitorul.

t - Ungeti piesele mecanice si partile imbinate ale
cosului (daca exista).

BG

p - Verificati lubrifierea glisierelor bratului telescopic
(daca sunt disponibile).

A se efectua la fiecare 10 ore pana la primele 50 de ore
de functionare, deci pentru ultima data dupa 250 de
ore.

£

in cazurile de utilizare in medii abrazive (praf,
nisip, carbune), utilizati vopsea glisanta
(ref. MANITOU: 483536). Pentru mai
multe informatii, consultati reprezentanta.

LA FIECARE 50 DE ORE DE FUNCTIONARE
A se executa saptamanal daca stivuitorul nu a
atins 50 de ore de functionare pe saptamana.

A

in cazul utilizarii intensive in medii excesiv de
praf si oxidante, reduceti aceasta frecventd la 10 ore
de functionare sau in fiecare zi.

q - Lubrifiati fiecare stift si parte mobilad a
cos (daca este disponibil)

r - Lubrifiati dintii inelului rotativ al bratului telescopic
si ai cosului (daca este disponibil).

LA FIECARE 500 DE ORE DE FUNCTIONARE SAU 1 AN

A

Nu incercati modificari sau reparatii fara prezenta
unui tehnician Manitou calificat.

Orice interventie neautorizata de Manitou va anula
garantia.

s - Verificati functionarea corecta a sistemului de masurare
a suprasarcinii cosului folosind o masa echivalenta
cu
banda de sarcinad nominala + maxim 10%,

in cazul in care ledul

galben de pe panoul de control nu se aprinde,
contactati imediat agentul sau biroul de vanzari.

t - Ungeti piesele mecanice si partile mobile ale cosului
(daca exista).

ULEIURI LUBRIFICANTE

LUBRIFICANTI LUBRIFICANTI
PIESE DE LUBRIFAT PRODUSE RECOMANDATE AMBALARE REFERIN A
PIESE DE LUBRIFAT PRODUSE RECOMANDATE DIMENSIUNEA PACHET REFERIN A
CORPERI CU NEVOIE DE LUBRIFICARE PRODUSE RECOMANDATE PACHET REFERENT
p - Verificati ungerea glisoarelor bratului telescopic
Verificati ungerea blocurilor de culisare a bratului telescopic
MANITOU Unsoare multifunctionald BLUE 4009 161589
o kg 720683
q - Lubrifiati fiecare stift si articulatie a cosului MANITOU Unsoare BLU multifunctionala 5k 554974
Lubrifiati fiecare stift si imbinare a cosului 9
20 kg 499233
50 kg 489670
r - Lubricare i denti della ghiera di rotazione del braccetto telescopico
e del cestello - Lubrifiati dintii piulitei de rotatie a bratului
telescopic si a cosului - Lubrifiati dintii piulitei de rotatie a bratului
telescopic si a cosului
Unsoare speciala cu pulverizare MANITOU
t - Ungeti partile mecanice si articulate ale cosului Multifunctional
Lubrifiati piesele mecanice si partile imbinate ale cosului . . .
MANITOU Multifunctional Unsoare speciala 500 ml 479329
spray
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VERIFICARI VIZUALE

INSPECTII VIZUALE

VERIFICARI VIZUALE
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VERIFICARI VIZUALE INSPECTII VIZUALE VERIFICARI VIZUALE
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VERIFICARI VIZUALE

INSPECTII VIZUALE

VERIFICARI VIZUALE

Fig.3
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VERIFICARI VIZUALE INSPECTII VIZUALE VERIFICARI VIZUALE
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VERIFICARI VIZUALE

I

INSPECTII VIZUALE

|

VERIFICARI VIZUALE

Fig.5
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VERIFICARI VIZUALE

INSPECTII VIZUALE

VERIFICARI VIZUALE

Fig.6
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4 - DIMENSIUNI SI DIAGRAME DE

SARCINA
DIMENSIUNI SI TABELE DE INCARCARE
DIMENSIUNI SI TABELE DE

INCARCARE



Machine Translated by Google



Machine Translated

by Google

CHEIA SEMNELOR SI SIMBOLULOR

A) DATE TEHNICE ALE COSULUI

F

9

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
L]
4 :
0 Y
A B C D sI F G H L R R' M N
300 60 930
(661) (132) 3 2500 1200 1000 5230 2650 4447 6510 6740 390 450 2670 4300 600 7230 (2050)
(98) (47) (39) (206) (104) (175) (256) (265) (15) (18) (105) (169) (24) (285)
Referin  a Indicatie (exemplu)
1 sarcina maxima a cosului [300] (661) = echipament [60] (132) + numarul de persoane autorizate pe cos (3 x 80 kg - 176 Ib)
2 dimensiuni cos [mm] (in) (consultati desenul dimensional)
3 masa cosului [930] (2050)
4 sistem metric [unitate de lungime (mm) si unitate de greutate (kg)] sau sistem imperial [unitate de lungime (in) si unitate de greutate (Ib)]
9 9 9 P! 9 9

B) TABELUL CAPACITATILOR COSULUI

\

?%17“15141!

Referin & Indicatie (exemplu)
1 tabel de flux
2 tip de cos in uz (ORH 2m)
3 model de masind (MRT 1840)
4 cod alfabetic care identifica cosul in uz (2)
5 indltimea maxima de ridicare a bratului telescopic (17,8 m)
6 capacitatea maxima de incdrcare a cosului in uz (365 kg)
7 configuratia de lucru a masinii: pe anvelope si turela fata, pe anvelope si turela rotita, pe stabilizatori
8 indltimea de ridicare a bratului telescopic
9 Gama de capacitate a masinii (365 kg)
10 lungime maxima a bratului telescopic (12,6 m)
n desen indicativ al masinii
12 codul tabelului debitului (000000)
13 sistem metric [unitate de lungime (m) si unitate de greutate (kg)] sau sistem imperial [unitate de lungime (ft) si unitate de greutate (Ib)]

43
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LEGENDA SEMNELOR SI SIMBOLULUI

A) DATE TEHNICE ALE PLATFORMEI AERIENE

e e e L L e e L B i hl
O kg (1b) kg(b) |
] .
I ﬁ N w
A A B c D s F G <3
1000 760 3 950
(2205) | (1676) 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2094)
(79) (44) (31) (51) (82) (47) (43) (44)
Referin & Indica ie Exemplu
1000 (2205) = 760
1 sarcina maxima cos = echipament + nr de persoane autorizate sa intre in cos
(1676) +3x 80 kg (176 Ib)
2 dimensiunile cosului [mm] (in) (consultati desenul de aspect) AAB,CD,EFG
3 greutate cos [930] (2050) 950 (2094)
4 unitate metrica [unitate de lungime (mm) si unitate de greutate (kg)] sau unitate imperiala [unitate de lungime (in) si unitate de greutate (Ib)]
B) TABELUL CAPACITATILOR PLATFORMEI AERIENE
i
| i
| P | 4 ‘
Y
LB ™
. -,llll.hlz.,‘@ [}
| 6 5 4 3 2 1 ‘
sg z é
Referin & Indica ie Exemplu

1 tabel de incarcare
2 masin tip ORH 2-4m
3 platforma MHT 780
4 cod alfanumeric tpe care identifica tipul accesoriului macaralei utilizat (in functie de sistemul de siguranta instalat) Poz.2
5 fnaltimea maxima de ridicare a bratului 6,8m
6 telescopic capacitatea maxima de 1.000 kg
7 incarcare a masinii platforma configuratia de lucru pe roti
8 inaltimea de ridicare a bratului telescopic 6,8m
9 domeniul de capacitate de incarcare a masinii 1000 kg
10 extensia de lungime maxim a bratului telescopic 62m
11 schita masinii
12 incarcati codul tabelului XXXXXX
13 unitate metrica [unitate de lungime (m) si unitate de greutate (kg)] sau unitate imperiala [unitate de lungime (ft) si unitate de greutate (Ib)] 6,8m

43
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LEGENDA SEMNELOR SI SIMBOLULUI

A) DATE TEHNICE ALE COSULUT

9

®: k] (Ib) [mm (inchi) k] (Ib) ‘:@
2
1 \/
A B C D st F G H L R R M N
300 60 930
(661) (132) 2500 1200 1000 5230 2650 4447 6510 6740 390 450 2670 4300 600 7230 (2050)
(98) (47) 39 (206) (104) (175) (256) (265) (15) (18) (105) (169) (24) (285)
Referin a Indicatie (exemplu)
1 sarcina maxima a cosului [300] (661) = echipament [60] (132) + cate persoane pot incdpea in cos (3 x 80 kg - 176 Ib)
2 dimensiuni cos [mm] (in) (cu referire la desenul dimensional)
3 masa cosului [930] (2050)
4 sistem metric [unitate de lungime (mm) si unitate de greutate (kg)] sau sistem imperial [unitate de lungime (in) si unitate de greutate (Ib)]

C) TABELUL CAPACITATILOR COSULUIL

B

EREN ]

()
Nz

© 3 2 R g

CH
|
&=
|
|
|
o>
\
I |
|
.h! by 3 T a<{11
: i R |
0 [ ]
7 1815 14 131211108 87 665 4 3 21 m [
‘\_ —_— —

b H

Referin a Indicatie (exemplu)
1 tabelul de comercializare
2 tipul de cos folosit (ORH 2m)
3 model de masind (MRT 1840)
4 un cod alfabetic care identifica cosul folosit (Z)
5 inaltimea maxima de ridicare a bratului telescopic (17,8 m)
6 capacitatea maxima de incarcare a cosului utilizat (365 kg)
7 configuratia de lucru a masinii: pe anvelope si dom in pozitie frontald, pe anvelope si dom rotit, pe stabilizatori
8 inaltimea de ridicare a bratului telescopic
9 Segment de capacitate de incarcare a masinii (365 kg)
10 lungimea maxima de extensie a bratului telescopic (12,6 m)
M desenul aproximativ al masinii
12 codul tabelului de incércare (000000)
13 sistem metric [unitate de lungime (m) si unitate de greutate (kg)] sau sistem imperial [unitate de lungime (ft) si unitate de greutate (Ib)]
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COS AERIAN JIB
COS AERIAN JIB KOLL
AERIAL JIB
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kgl (Ib) [mm] (inchi) [ka] (Ib)
: o
=| ﬁ +w qag
A B C D st F G H L R R' M N
300 60 930
(661) (132) 31 2500 1200 1000 5230 2650 4447 6510 6740 390 450 2670 4300 600 7230 (2050)
(98) (47) (39) (206) (104) (175) (256) (265) (15) (18) (105) (169) (24) (285)
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COS AERIAL JIB 2
COS AERIAL JIB 2 KOLW
AERIAL JIB 2
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(A)

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kgl (Ib)
S
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200 80 1100
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COS EXTENSIBIL ORH 2,45-5

m 365 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,45-5 m 365 kg
COS ORH EXTENSIBIL

2,45-5 m 365 kg
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(A)

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kl (Ib)
s
100 &
A A B C D B F G
365 125 1020
(805) 276) 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2249)
(79) (44) (31) (51) (82) (47) (43) (44)
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COUS ORH COUUVREUR 1000kg
ORH BASKET ROOFER 1000kg
KOLU ORH ROOFER 1000kg
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(A)

kg (Ib) mm (inchi) kgl (Ib)
. g’
= S [
ﬁ ! 'I' i-
A B C D St F G H L
1000 760 5 920
@205 | (1676) 2440 1600 2340 1210 890 o0 2420 3680 555 1305 (2028)
(96) (63) (92) (48) (49) (95) (145) (22) (51)
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CESTELLO FISSO 2X1,20
m LEGGERO

NERO COS FIX 2X1,20
m NEGRU
N

COS FIX 2X1,20 m NEGRU
DESCHIS
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05 | @76y | >| 2500 | 1200 | 1000 790 2650 | 1295 891)
(98) (47) (39) 31 (39) (51)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m

ZINCAT
COS EXTENSIBIL SAU 2,25-4 m
ZINCAT

COS SAU EXTENSIBIL
2,25-4 m ZINCAT
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[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
S
10]- &l
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365 125 650
805) @276) 1976 1060 785 1037 640 1280 2339 500 1150 949 400 1344 (1433)
(78) (42) (31 (41) (25) (50) (92) (20) (45) (37) (16) (53)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m ZINCAT CU
USA

COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4 m ZINCAT
CU USA

COS SAU EXTENSIBIL 2,25-4 m
ZINCAT CU USA



Machine Translated by Google

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
i S
100 )
A A B c D st F G H L M
1000 760 650
(2205) (1676) 1976 1060 785 1037 640 1280 2339 500 1150 949 400 1344 (1433)
(78) (42) @31 (41) (25) (50) (92) (20) (45) (37) (16) (53)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4

m 700 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,25-4 m 700 kg
COS ORH EXTENSIBIL

2,25-4 m 700 kg



Machine Translated by Google

[ka] (Ib) [mm] (inchi) [ka] (Ib)
: i
: L4 apl
A A B C D si F G
700 460 950
as43) | (1014 31 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2094)
(79) (44) 3N (51) (82) (47) (43) (44)

(A)

4-36




Machine Translated by Google

(B)
4-37



Machine Translated by Google



Machine Translated by Google

CESTELLO ORH 2x1,20
m COS ORH 2x1,20 m
COS ORH 2x1,20 m
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[mm] (inchi)

[kg] (Ib)
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365 125 570
(805) (276) 2220 1205 2000 790 980 1295 (1256)
(87) (47) 79) (31) (39) (51)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,25-4

m 1000 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,25-4 m 1000 kg
COS SAU EXTENSIBIL

2,25-4 m 1000 kg
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[ka] (Ib) [mm] (inchi) [ka] (Ib)
: i
: L4 apl
A A B C D si F G
1000 760 950
@205 | (1676) 31 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2094)
(79) (44) (€] (51) (82) (47) (43) (44)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,45-5

m 1000 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,45-5 m 1000 kg
COS SAU EXTENSIBIL

2,45-5 m 1000 kg



Machine Translated by Google

[ka] (Ib) [mm] (inchi) [ka] (Ib)
: i
1 O &y A
A A B C D si F G
1000 760 1020
@205 | (1676) 31 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2249)
(79) (44) (€] (51) (82) (47) (43) (44)
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COS EXTENSIBIL ORH 2,45-5

m 365 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,45-5 m 365 kg
COS ORH EXTENSIBIL

2,45-5 m 365 kg
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(A)

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kl (Ib)
s
100 &
A A B C D B F G
365 125 1020
(805) 276) 2000 1125 795 1295 2085 1205 1100 1125 (2249)
(79) (44) (31) (51) (82) (47) (43) (44)

4-54




Machine Translated by Google

)
=2
—
w ol 2 € ¥ § 9 L 8 6|0 H 2 € ¥
4]
I
2
€
14
S
9
z
8
8
ol
(8
2l
€l
vi
Sl
ol
HEEN i
By \0004/ |: - - - ==
O - _ Hﬁu mi
g, t i
w gigy WY W -2 WO

1 'sod ASYI 0vvL LEW

e el e el et PR

(B)

4-55



Machine Translated by Google



Machine Translated by Google

COS EXTENSIBIL ORH 2,45-6

m 365 kg
COS EXTENSIBIL SUR

2,45-6 m 365 kg
COS ORH EXTENSIBIL

2,45-6 m 365 kg
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COS ORH 3X1.2m CU
ACOPERIS

COS ORH 3X1.2m CU
ACOPERIS

BAZIN ORH 3X1.2m
CU ACOPERIS
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COS PENDUL
CU ROTARE

COSUL LEAGANT
CU COs ROTATIV

ATANAT
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(A)

[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
. Z §
ﬁ 1 ﬁ 1 ' E
A A B [« [« D st F G H R
200 40 1025
@41y 9) 2 1650 1060 1130 8389 680 8365 1100 10590 11660 900 600 7425 (2260)
(65) (42) ) (330) (27 (329) 43) #17) (459) (35) (24) (292)
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COS DE POZARE PERDELE TIP ,A".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS DE MANIPUL RIBA DE TIP ,A".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS PENTRU PUNEREA CERCEI TIP “A” CU LIMITATOR
DE INCARCARE
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(A)

[ka] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
L]
it (&)
A B C D E min E max F
10004200 40 900
(2205+441) P 1500 | 2900 | 1185 | 1600 | 2178 | 2718 | 1170 (1984)
(59) (114) @7 (63) 86) (107) (46)
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COS DE POZARE PERDELE TIP ,B".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS DE MANIPUL RIBA DE TIP ,B".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS PENTRU PUNEREA CERCEI TIP “B" CU LIMITATOR
DE INCARCARE



Machine Translated by Google

(A)
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[kg] (Ib) [mm] (inchi) [kg] (Ib)
L]
A B C D E min E max F
1500+200 40 900
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COS DE POZARE PERDELE TIP ,D".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS DE MANIPUL RIBA TIP ,D".
CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS PENTRU PUNEREA CERCEI TIP “D” CU LIMITATOR
DE INCARCARE
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COS DE POZARE PERDELE TIP “C".
HIDRAULIC CU LIMITATOR DE SARCINA

MANIPUL HIDRAULIC DE TIP ,,C".
COS CU LIMITATOR DE INCARCARE

COS PENTRU PUNEREA CERCEI TIP
HIDRAULIC ,,C" CU LIMITATOR DE INCARCA
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COS ORH 1,8xT m
GALERIE

COS ORH 1,8xT m
GALERIA

COS ORH 1,8x1T m TUNEL
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